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艾沛克斯动力工具拧紧技术被用于全球的各个行业。这项

技术在电子行业里被用于组装电路板，在“质量关键”为

要求的一般工业中也有很多的应用。在全球各地的汽车产

业中，艾沛克斯的传感器实现了生产线应用中对准确精度

和可追溯性的“安全关键”要求。值得骄傲的是，在对装

配质量要求最高的飞机装配中，我们的 DC 电动工具也被

广泛的使用。

因为我们追求完美，你可以在你的工作中表现出色。事实上，

由于我们与众不同的关注于总紧固方案，而不是只注重产品，

我们的客户更多的把我们看作战略盟友，而不只是供应商。

艾沛克斯动力工具欢迎这一领域的领先者的挑战。

ᇹᄻ

艾沛克斯动力工具杰出Cleco拧紧管理系统在“质量关键”

和“安全关键”装配应用中，提供了前所未有的性能，生

产效率和可信赖性。
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耐久性，速度和人机工程学使有线电动工具可用来配置

完整的生产线及选择各式各样的控制器。

Cleco无线拧紧系统提供了当今世界可获得的最经济有效

的安全拧紧方案。通过无线工具和 WiFi 通信的结合，操

作者可得到他们需要的移动性和灵活性以提高生产力和

降低系统损坏的费用。一个控制器管理多达16把无线工

具，同时利用最先进最新的无线加密技术，提供了当今

业界最佳成本节省方案。

当考虑到所有这些组成部分——工具，控制器，软件，

灵活性，附件和支持的长期影响，就很容易明白为什么

Cleco拧紧管理系统是所有DC电动工具系统的标杆。
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Fieldbus

Discrete I/O – 24vdc

Cleco mPro400GC ཝถ఼ᒜ໭

ᔢഉ૚ǈᔢ௥ቶଥࡼ܈ᇹᄻ఼ᒜ໭
Cleco mPro400GC全能控制器应用在有安全要求的关键拧紧应用上，提供前所未有的灵活性，方便的连接和便利的维

护，同时实现优良的精度和工序控制。这个新控制器整合了DGD mPro系统的先进技术和值得信赖的Cleco TME控制器

的友好软件界面，得到了强大的控制方案，通过灵活连接可实现成本节省。

ᎌሣǈᇄሣǈ૞ৼڔࢾᓤࡼ৔௥č Ⴥᎌࡼ৔௥࣒ᄰਭጙৈ఼ᒜ໭౶఼ᒜ
Cleco mPro400GC全能控制器可以与Cleco 18/48系列的DC电动拧紧工具，LiveWire无线电动拧紧工具和所有的DGD
和EMT的电动拧紧轴配合工作。这就意味着在生产线上只需要较少的几种控制器和电缆，这样就可以节省成本，相

对于以前的系统最多可节省50%。

ᔢࣶభጲஂဏ50۾߅%
■  一个控制器最多可以控制包括DC电动拧紧工具，LiveWire无线

    电动拧紧工具和所有的DGD电动拧紧轴的32套工具。

■  ࿸ဗஂ۾߅ဏ

    • 安装费用：节省电缆和以太网的布线费用

                        和人工费用。

    • 运营费用：一个控制器意味着更少的备件，

                        更少的修理，更少的故障及只

                        需一次培训。

ᇹᄻᔐሣ

ጲვᆀ୻ా

৔௥፝ࡌ

ᔫᏋ੓൩ݷ RS232ాࠈ

RS232ాࠈ

ᄟ൩ྸහ໭

RS232ాࠈ

RS232ాࠈ
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 DGD ᒝถูஜᒷ
ሌ஠ࡼଆၣǈৎ࿩ࡼ፮ୈᅠແǈညෘᒲ໐ஂ۾߅ဏ

ᔢഉ૚ǈᔢ௥ቶଥࡼ܈ᇹᄻ఼ᒜ໭

CPM3 ܤኹ࡝Ꮔ

ఱઓ఼ᒜᇹᄻ
ၫ௣ॲᇗ໭

MPRO 
ಭሣ఼ᒜ

ᇄሣ
୻ྜྷ

DGDᒝถูஜᒷ૦৩

ఱઓ఼ᒜᇹᄻ

৔௥ೌ୻ࣅ࢟
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హ໮ۣઐఎਈ

便利的连接方式包括自感应电压输入，16位可设定

的I/O口，DeviceNet，以太网IP，Profibus和Profinet总
线。友好的软件界面以及现场总线的选型设计提供了

优良的防错控制。双总线插口提供冗余

的I/O连接或扩展。运用两种不同的总线

标准提供了最大的接入灵活性。 

Cleco mPro400GC全能控制器配置了一

个系统总线来处理内部数据流以减少外

部网线的负荷。控制器可以通过“快插

快拔”的方式与其他附件连接，如增加

套筒选择器，指示灯，操作面板等防错

功能。设置软件菜单可将这些附件快速加入。通过系

统总线32个节点可实现多种防错组合。

                        系统总线可结合单轴和多轴工位管理多

个辅助控制器。拧紧步骤管理，数据

管理和故障诊断只是多种功能中的一

部分。另外，新的DGD智能拧紧轴，

相对于传统拧紧轴，通过减少电缆和

以太网的布线可使成本减少30%。                                                                                

୻ೌࡼಽܣ

■ 自感应电压输入

■ 16个可设定的I/O口

■ 冗余的总线

■ 冗余的串口和以太网口

■ 独立的系统总线

Cleco mPro400GC ཝถ఼ᒜ໭

ഉ   ૚ቶࡼ܈௓ᇄᎧൕ߅୻ऱါೌࡼಽܣ

ᇹᄻᔐሣೌ୻
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ጲვᆀೌ୻ా (2)

USBೌ୻ా 2ৈᏴ࢏
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Rundown Data Storage 

mPro400GC全能控制器支持本公司的数据收集和处理

软件，这与其它工业标准软件类似。协议中包括许多常

用标准。

mPro400GC全能控制器支持现有协议的同时又提供了

比以前系统更多的优良功能：

■  一个软件可以控制手持电动工具和固定的拧紧轴

■  标准的拧紧步骤和报错功能

■  在不增加成本的基础

     上具有19种先进拧紧

     工艺选项

■  电脑连线软件没有

     证书账户限制

■  触摸显示屏和键盘并用

ഉ   ૚ቶࡼ܈௓ᇄᎧൕ߅୻ऱါೌࡼಽܣ

ಭሣ఼ᒜ

ጲვᆀ
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ᓤഉ૚ڔ

尺寸仅为254 mm X 381 mm X 381 mm，重13.6 Kg。Cleco mPro400GC全

能控制器比传统控制器更小更轻，一个人即可轻松搬动和安装。

10”x15”x15” 
(254mm X 381mm X 381mm)

And Just

30 lbs. 
(13.6 kg.)

ᎁᏗܣಽࡼభᆒኀቶ

Cleco mPro400GC ཝถ఼ᒜ໭
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಄ሣૹ߅਌ಯ

控制器托架有缆线集成固定线槽可以使线

缆安装简易有序。线缆两端有标号使得安

装过程清晰明了、快速有序，有利于设备

尽快开始运作。

ဣဟညޘ፿CF߼ࡀఌ
 
标准CF存储卡可安全储存：

■  操作系统

■  驱动

■  网络设置

■  应用设定参数

■  扭矩数据

CF存储卡放置在控制器背

面，更安全、抗干扰，同

时也方便拿取。

■  50秒快速启动控制器

■  无许可证或专有硬件

■  每个工具可以储存达10, 000个拧紧数据

ॺᓐ఼ᒜ໭৖ถ

辅助控制器是由主控制器控制的。它有防错用的I/O口和外围设备，以

及一块可显示操作步骤和指示故障的液晶显示屏。

౐Ⴅڔᓤ

安装mPro400GC全能控制器无需安装模板和测量安装孔位置，只需要固定接收

器托架，然后放置于托架上即可。

ᎁᏗܣಽࡼభᆒኀቶ

50 
෇ᒩ໪ࣅ

ॺᓐ఼ᒜ໭
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LiveWireTM工具采用人机工程学和无线设

计，提供精确的扭矩，角度和速度控制，

可以应用在有安全需求的拧紧工序上。

充一次电可工作多达1700次，连接电源

时可连续工作。你的安全关键应用程序确

保永不缺电。

无线工具为在恶劣环境下实现无线通信连

接而设计。

࢟ᔇᒝถ

■  内置管理电源

■  内置伺服I/O信号处理

■  自动感知电源设置

■  512次拧紧数据缓存

ၫᔊါ৔ኔ఼ᒜ� 

■  自动螺栓拧紧步序

■  自动图片选择

■  可设置的不良结果管理

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᇄሣูࣅ࢟
LiveWire®ᇄሣᄰቧ

ཝᒝถǈཝ࢟ࣅǈᇄሣ৔௥
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భኡ๼ࡼLEDᑍී

ૹࡼ߅ᄟ൩ྸහ໭Ǆభኡǅ

■  可以实时收集条码数据

■  可以用条码自动调用设置

■  工具开关设置

ഉ૚ูࡼஜऱښ

■  实时界面

■  多种显示界面

     绿色 LCD=合格

     黄色 LCD=运行

     红色 LCD=不合格/错误

     绿色 LED=合格

     红色 LED=不合格

■  可设置应用按钮

ཝᒝถǈཝ࢟ࣅǈᇄሣ৔௥
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భጲࠅ܈ᄻูஜᇹᄻஂဏᔢ高۾߅ࡼ50%ࡉ
移动性是无线通信的主要优势。Cleco LiveWireTM的实时无线防错与无线设备的自由和灵活性结合。利

用行业标准的2.4GHz WLAN（无线局域网）界面与最高的安全加密和身份验证级别结合，再加上

512次拧紧数据缓存，LiveWire确保你永不丢失安全要求数据传输。

ጙৈᏴሣ
఼ᒜ໭఼ᒜ

16ৈ
ᇄሣ৔௥

2.4 or 

5GHz 

WLAN

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᇄሣูࣅ࢟
LiveWire®ᇄሣᄰቧ

ښᔢଛஊ௼ऱ۾߅ࡼཝਈ୆ڔ
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ᇄሣڔཝ
■  WEP (有线等效保密)

      ● 64/128位加密的HEX (RC4)

■  WPA (无线保护接入) /WPA2/802.11

      ● 128位TKIP/CCMP加密

      ● 802.1×EAP

认证

 -  LEAP, PEAP, TTLS

 -  GTC, MD5, OTP, PAP, CHAP, MSCHAP,

   MSCHAPv2, TTLS MSCHAPv2

ညޘൈᄋ高83%ࡉƽ
Cleco LiveWireTM使用VmaxTM电池使得在不影响精度和寿命的前提下工具动力和速度提高到83%。这个领先的

创新可以用一个控制器控制10把工具，使成本相对于普通系统节省50%。VmaxTM电池技术能自动识别电源电

压。VmaxTM电池技术与无线技术相结合使无线工具系统达到完美的程度。

ښᔢଛஊ௼ऱ۾߅ࡼཝਈ୆ڔ

13
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Cleco 18/48系列工具是用新的免维护的无刷电机驱动，速度和生产效率提高达50％以上。这种新的

马达技术与我们的高精度解析器耦合，为安全要求拧紧提供全方位控制。该18/48系列工具和业界认

证的齿轮组结合产生了突出的持久的生产性能。

Cleco 18/48系列电动工具提供了一个独特的模块化装配设计以方便维修。机载智能记忆芯片记录工

具设定值，并记录维修周期，以避免代价昂贵的停工期。

ᔫᑗ፿LEDsݷ

ᒝถ଑
ፂበຢ

ഉැఎਈ

ቤࡼ၄ܺݷᔫၔး

ཝႥࣞपᆍ఼ᒜࡼ
ॊࣞଆၣ

图片中的Apex U - Guard专业套筒可以在拧紧时保护工件。这不是工具的附件，需另外购买。

ऴೌࡇ୻໭

Air – LB
(Tools with Matrix connector 

available upon request.)

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟

ง௉ቶ Ⴅࣞ ཽ૦৔߈ኧ
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ᒮ೟ਜ਼ຳੰ
ᔢଛࡼ৔௥

ࡼࢾঢ໭ۣᑺᆮࠅ
฼௞ᒮআቶ

ॲᇗჅኊገࡼ
ᓰ৔௥ܪ

ง፿ቶᏴဧ፿
ᒦࡵࡻᑺී

图片中的Apex U - Guard专业套筒可以在拧紧时保护工件。这不是工具的附件，需另外购买。

భጲഉ૚ஂࢯऱሶࡼ
భࢯ୯ࣞ头

ቤࢅࡼਏ೟ᇄၮ࢟૦ᄋ৙
ᎁᏗูࡼஜ఼ᒜ

ง௉ቶ Ⴅࣞ ཽ૦৔߈ኧ



16

ᒠ೟ਈ୆።፿۾߅ࡼᎌ቉ஊ௼ऱښ
Cleco电流控制电动装配工具为质量关键应用提供了提升销售的解决方案，用于替代离合器式气动

工具和扭力校验器的结合。Cleco专有的电流控制系统提供卓越的生产力，防错和灵活的过程控

制来提升销售。

我们Cleco控制器系统被全球认定为“最佳级别”软件界面。它通过简单的菜单导航，基

本编程界面，可视化编程图形和实时工序反馈完成。我们的创新“自动编程”简化了

编程，只需输入应用的扭矩目标，软件会自动编制生产使用的程序。

భࢯ୯ࣞ
头భጲഉ
૚ஂࢯ
ऱሶ

ᇄሢᒜႥ఼ࣞᒜ

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟

ง௉ቶ Ⴅࣞ ཽ૦৔߈ኧ
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ᆐဠඐኡ፿࢟ഗ఼ᒜ৔௥ऎဵݙ໮ࣅಭ੝໭৔௥Ǜ
 ᓳᏗညޘೆ

■  快达2 – 3倍

■  速度控制无限制

■  高达25％的噪音减少

■  清洁的经营环境

■  自动扭矩排序

■  经过验证的耐久性

 高଀৔ጳഉ૚ቶ

■  255个可编程拧紧设定

■  每个拧紧设定可由6步设定

■  角度过程控制/监测

■  反转过程控制/监测

■  更少部件需要维护—没有离合器

■  现场电缆长度可达100米

 高଀ࡇᇙቅ࣪

■  96位拧紧位置设定

■  9个LED操作反馈

■  8个可配置的I/O

■  现场总线

■  5000拧紧数据存储

■  先进的系统诊断

■  条码应用选择

ऱڔܣᓤ 1 - 2 - 3 - Goƽ
ᒦኡᐋĐBasicđ࡝ݩ࠭ .1 2. ၒྜྷᔢᒫࡼ฼௞ᒋ

3. ৔௥ᔈ߈ܠࣅ Go! ᓰ۸ညޘ

ง௉ቶ Ⴅࣞ ཽ૦৔߈ኧ
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ᒝถᓍᒷ

自2005年推出，DGD的智能拧紧轴是第一个提供板载伺

服和模块化结构的智能工具。今天，这些第三代的拧紧

轴是基于有着超过50年成功经验的传统主轴之上的。

DGD的智能拧紧轴结合了高速、特殊的时间可用性和前

所未有的时间精度和耐久性，和传统的拧紧轴相比，这

样大大节省了电缆连接。这样的结果就是，以较低的成本

提高了生产率，与最初的购买价格相比节省率高达30%。

DGD的智能主轴还使Cleco的电动工具产品，包括新的

Cleco全能控制器更易整合集成。

Ⴅࣞଝ౐ᒗ170%
凭借密封，寿命长，免维修的380 V直流电动机，

DGD的智能拧紧轴速度要比传统的拧紧轴转

速快。

 உ৩ஜۇࡼ࠯Ᏺᒝถ

                   主板上的伺服模块是一项成熟的技术，其

通过了以下测试：

●   冲击和震动：在13 G下有3维数

●   温度：45℃
●   平均无故障周期为700个周期

ง፿ቶ& ᓰཀྵቶ

BTSE 拧紧轴通过了准确性

和耐用性的最高认证标准。

●   ISO认证精度为±2%
●   在一万个工作周期内可

    免维护

●   可保证在3万个周期内保

    持80%的动力

ି࿩ဣ࢐࢟಄

DGD的智能拧紧轴能够解决导致关机的首要原因—电

缆故障，解决方案就是大大减少所需要的电缆数量。

每个DGD的传统主轴都需要一个单独的电缆，但通过

级联运行轴之间的电缆，每一个现场电缆都可以运行

16个智能主轴。

Field Cable

DGDࡼႥࣞ܈୷

฼௞
DGD

ᄻᓍᒷࠅ
DGD

ᒝถᓍᒷ
DGD

ᓞႥᎁ࢛

10 1222 1921 57%

50 329 890 170%

100 329 890 170%

150 219 502 137%

200 220 502 48%

CPM3

ညޘ高቉ᅎஂ۾߅ࣅဏ
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Ᏼጲሆଂऱෂஂဏ༽ౚ܈࣪ࡼ

ᓮᓹ፮ୈǄ۞౪ڔᓤǅ

ᓤཽ৔ڔ

ᇹᄻሚ࢟ޝ಄

ৎધഃୈૺ࢟಄

৺ᑇ๝߹ဟମ

ᇹᄻభ፿ቶ
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৪ᒙਜ਼ڔᓤૺ۾߅ᐴ࢐ෂ૩ཝିݝ࿩

System Simplicity

高۾߅቉ፄࡼDGDᒝถᇹᄻ޾௏݀༦ڜਣࡼDGDࠅᄻᇹᄻ

DGDࠅᄻᒷஊ௼ऱښ DGDᒝถᒷஊ௼ऱښDGD10ᒷࡼገཇ

ࡼᄻࠅ  ᒝถࡼ

10 ఼ᒜ໭ 1

10 ཌᎮ࢟಄ 1

10 ࢟Ꮞ୻ా࢛ 1

5小时 ࢟಄ᓮᓹဟମ 1ቃဟ

5小时 ఼ᒜ໭ڔᓤဟମ 1ቃဟ

5小时 ໪ࢯ/ࣅ၂ဟମ 1ቃဟ

6
sq.ft. Ⴥኊᐴ࢐హମ 3.5 

sq.ft.

否  
ถ॥୓ऄᅪࡼ৔௥ᄗ
ଝࡵሚᎌ఼ࡼᒜ໭࿟

ဵ
$avings Time & 

Material

Tools, Cables & Controller $
Installation $$$
Parts (cables & controllers) $

Total System $avings $$

ညޘ高቉ᅎஂ۾߅ࣅဏ
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છูஜᇹᄻࣅᔈࡼᒜฝࢾ

自动化系统为客户提供了自动化的螺栓拧紧解决方案。

我们的全球客户跨越整个汽车装配市场，包括载客

汽车和卡车，动力总成装配，越野车和农业机械。

我们提供给汽车和工业市场制造商的自定义拧紧设

计是基于成熟可靠的产品装配制造模块。

几十年来，自动拧紧系统在培训，服务和支持方面的客户

化的解决方案已经被认证。从单一手持拧紧工具到多主轴

机器，我们的定制设计系统用于世界各种有效的应用。

我们有着全方位的支持人员：销售工程师，机械工程

师，控制工程师，项目经理，现场服务工程师和内部服务

工程师等为你服务。

ښછஊ௼ऱࣅᒜᔈࢾ

自定义设计的设备自动化系统可以使用标准组件在水

平或垂直方向配置，这取决于应用和客户所要求的标

准文件。 खࣅ૦ᓤ๼ሣࡼᔈࣅᐶဧ፿೫ೝৈሤู࣪ࡼஜᔝǈඛৈ৉ᎌ8ৈᓍ
ᒷǈ1ৈᒦቦูஜᔝᎌ6ᓍᒷă

Shown are two semi - automatic DC electric systems 
to secure camshaft cover fasteners and water pump 
assembly mounting fasteners.

ᔈูࣅஜᇹᄻ
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ᎎࡼܟV 12खࣅ૦
঩ঙᑵᏴ፿26ᒷ࣪
ஜăኞਂᇹูޱࣅ࢟
ᄻࡼ࿸ଐݙஞᑽߒক
৔௥ࡼᒮ೟ǈऎ༦ኟᓞ
૦໱঩ࣅஜ৔ᆡဧखูࡵ
头Ᏼ፛༺ࡼᎎݾă

设计将结合操作者输入还是完全的自动化取决于

客户的需求。

自动化系统产品都使用公司专门针对这种应用

制造的高效率电动马达。可用电动马达的扭矩

范围从2 Nm到4000 Nm。马达主轴可安装和排

列，以配合直线型，偏置型，90°弯头等形状

的使用标准。

为了实施我们的多头拧紧轴应用，我们还设计了

自定义悬架系统，与电缆管理系统一起提供支撑

和移动性能。除了可定制台位式多头拧紧轴设

备，还可根据完整的拧紧线所需的功能，设计，

制造，安装与拧紧线需求一致的自动化系统。 

࿟ၤ၄ูࣅஜ૦ᄴዹᎌถೆูஜ৉ᒬᒦቦମ௦3.50" 5.85ࡵ" ᒇ஼ǈ600ࡉ Nm฼௞ྯࡼৈǄ3ǅஜৼୈă

ᔈูࣅஜᇹᄻ
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ൔ჏ูஜ

本公司工具是公认的设计和制造多轴轮胎拧紧系统的

领先者。我们因创新的工程设计，支持卓越，屡获殊荣

的服务和质量而全球闻名。

几十年的多轴拧紧系统和便携式装配系统的专业设计

和制造使公司被认可为一个经验丰富，拥有创造与客

户装配要求相匹配的定制解决方案的能力的供应商。

公司工具利用标准体系建立拧紧机构，该拧紧机

构用来协调定制系统使形成包含DC拧紧轴、拧

紧控制器和二十四种不同拧紧方式的完整的生产

线。我们的拧紧方式不仅包括通常的扭矩控制，

角度控制和屈服控制，而且还包括获得美国专利

号5094301的不寻常的脉冲扭矩恢复方式。

፿᎖ኊገᒦࢀ฼௞ǈ高ޘ೟ࡼఱᏥࡼޱ

ᒦቯൔ჏ูஜ

• 100 Nm to 500 Nm

通过使用证明具有可靠性，耐用性，强周期能力和符

合人体工程学的解决方案的标准的主要成分，来提供

定制轮母的多种设计。确保操作安全、舒适和高效。

፿᎖ኊገ高฼௞ǈޘࢅ೟ࡼఌࡼޱᒮቯ

ൔ჏ูஜ

• 700 Nm  to 1200 Nm

多轴轮胎拧紧使用专门为此应用程序制造的高效电动

马达。可用马达的扭矩范围为700 Nm到1200 Nm。拧

紧轴使用标准直轴或偏置轴来安装和排列，以配合螺

栓拧紧。

 

ᔈูࣅஜᇹᄻ
ൔ჏ูஜ
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భܤ௦ޱൔูஜ૦৩

当几个类似轮胎需拧紧组装时，可以使用变距车

轮拧紧机构的经济方式。该拧紧轴的位置可以通

过操作员手动开关或自动检测控制。

ดᅪൔ჏ูஜ

当涉及到固定内外轮胎拧紧时，轮胎需要拧紧轴

伸出长度可伸缩，帮助实现拧紧。我们有诀窍和

产品来实现内外轮胎拧紧。

ኞਂᇹᄻ

正确设计的悬挂系统

不仅可以支持工具并

返回到起始位置，它

也可以提供一个零重

力升降和保持。该工

具的总重量是受操作

者控制的，上下移动

只需很小的压力。

ሚݷޝᔫመာ
Ǆݷᔫஏෂǅ

每个拧紧轴组依据每

个轴显示红色，绿色

和黄色LED。LED的

显示表明了上次收

紧状态是NOK，OK
和低扭矩或角度。一

个可选的本地操作界

面显示可用于显示输

出，并接受触摸屏转

换输入。

本地操作显示的一些用途包括：

• 应用选择

• 工具起始位置

• 绿色或红色整体拧紧状态

• 零件图形

• 扭矩和角度的设定值

• 功能按键输入和显示输出

ᔈูࣅஜᇹᄻ
ൔ჏ูஜ
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ᅎ߲Ꭷऩૄ૦৩

悬挂系统可以安装在移动传输轨道上，支撑拧紧系统。

在所有轴拧紧结束时，悬架拧紧工具脱开工件将工具返

回到起始位置准备下一个轮胎。当螺母收紧时，装置上

的车轮将继续沿传输线路移动。

ിਜ਼নൔ჏ࡼ።፿

车轮耳螺母工具与标准的水平对齐系统的区别在于他们

的圆柱形状。该工具的旋转需要车轮耳的适当调整，并

能够提供给操作人员清楚的视线。此外，一个六主轴工

具可以旋转30度，完成第二次，可以以6根轴拧紧12个
轮胎上的螺母。这是对称设计，可以节省拧紧轴数。

Shown are two 
manually operated 
vertical multiples and 
one semi - automatic 
DC electric systems.

ᔈูࣅஜᇹᄻ
ൔ჏ูஜ
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DGD的智能主轴能够解决导致关机

的头号原因—电缆故障，解决方案

就是大大减少所需要的电缆数量。

每个DGD的传统主轴都需要一个单

独的电缆，而智能轴通过级联运行

轴之间的电缆，每一个现场电缆可

以运行16个智能主轴。

我们提供高柔性的电缆应用在固定

或者移动的场合。

ሚޝ።፿ᒝถᒷࡼፄࠀ

• 低成本

• 高耐用性

• 减少电缆

25

࿟ᅄဵ10োᒝถᒷࡼ።፿ǈ9োᄢ୻࢟಄ǈ1ো࢟ޠ಄ă

࿟ᅄဵ7োᒝถᒷࡼ።፿ǈ6োᄢ୻࢟಄ǈ1ো࢟ޠ಄ă

ᔈูࣅஜᇹᄻ
ൔ჏ูஜ
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ྙੜ୐ೂጙৈDCูஜᇹᄻ
mPro400GC - M, mPro400GC - P & mPro400GC - S

୐ೂጙৈDCڔཝਈ୆ูஜᇹᄻᒑኊገ଼ݛ3ࡼ࡝ƽ

  1ǊᏴᎎܟኡᐋጙৈ৛ৢᇹᄻ

  2Ǌ࠭ጲሆᔝୈᒦኡᐋ߲ᑵཀྵࡼጙৈ

  3Ǌࢿ৪ฝࡼᇹᄻ

఼ᒜ໭（第114页）

mPro400GC – M (Master) 1 1

mPro400GC – P (Primary) 1 1 1 1 1 1

mPro400GC – S (Secondary) 1 2

ᎌሣ৔௥（第32 – 44页）
18/48E_EXXX 1 1 2 1 3

67E_XXX 1

࢟಄（第122页）

Tool Cable – 301866 – XM  (Air – Lb) 1 1 2 1 3
Tool Cable – 542778 – XM  (Matrix) 1
Extension Cable – 301877 – XM (If Required)  (Air – Lb)
Extension Cable – 542779 - XM (If Required)  (Matrix)

LiveWire৔௥（28 – 31页） 17/47B___BXX 1 1 3

୻ྜྷ࢛（第123页） 544249PT 1 1 1

IRDA࿸۸Ǆ੺ᅪሣǅ（第123页）

935170 IRDA Only
935144 Pistol Holder w/IRDA
935290 Right Angle Holder w/IRDA
935999 70 Nm, 90 Nm, Crowfoot/Tubenut Holder w/IRDA

1 1 1

ᇹᄻᔐሣ࢟಄（第124页）

544196 – 005 (0.5 M)
544196 – 020 (2 M)
544196 – 050 (5 M)
544196 – 200 (20 M)
544196 – 500 (50 M)

1 2 1 2 3

ᇹᄻᔐሣᒫ࣡ރ头（第124页） 544197PT 1 1 1 1 1

ᇹᄻᔐሣ๼ୈ（第124页）

S133420 Stack Light 3
S133410 4 – Position Socket Tray 1
S133411 8 – Position Socket Tray 1
S133406 Control Box 1

৆ಭܤኹ໭（第121页） 544185PT 1

（参阅第46 – 47页来建立一个mPro400GC – E/GC – I系统）
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఼ᒜ໭（第114页）

mPro400GC – M (Master) 1 1

mPro400GC – P (Primary) 1 1 1 1 1 1

mPro400GC – S (Secondary) 1 2

ᎌሣ৔௥（第32 – 44页）
18/48E_EXXX 1 1 2 1 3

67E_XXX 1

࢟಄（第122页）

Tool Cable – 301866 – XM  (Air – Lb) 1 1 2 1 3
Tool Cable – 542778 – XM  (Matrix) 1
Extension Cable – 301877 – XM (If Required)  (Air – Lb)
Extension Cable – 542779 - XM (If Required)  (Matrix)

LiveWire৔௥（28 – 31页） 17/47B___BXX 1 1 3

୻ྜྷ࢛（第123页） 544249PT 1 1 1

IRDA࿸۸Ǆ੺ᅪሣǅ（第123页）

935170 IRDA Only
935144 Pistol Holder w/IRDA
935290 Right Angle Holder w/IRDA
935999 70 Nm, 90 Nm, Crowfoot/Tubenut Holder w/IRDA

1 1 1

ᇹᄻᔐሣ࢟಄（第124页）

544196 – 005 (0.5 M)
544196 – 020 (2 M)
544196 – 050 (5 M)
544196 – 200 (20 M)
544196 – 500 (50 M)

1 2 1 2 3

ᇹᄻᔐሣᒫ࣡ރ头（第124页） 544197PT 1 1 1 1 1

ᇹᄻᔐሣ๼ୈ（第124页）

S133420 Stack Light 3
S133410 4 – Position Socket Tray 1
S133411 8 – Position Socket Tray 1
S133406 Control Box 1

৆ಭܤኹ໭（第121页） 544185PT 1

One Corded Tool (18/48E_E)

One Corded Tool (67E_XXX) with a Control Box

One Corded Tool (18/48E_E) w/LiveW
ire™

Two Corded Tools (18/48E_E) with 8 - Pos Socket Tray

One Corded 18/48E_E Tool w/4 - Position Socket Tray

Three Corded Tools (18/48E_E)

One LiveW
ire™

 Tool only

Three LiveW
ire™

 Tools Only w/3 Stack LightsModel/Part Number

ኊገᄗଝ૞࿎߹ᔝୈږ
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ၫ௣ࠅၒ

X – WLAN:WEP, WPA, WPA2, 802.1X
Y – Dual Band – 2.4/5 GHz WLAN: WEP, WPA, WPA2, 802.1x
Z – Xbee (4个工具/无线接入)
R – RF868MHz (4个工具/无线接入) EU使用

ኡሲ

S – 条码扫描

 – 无

൫ࡉ
47

৔௥ಢቯ

 A – 直角

࢟Ꮞ

B – 电池

 47 B A X X B XX XXX X

ᔢࡍ฼௞ (Nm)

60 Nm以下，以1 Nm为间隔

60 Nm以上，以5 Nm为间隔

ߔ࢟

B – 26 – 48V
ၒ߲头

AM3 – 3/8" Sq.Dr.
AH4 – 1/2" Sq.Dr.

ଚߒ

– 插销
B  钢珠

ᇄሣ৔௥ܠ੓

ᅬ头ᇹ೰
฼௞पᆍ                    ൛ၴࡁߛ

5.5 – 105 Nm             M5 – M12
4.1 – 77.4 Ft.Lbs       #10 – 9/16" 

■  无刷精密电机
■  分度技术
■  精确的传感器
■  集成控制
■  内置伺服处理信号

47BAYSB28AM3

ᅬ头 ฼௞पᆍ హᓞႥࣞ
ǄRPMǅ

ᒮ೟
Ǆݙ਺࢟ߔǅ ၒ߲头

ࡁߛ

਺26V࢟ࣞޠߔ

ቯ੓ ft. lbs. Nm 26V* 44V* Vmax lbs. kg in. mm

47BAYSB15AM3 4.1 - 11.1 5.5 - 15 538 983 983 4.77 2.17 3/8" SQ 21.79 553.5
47BAYSB21AM3 5.9 - 15.5 8 - 21 411 751 751 4.77 2.17 3/8" SQ 21.79 553.5
47BAYSB28AM3 7.4 - 20.7 10 - 28 291 532 532 4.77 2.17 3/8" SQ 22.32 567.5
47BAYSB35AM3 9.6 - 25.8 12 - 35 244 447 447 5.35 2.43 3/8" SQ 23.06 600.0
47BAYSB50AM3 13.3 - 36.9 18 - 50 168 293 293 5.39 2.45 3/8" SQ 23.94 608.0
47BAYSB70AH4 17.7 - 66.3 24 - 70 123 216 216 8.54 3.88 1/2" SQ 26.7 678.0
47BAYSB90AH4** 29.5 - 77.4 40 - 90 82 144 144 8.73 3.96 1/2" SQ 26.7 678.0
*电池充满时的速度
**Non – released model available for specific applications only. 
  Contact Regional Application Center for implementation assistance.
ᓖǖ所有的工具必需用Cleco现场控制器

৔௥ǖ集成了红外接口ࡼᓰܪ
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第123 - 125页的可选部件

(Apex u - Guard socket shown above not included)

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᇄሣูࣅ࢟
ᅬ头ါ
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17BPYSB13Q

ၫ௣ࠅၒ

X – 2.4 GHz WLAN: WEP, WPA, WPA2, 802.1x
Y – Dual Band – 2.4/5 GHz WLAN: WEP, WPA, WPA2, 802.1x
Z – Xbee (4个工具/无线接入)
R – RF868MHz (4个工具/无线接入) EU使用

ኡሲ

S – 条码扫描

 – 无

൫ࡉ
17

৔௥ಢቯ

P – 手枪

࢟Ꮞ

B – 电池

 17 B P X X B XX Q

ᔢࡍ฼௞ (Nm)

小于60 Nm, 以1 Nm为间隔

ߔ࢟

B – 26 – 48V
ၒ߲头ೌ୻

Q – 快插

ᇄሣ৔௥ܠ੓

།ါᇹ೰
฼௞पᆍ                   ൛ၴࡁߛ

3.0 – 13 Nm              M5 – M6
2.2 – 9.6 Ft.Lbs        #10 – 1/4"

■  无刷精密电机
■  分度技术
■  精确的传感器
■  集成控制
■  内置伺服处理信号

།ါ ฼௞पᆍ హᓞႥࣞ
ǄRPMǅ

ᒮ೟
Ǆݙ਺࢟ߔǅ ၒ߲头

ࡁߛ

਺26V࢟ࣞޠߔ

ቯ੓ ft. lbs. Nm 26V* 44V* Vmax lbs. kg in. mm

17BPYSB05Q 2.2 - 3.7 3 - 5 1639 2428 2428 3.34 1.52 1/4" Hex 8.44 214.5
17BPYSB07Q 2.2 - 5.2 3 - 7 1161 1721 1721 3.34 1.52 1/4" Hex 8.44 214.5
17BPYSB09Q 2.2 - 6.6 3 - 9 887 1314 1314 3.34 1.52 1/4" Hex 8.44 214.5
17BPYSB13Q 2.2 - 9.6 3 - 13 629 931 931 3.34 1.52 1/4" Hex 8.44 214.5
*电池充满时的速度
ᓖǖ所有的工具必需用Cleco现场控制器

৔௥ǖ集成了红外接口ࡼᓰܪ
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第123 - 125页的可选部件

(Apex u – Guard socket 
shown above not included)

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᇄሣูࣅ࢟
၄།ါ
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“B”
T2, T3 & T4

“A”

2.63" (67 mm) 1.56" (40 mm)
T2 头 T3 头

1.44" (37 mm)

“A”
“C”

“D”

T4 头

1.94" (49 mm)

“A”
“C”

“D”

“C”

“D”

头高

T3

T4

਌൛ෲᇹ೰
฼௞पᆍ                       ൛ၴࡁߛ

10 – 40 Nm                  M6 – M8
7.4 – 29.5 Ft. Lbs.       1/4" – 7/16"

■  无刷精密电机
■  分度技术
■  精确的传感器
■  集成控制
■  内置伺服处理信号

47BTYSB20T2

47BT৔௥ูஜဟޫጙৈऱሶูǈࡉࡵࡩገཇဟ્ᄫ

ᒏǈᄁా્ࡌఎ

Tube Nut ฼௞पᆍ హᓞႥࣞ
ǄRPMǅ

ᒮ೟
Ǆݙ਺࢟ߔǅ ᔢࡍၒ

ࡁߛ߲

۞਺26V࢟ߔ
ࣞޠࡼ

头

A Width B Blade Ht. C Opening D End/Cntr.
ቯ੓ ft. lbs. Nm 26V* 44V* Vmax lbs. kg in. mm in. mm in. mm in. mm in. mm

47BTYSB20T2 7.4 - 14.8 10 - 20 260 455 455 5.6 2.54 1/2" 23.6 598 1.42 36 0.55 14 0.28 7 0.53 13
47BTYSB30T3 11.1 - 22.1 15 - 30 188 329 329 5.6 2.53 3/4" 23.3 588 1.65 42 0.59 15 0.475 12 0.73 19
47BTYSB40T4 14.8 - 29.5 20 - 40 141 247 247 6.4 2.90 1 1/16" 29.9 612 2.36 60 0.59 15 0.675 17 0.93 24
*电池充满时的速度
ᓖǖ所有的工具必需用Cleco现场控制器

৔௥ǖ集成了红外接口ࡼᓰܪ
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第123 - 125页的可选部件

单独订套筒时，需要加前缀“KS”(如KS2EA01用于T2头，1/4"，flush，六角贯通套筒)

Tube Nut ৔௥ܠ੓ ᄁᄺܠ੓

ኡሲ

S – 条码扫描

 – 无

ߔ࢟
B – 26 – 48V

ᇹ೰
47

৔௥ಢቯ

T – 管螺母

࢟Ꮞ
B – 电池

ၒ߲ಢቯ

0 – 六角部分贯通   2 – 双六角贯通
1 – 六角贯通          3 – 双六角部分贯通

ዓ࿼ࣞޠ

0 – 平的      4 – 1/2"
2 – 1/4"       6 – 3/4"

ᔢࡍങ୯ᄁᄺࡁߛ

MG, EE T2 Head Type
MM T3 Head Type
MU T4 Head Type
00, ## (Specials) All Head Types

ᄁᄺࡁߛ

EA  -  1/4" M5 – 5mm MH – 14mm MP – 22mm
EC – 3/8 M6 – 6mm MI – 15mm MQ – 23mm
EE – 1/2 MA – 7mm MJ – 16mm (5/8") MR – 24mm (15/16")
EF – 9/16 MB – 8mm (5/16) MK – 17mm MS – 25mm
EH – 11/16 MD – 10mm ML – 18mm MT – 26mm
EJ – 13/16 ME – 11mm (7/16) MM – 19mm (3/4") MU – 27mm (1 1/16")
EK – 7/8 MF – 12mm MN – 20mm
EM – 1 MG – 13mm MO – 21mm

 47 B T X X X XX XX KSX XX XX X

ၫ௣ࠅၒ

X – 2.4 GHz WLAN: WEP, WPA, WPA2, 802.1x
Y – Dual Band – 2.4/5 GHz WLAN: WEP, WPA, WPA2, 802.1x
Z – Xbee (4个工具/无线接入)
R – RF868MHz (4个工具/无线接入) EU使用

头ಢቯ
T2 – 20 Nm
T3 – 30 Nm
T4 – 40 Nm

Thru Hex Double
Thru Hex

Partial
Thru Hex

Partial Thru 
Double Hex

头ಢቯ
KS2 – T2
KS3 – T3
KS4 – T4

ᔢࡍ฼௞ (Nm)

60 Nm以下，以1 Nm为间隔

60 Nm以上，以5 Nm为间隔

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥Ċᇄሣูࣅ࢟
ఎాါ
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C3 – 30° ࣞ头 (Part No. 301960)
Maximum Recommended Torque: 22 ft.lbs. (30 Nm)

C1 – 15° ࣞ头 (Part No. 301959)
Maximum Recommended Torque: 22 ft.lbs. (30 Nm)

Crowfootᇹ೰
฼௞पᆍ                      ൛ၴࡁߛ

10.5 – 30 Nm               M6 – M8
7.7 – 22.1 Ft. Lbs.       1/4" – 7/16"

■  无刷精密电机
■  分度技术
■  精确的传感器
■  集成控制
■  内置伺服处理信号

47BCYSB30C1

Crowfoot ฼௞पᆍ హᓞႥࣞ
ǄRPMǅ

ᒮ೟
Ǆݙ਺࢟ߔǅ ၒ߲头

ࡁߛ

਺26V࢟ࣞޠߔ

ቯ੓ ft. lbs. Nm 26V* 44V* Vmax lbs. kg in. mm

47BCYSB30C1 7.7 - 22.1 10.5 - 30 186 326 326 6.12 2.78 1/2" 26.26 667

47BCYSB30C3 7.7 - 22.1 10.5 - 30 186 326 326 6.12 2.78 3/4" 25.98 660

*电池充满时的速度
ᓖǖ所有的工具必需用Cleco现场控制器

৔௥ǖ集成了红外接口ࡼᓰܪ
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第123 - 125页的可选部件

单独订套筒时，需要加前缀“CS” (如CSEE01，1/2"，flush，六角贯通套筒)

ᄁᄺಢቯ
CS – Crowfoot

ၫ௣ࠅၒ

X – 2.4 GHz WLAN: WEP, WPA, WPA2, 802.1x
Y – Dual Band – 2.4/5 GHz WLAN: WEP, WPA, WPA2, 802.1x
Z – Xbee (4个工具/无线接入)
R – RF868MHz (4个工具/无线接入) EU使用

ኡሲ

 – 无
S – 条码扫描

ᇹ೰
47

৔௥ಢቯ

C – Crowfoot

ߔ࢟
ၒ߲ಢቯ

1 – Thru Hex

ዓ࿼ࣞޠ

0 – Flush 4 – 1/2" 6 – 3/4"

ᄁᄺࡁߛ

EA  -  1/4" MA – 7mm MF – 12mm
EC – 3/8 MB – 8mm (5/16) MG – 13mm
EE – 1/2 MC – 9mm MH – 14mm
EF – 9/16 MD – 10mm MI – 15mm*
 ME – 11mm (7/16) *Fragile. Light duty apps.

ᄁᄺܠ੓Crowfoot Tool ৔௥ܠ੓

 47  B C X X B XX XX CS XX X X

头ಢቯ
C1 – 15°
C3 – 30°

ߔ࢟
B – 26 – 48V

ᔢࡍ฼௞ (Nm)

60 Nm以下，以1 Nm为间隔

60 Nm以上，以5 Nm为间隔

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥Ċᇄሣูࣅ࢟
ኼ头ါ
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ᅬ头 ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ
ᅬ头

ᒦቦࡵܟ 高ࣞ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm in. mm

18EAE08AL2 1.5 - 5.9 2 - 8 3000 2.9 1.3 1/4" 13.6 345 0.51 13 1.4 36
18EAE15AM3 3.0 - 11.1 4 - 15 1300 3.3 1.5 3/8" 14.8 376 0.59 15 1.6 41
18EAE22AM3 3.7 - 16.2 5 - 22 920 3.3 1.5 3/8" 14.8 376 0.59 15 1.6 41
18EAE28AM3 4.4 - 20.7 6 - 28 700 3.3 1.5 3/8" 14.8 376 0.59 15 1.6 41
48EAE15AL3 2.2 - 11.1 3 - 15 2855 3.8 1.7 3/8" 15.7 398 0.59 15 1.6 41
48EAE28AL3 4.4 - 20.7 6 - 28 1300 4.1 1.9 3/8" 16.2 410 0.59 15 1.6 41
48EAE41AM3 6.6 - 30.2 9 - 41 1090 4.3 2.0 3/8" 17.3 440 0.75 19 1.9 48
48EAE58AM3 8.9 - 42.8 12 - 58 770 4.3 2.0 3/8" 17.3 440 0.75 19 1.9 48
48EAE58AM4 8.9 - 42.8 12 - 58 770 4.3 2.0 1/2" 17.3 440 0.75 19 1.9 48
48EAE90AH4 13.3 - 64.2 18 - 87 515 6.6 3.0 1/2" 18.5 470 0.81 21 2.3 58
48EAE105AH4 15.5 - 76.7 21 - 104 340 6.6 3.0 1/2" 18.5 470 0.81 21 2.3 58
48EAE135MH4 19.9 - 98.1 27 - 133 265 7.3 3.3 1/2" 19.1 485 0.94 24 2.4 61
48EAE175AX6 26.6  - 129.8 36 - 176 190 10.2 4.6 3/4" 21.6 549 1.06 27 2.7 69
48EAE230AX6 33.9 - 169.6 46 - 230 145 10.2 4.6 3/4" 21.6 549 1.06 27 2.7 69

*重量不包括工具电缆和反应杆
ᓖǖ将弯头的耐久性限制在额定扭矩内
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头，滚珠护圈可选ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 – XX, RA旋转电缆301903 – XX,内联旋转电缆
301904 – XX,延长电缆301877 – XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

ᅬ头ᇹ೰
฼௞पᆍ                      ൛ၴࡁߛ

2 – 230 Nm                 M5 – M16
1.5 – 169.6 Ft.Lbs       #10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

18EAE28AM3

48EAE58AM3

ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

൫ࡉ
18, 48

৔௥ಢቯ

A – 直角

ࣅ࢟
E – 电动

 XX E A E XXX XXX X

ၒ߲头

AL2 – 1/4" Sq.Dr. AM4 – 1/2" Sq.Dr.
AL3 – 3/8" Sq.Dr. AH4 – 1/2" Sq.Dr.
AM3 – 3/8" Sq.Dr. MH4 – 1/2" Sq.Dr.
 AX6 – 3/4" Sq.Dr.

ઐམ

 – 插销

B – 滚珠护圈

头ރ
Air – LB

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
弯头式
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ᅬ头 ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ
ᅬ头

ᒦቦࡵܟ 高ࣞ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm in. mm

67EA235AL6 33.9 - 169.6 46 - 230 135 12.9 5.9 3/4" 25.8 655 1.03 26 2.3 58
67EA255AL6 40.6 - 188.1 55 - 255 115 12.9 5.9 3/4" 25.8 655 1.03 26 2.3 58
67EA310ML6 44 - 229 60 - 310 100 20.2 9.2 3/4" 29.1 739 1.06 27 2.55 65
67EA340AM6 51.6 - 247.1 70 - 335 90 21.0 9.5 3/4" 31.6 803 1.38 35 3.1 79
67EA460AM6 70.1 - 339.3 95 - 460 66 21.0 9.5 3/4" 31.6 803 1.38 35 3.1 79
67EA570AM6‡ 84.8 - 420.4 115 - 570 53 21.0 9.5 3/4" 31.6 803 1.38 35 3.1 79
67EA860AH8 129.1 - 634.3 175 - 860 33 22.7 10.3 1" 25.3 643 1.50 38 9.32 237
67EA1035AH8 154.9 - 763.3 210 - 1035 25 23.0 10.5 1" 26.3 668 1.50 38 9.32 237
67EA1340AH8 199.1 - 988.3 270 - 1340 20 23.0 10.5 1" 26.3 668 1.50 38 9.32 237
67EA1700AH8 250.8 - 1253.8 340 - 1700 16 23.0 10.5 1" 26.3 668 1.50 38 9.32 237
67EA2010AH8 295.0 - 1475.0 400 - 2000 13 23.0 10.5 1" 26.3 668 1.50 38 9.32 237

*重量不包括工具电缆和反应杆
Note: All 67 series tools require an isolation transformer (544185PT) for use with Cleco 
         Global Controller.
ᓖǖ将弯头的耐久性限制在额定扭矩内
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用

ᓰᓤ۸ǖ标准插头ܪ
ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆542778 - XX, RA旋转电缆544055 - XX,内联旋转电缆
544056 - XX,延长电缆542779 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

ᅬ头ᇹ೰
฼௞पᆍ                      ൛ၴࡁߛ

46 – 2000 Nm              M18 – M36
34 – 1475 Ft. Lbs.      3/4" – 1 1/2"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

67EA235AL6

ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的 1 Nm
超过 60 Nm，四舍五入至最接近的 5 Nm

൫ࡉ
67

৔௥ಢቯ

A – 直角

ࣅ࢟

E – 电动

XX E A XXXX XXX X

ၒ߲头

AL6 – 3/4" Sq.Dr.
AM6 – 3/4" Sq.Dr.
ML6 – 3/4" Sq.Dr.
AH8 – 1" Sq.Dr.

ઐམ

– 插销

B – 滚珠护圈

Isolation 
Transformer

544185PT

Incoming 
Power 

115/230VAC

Matrix Tool 
Cable 

542778 - XM
Cleco 67 Series Tool

Air - Lb Cable

Power 
Cable

ဧ፿Clecoཝถ఼ᒜ໭ဟǈჅᎌ67ᇹ೰৔௥ࡩ
࣒ገཇᎌጙৈ৆ಭܤኹ໭Ǆ544185PTǅ

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
弯头式
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ᒇܺ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

18ESE06Q 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.5 1.1 1/4" Hex 12.3 312 0.91 23
18ESE06D2 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.5 1.1 1/4" 11.8 300 0.91 23
18ESE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.7 1.2 1/4" Hex 13.0 330 0.91 23
18ESE12D3 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
18ESE17Q 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.7 1.2 1/4" Hex 13.0 330 0.91 23
18ESE17D3 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
18ESE22D3 3.7 - 16.2 5 - 22 985 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
18ESE31D3 5.2 - 22.9 7 - 31 695 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
48ESE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 3.0 1.4 1/4" Hex 13.5 343 0.91 23
48ESE12D2 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 3.0 1.4 1/4" 13.0 330 0.91 23
48ESE25D3 4.4 - 18.4 6 - 25 1820 3.2 1.5 3/8" 13.6 345 0.91 23
48ESE36D3 5.9 - 26.6 8 - 36 1290 3.2 1.5 3/8" 13.6 345 0.91 23
48ESE48D3 7.4 - 35.4 10 - 48 985 3.3 1.5 3/8" 13.8 351 0.91 23
48ESE65D4 9.6 - 47.9 13 - 65 750 5.3 2.4 1/2" 16.6 420 1.13 29
48ESE90D4 14.0 - 66.4 19 - 90 510 5.6 2.5 1/2" 17.1 435 1.13 29
48ESE125D4 19.2 - 92.2 26 - 125 360 5.6 2.5 1/2" 17.1 435 1.13 29
48ESE150D4 22.9 - 110.6 31 - 150 240 5.6 2.5 1/2" 17.1 435 1.13 29

*重量不包括工具电缆和反应杆
ᓖǖ将弯头的耐久性限制在额定扭矩内
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头，滚珠护圈可选ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX,内联旋转
电缆301904 - XX,延长电缆301877 - XX
ǖ543231- (除下列之外全部包含)ۇᓤڔ
543235 - 18ES06Q, 48ES12Q，49087108 - 48ES65D4, 48ES90D4, 
48ES125D4, & 48ES150D4 See page 127 for mounting plate dimensions.
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

൫ࡉ
18, 48

৔௥ಢቯ

S – 直柄

ࣅ࢟
E – 电动

 XX E S E XXX XXX X

ၒ߲头

Q – Quick change D3 – 3/8" Sq.Dr.
D2 – 1/4" Sq.Dr. D4 – 1/2" Sq.Dr.

ઐམ

– 插销

B – 滚珠护圈

头ރ
Air – LB

ᒇܺᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

2 – 150 Nm                    M5 – M14
1.5 – 110 Ft.Lbs            #10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

48ESE25D3

18ESE06Q

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
直柄式
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Isolation 
Transformer

544185PT

Incoming 
Power 

115/230VAC

Matrix Tool 
Cable 

542778 - XM
Cleco 67 Series Tool

Air - Lb Cable

Power 
Cable

ဧ፿Clecoཝถ఼ᒜ໭ဟǈჅᎌ67ᇹ೰৔௥ࡩ
࣒ገཇᎌጙৈ৆ಭܤኹ໭Ǆ544185PTǅ

ᒇܺ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

67ES65D4 10 - 47 13 - 64 535 10.3 4.7 1/2" 21.0 533 1.31 33
67ES105D4 15 - 77 21 - 104 330 10.3 4.7 1/2" 21.0 533 1.31 33
67ES135D4 20 - 100 27 - 135 245 10.3 4.7 1/2" 21.0 533 1.31 33
67ES190D6 28 - 140 38 - 190 165 11.6 5.3 3/4" 20.5 521 1.31 33
67ES285D6 42 - 210 57 - 285 115 11.6 5.3 3/4" 20.5 521 1.31 33
67ES385D6 57 - 285 77 - 386 83 11.6 5.3 3/4" 20.5 521 1.31 33
67ES475D6 70 - 350 95 - 475 67 12.0 5.4 3/4" 20.9 531 1.31 33
67ES610D6 90 - 450 122 - 610 50 12.0 5.4 3/4" 20.9 531 1.31 33
67ES850D8 125 - 625 170 - 848 33 17.0 7.7 1" 23.8 605 1.50 38
67ES1050D8 155 - 775 210 - 1050 27 17.0 7.7 1" 23.8 605 1.50 38
67ES1670D8 246 - 1230 334 - 1668 17 17.0 7.7 1" 23.8 605 1.50 38
67ES2060D8 304 - 1520 412 - 2060 14 17.0 7.7 1" 23.8 605 1.50 38
67ES4050D12 597 - 2985 810 - 4050 6 45.2 20.5 1 1/2" 24.5 622 2.35 60

*重量不包括工具电缆和反应杆
Note: All 67 series tools require an isolation transformer (544185PT) for use with Cleco 
         Global Controller. 
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用

ᓰᓤ۸ǖ标准插头，反作用杆，从驱动反作用杆在67ES4050D2上ܪ
ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆542778 - XX, RA旋转电缆544055 - XX, 内联旋转
电缆544056 - XX, 延长电缆542779 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

ᒇܺᇹ೰
฼௞पᆍ                      ൛ၴࡁߛ

13 – 4050 Nm              M10 – M42
10 – 2985 Ft. Lbs.        7/16" – 1 3/4"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

67ES135D4

ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

ၒ߲头

D4 – 1/2" Sq.Dr. D8 – 1" Sq.Dr.
D6 – 3/4" Sq.Dr. D12 – 1 1/2" Sq.Dr.

൫ࡉ
67

৔௥ಢቯ

S – 直柄

ࣅ࢟
E – 电动

XX E S XXXX XXX X
ઐམ

– 插销

B – 滚珠护圈

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
直柄式
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ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

൫ࡉ
18, 48

৔௥ಢቯ

P – 手枪

ࣅ࢟
E – 电动

 XX E P E XXX XXX X

ၒ߲头

Q – Quick change D3 – 3/8" Sq.Dr.
D2 – 1/4" Sq.Dr. D4 – 1/2" Sq.Dr.
D6 – 3/4" Sq.Dr. D8 – 1" Sq.Dr.

ઐམ

– 插销

B – 滚珠护圈

头ރ
Air – LB

།ါ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

18EPE06Q 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.2 1.0 1/4" Hex 7.0 178 0.84 21
18EPE06D2 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.2 1.0 1/4" 6.5 165 0.84 21
18EPE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.4 1.1 1/4" Hex 7.7 196 0.84 21
18EPE12D3 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
18EPE17Q 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.4 1.1 1/4" Hex 7.7 196 0.84 21
18EPE17D3 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
18EPE22D3 3.7 - 16.2 5 - 22 985 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
18EPE31D3 5.2 - 22.9 7 - 31 695 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
48EPE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 2.7 1.2 1/4" Hex 8.2 208 0.84 21
48EPE12D2 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 2.7 1.2 1/4" 7.7 196 0.84 21
48EPE25D3 3.7 - 18.4 5 - 25 1820 2.9 1.3 3/8" 8.4 213 0.84 21
48EPE36D3 5.9 - 26.6 8 - 36 1290 2.9 1.3 3/8" 8.4 213 0.84 21
48EPE48D3 7.4 - 35.4 10 - 48 985 3.0 1.4 3/8" 8.6 218 0.84 21
48EPE65D4 9.6 - 47.9 13 - 65 750 5.0 2.3 1/2" 11.4 290 1.1 28
48EPE90D4 14.0 - 66.4 19 - 90 510 5.3 2.4 1/2" 12.0 305 1.1 28
48EPE125D4 19.2 - 92.2 26 - 125 360 5.3 2.4 1/2" 12.0 305 1.1 28
48EPE150D4 22.9 - 110.6 31 - 150 240 5.3 2.4 1/2" 12.0 305 0.9 23
48EPE200D6 (swing bar) 92 - 144 125 - 195 180 9.5 4.3 3/4" 16.2 410 1.13 29
48EPE500D6 (swing bar) 225 - 368 300 - 500 53 9.8 4.5 3/4" 16.2 410 1.13 29
48EPE1000D8 (swing bar) 370 - 740 500 - 1000 33 16.2 7.3 1" 19.16 486 1.5 38

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头，悬挂架，手柄包含在18EP12Q和18EP12D3中。反作ܪ
用力杆包含在输出扭矩17 - 1000NM的直柄工具中滚珠护圈可选

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX,内联旋
转电缆301904 - XX,延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

།ါᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

2 – 150 Nm                    M5 – M14
1.5 – 113 Ft.Lbs            #10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

18EPE12Q

48EPE25D3

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
手枪式
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ᇹ೰ࣅኹ໪ږ
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

2 – 12 Nm                      M5 – M6
1.5 – 8.9 Ft.Lbs             #10 – 1/4"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

ኹ໪ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm
18EPE06QP 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.66 1.19 1/4" Hex 9.35 238 0.84 21
18EPE06D3P 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.66 1.19 3/8" 8.8 224 0.84 21
18EPE12QP 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.83 1.27 1/4" Hex 9.35 196 0.84 21
18EPE12D3P 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.83 1.27 3/8" 8.8 224 0.84 21
18ESE06QP 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.93 1.31 1/4" Hex 14.75 375 0.91 23
18ESE06D3P 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.93 1.31 3/8" 14.20 360 0.91 23
18ESE12QP 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 3.10 1.40 1/4" Hex 14.75 375 0.91 23
18ESE12D3P 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 3.10 1.40 3/8" 14.20 360 0.91 23

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头，悬挂架 (仅供手枪) ，固定手柄 (301857)包含在ܪ
18EP12Q和18EP12D3中。

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX,内联旋
转电缆301904 - XX,延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

18EPE06QP

18ESE06QP

ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm

൫ࡉ
18, 48

৔௥ಢቯ

P – 手枪
S – 直柄

ࣅ࢟
E – 电动

 XX E P E XX XX P

ၒ߲头

Q – Quick change
D3 – 3/8" Sq.Dr.

ᅎ໪ރ头
Air – LB

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
按压启动式 /直柄式
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ᒇܺॳᒷᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

2 – 248 Nm                    M5 – M16
1.5 – 182.9 Ft.Lbs         #10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

ᒇܺॳࣅᒷ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

18ESE06ZA 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 3.0 1.4 1/4 15.5 394 0.91 23
18ESE12ZA 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 3.2 1.5 1/4 16.0 406 0.91 23
18ESE17ZA 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 3.2 1.5 1/4 16.0 406 0.91 23 
48ESE12ZA 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 3.4 1.5 1/4 16.7 425 0.91 23
48ESE271ZB 5.9 - 19.9 8 - 27 1820 5.8 2.6 3/8 22.0 559 0.92 23
48ESE361ZB 5.2 - 26.6 7 - 36 1290 5.8 2.6 3/8 22.0 559 0.92 23 
48ESE602ZB 8.1 - 42.0 11 - 57 855 8.4 3.8 1/2 24.4 620 1.10 28
48ESE702ZB 10.3 - 50.2 14 - 68 570 8.4 3.8 1/2 24.4 620 1.10 28
48ESE802ZB 12.5 - 60.5 17 - 82 450 9.6 4.4 1/2 26.7 678 1.10 31
48ESE1152ZB 18.4 - 84.8 25 - 115 320 9.6 4.4 1/2 26.7 678 1.10 31
48ESE1502ZB 22.9 - 110.6 31 - 150 245 9.6 4.4 1/2 26.7 678 1.10 31
48ESE1653ZB 24.3 - 121.7 33 - 165 220 14.6 6.6 3/4 28.6 726 1.57 40
48ESE2503ZB 36.8 - 182.9 50 - 248 145 14.6 6.6 3/4 28.6 726 1.57 40

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头，工具驱动方头带有通孔固定套筒ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX,内联旋转
电缆301904 - XX,延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

48ESE12ZA

1.22"
58.87mm

2.318"

1.159"
29.43mm

.669"
16.99mm

1.339"
34.01mm

3.15"
80.01mm

31.1mm

1ZBZA 2ZB 3ZB

0.25"
6.3mm

1.22"
31.1mm 1.31"

33.3mm
1.73"

44.0mm

0.35"
9.0mm

1.37"
34.9mm

1.41"
35.92mm

1.41"
35.92mm

2.00"
50.8mm

1.97"
50.04mm

1.559"
39.6mm

1.50"
38.1mm

1.10"
27.94mm

M5 x 0.8
Thd. Typ.

���� = ± .004" (0.1mm)       ����: 1" (25mm) ZA
                                                                        2" (50mm) 1ZB, 2ZB, 3ZB

ࡁߛᓤڔۇ࢏

ၒ߲头

ZA – 1/4" Sq.Dr.
1ZB – 3/8" Sq.Dr.
2ZB – 1/2" Sq.Dr.
3ZB – 3/4" Sq.Dr.

ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

൫ࡉ
18, 48

৔௥ಢቯ

S – 直柄

ࣅ࢟
E – 电动

 XX E S E XXX XXX
头ރ

Air – LB

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
直柄浮轴式
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67ES2060Z8

ᒇܺॳࣅᒷ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

67ES65BZ4 10 - 47 13 - 64 535 10.8 4.9 1/2 21.0 533 1.31 33
67ES105BZ4 15 - 77 21 - 104 330 10.8 4.9 1/2 21.0 533 1.31 33
67ES135BZ4 20 - 100 27 - 135 245 10.8 4.9 1/2 21.0 533 1.31 33
67ES190Z6 28 - 140 38 - 190 165 15.6 7.1 3/4 22.0 559 1.31 33
67ES285Z6 42 - 210 57 - 285 115 15.6 7.1 3/4 22.0 559 1.31 33
67ES385Z6 57 - 285 77 - 386 83 15.6 7.1 3/4 22.0 559 1.31 33
67ES475Z6 70 - 350 95 - 475 67 16.0 7.3 3/4 22.4 569 1.31 33
67ES610Z6 90 - 450 122 - 610 50 16.0 7.3 3/4 22.4 569 1.31 33
67ES850Z8 125 - 625 170 - 848 33 20.0 9.1 1 23.8 605 1.50 38
67ES1050Z8 155 - 775 210 - 1050 27 20.0 9.1 1 23.8 605 1.50 38
67ES1670Z8 246 - 1230 334 - 1668 17 20.0 9.1 1 23.8 605 1.50 38
67ES2060Z8 304 - 1520 412 - 2060 14 20.0 9.1 1 23.8 605 1.50 38

*重量不包括工具电缆和反应杆
Note: All 67 series tools require an isolation transformer (544185PT) for use with Cleco 
         Global Controller. 
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用

ᓰᓤ۸ǖ标准插头，67ES系列 - 安装板ܪ
ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆542778 - XX, RA旋转电缆544055 - XX, 内联旋
转电缆544056 - XX, 延长电缆542779 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

ᒇܺॳࣅᒷᇹ೰
฼௞पᆍ                            ൛ၴࡁߛ

13 – 2060 Nm                    M6 – M36
10 – 1520 Ft.Lbs               1/4" – 1 1/2"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

67ESڔۇ࢏ᓤࡁߛ

Spindle Float: .69" (17mm)

2.372"
2.375"

PILOT DIA.

1.185"

.281" DIA.
THRU 
2 HOLES

1.685"

1.563"

Z4

2.005"

3.010"

1.505"

3/8 - 24 
UNF 
TH'D DIA.

3.750"

2.500"
2.499"

PILOT DIA.

Z6

Spindle Float: .75" (19mm)

4.000"
4.020"

7/16 - 20 
UNF - 2B 
TH’D DIA.

5.000"

4.000"

2.000"
2.010"

3.000"
3.010"

2.991"
2.990"

PILOT DIA.

Z8

Spindle Float: 
     1.0" (25mm)

൫ࡉ
67

৔௥ಢቯ

S – 直柄

ࣅ࢟

 67 E S XXXX XX
ၒ߲头

Z4 – 1/2" Sq.Dr.
Z6 – 3/4" Sq.Dr.
Z8 – 1" Sq.Dr.

ᔢࡍ฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

Isolation 
Transformer

544185PT

Incoming 
Power 

115/230VAC

Matrix Tool 
Cable 

542778 - XM
Cleco 67 Series Tool

Air - Lb Cable

Power 
Cable

All 67 Series Tools require an isolation 
transformer (544185PT) for use with Cleco 
Global Controller.

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
直柄浮轴式
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Hold & Drive tool approaches 
the application.

Hold socket fits over bolt and 
prevents it from rotating.

Tool is pushed down and started until drive 
socket engages and tightens nut.

ᒇܺॳࣅᒷ ฼௞पᆍ ᔢࡍ
Ⴅࣞ ࣞޠ ᒮ೟ 头高ࣞ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM in. mm lbs. kg in. mm in. mm

48EAE53H 8.1 – 39.1 11 – 53 850 20.2 512 7.9 3.60 2.40 61 1.06 27
48EAE75H 11.1 – 54.6 15 – 74 600 20.2 512 7.9 4.03 2.40 61 1.06 27
48EAE110H 17.0 – 82.6 23 – 112 400 20.2 512 8.9 4.03 2.40 61 1.06 27
48EAE135H 20.7 – 98.8 28 – 134 270 20.6 522 8.9 4.03 2.40 61 1.06 27
48EAE230H 34.7 – 167.4 47 – 227 150 22.2 563 10.6 4.79 2.40 61 1.06 27

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联
旋转电缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

Hold & Driveᇹ೰
฼௞पᆍ    
11 – 227 Nm  
8.1 – 167.4 Ft.Lbs 

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

48EAE115H

 48 E A E XXX H  H X XX X XX X
Hold & Drive ܠ੓ ᄁᄺܠ੓

ᔢࡍၒ߲฼௞

Retainer Shaft

3 – 3 1/2"
4 – 4"
5 – 5 3/8"
6 – 5 7/8"
9 – 9 1/2"

头ಢቯ

H – Hold & 
Drive

头ރ

Air – LB
൫ࡉ
48

৔௥ಢቯ

A –弯头

ࣅ࢟

ᄁᄺࡁߛǄདࣅǅ

EH – 11/16 MG – 13 mm MM – 19 mm (3/4") MS – 25 mm
EJ – 13/16 MH – 14 mm MN – 20 mm MT – 26 mm
EK – 7/8 MI – 15 mm MO – 21 mm MU – 27 mm (1 1/16")
EM – 1 MJ – 16 mm (5/8") MP – 22 mm MX – 30 mm (1 3/16")
EO – 1 1/8 MK – 17 mm MQ – 23 mm MZ – 32 mm (1 1/4")
 ML – 18 mm MR – 24 mm (15/16")

Hold 
& Drive

ᅞᏌࡁߛǄࣞޠǅ
如果无伸出=0

ᄁᄺಢቯ

F  – 六角螺母

M  – 六角螺公

T  – 圆形

O  – 椭圆螺母
ৼࢾᄁᄺǄ൛ෲࡼܟ࣪ܟ౑ࣞǅ

EA – 1/4 ME – 11 mm (7/16")
EC – 3/8 MF – 12 mm
M5 – 5 mm 15 – T15
M6 – 6 mm 20 – T20
MA – 7 mm 25 – T25
MB – 8 mm (5/16") 30 – T30
MC – 9 mm 40 – T40
MD – 10 mm 45 – T45
 50 – T50

ᅞᏌ൛৛
Ǆࣞޠǅ

ৼࢾଚࡁߛߒǄ౑ǅ

ᄁᄺูஜࡁߛ

“Hold & Drive” bolts are 
used with these tools in automotive 
and truck frame applications. They 
reduce assembly handling to one 
person working from one side of the 
workpiece. The bolt is held stationary 
by the tool while the nut is tightened 
from the same side.

Note: To order a tool include the Socket Nomenclature with the Tool Nomenclature.
Order just the Socket Nomenclature for a complete head assembly.
Refer to Parts List for individual socket part numbers.

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
内置外动
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Flushᄁᄺᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

4.9 – 230 Nm                 M8 – M21
3.6 – 169.6 Ft.Lbs         1/2" – 13/16"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

18EAE30F1

Flushᄁᄺ৔௥း፿᎖ቃମ௦హମูஜࡼ።፿ă࢟ࣅFlushᄁᄺ৔௥܈
ஜறࣞ高੪ࣶăูࡼCrowfoot৔௥ࡒ

ᑳৈࡵ头ࡼ高ࣞ

ኊገࡼମ௦

Flushᄁᄺ
头ಢ

฼௞पᆍ హᓞᓞႥ ᒮ೟ ࣞޠ
ᅬ头

ᒦቦࡵܟ 高ࣞ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm in. mm

18EAE16F1 F1 3.6 - 11.8 4.9 - 16 1225 4.4 2.00 16.0 406 0.55 14 1.54 39
18EAE23F1 F1 3.4 - 17.0 4.6 - 23 860 4.4 2.00 16.0 406 0.55 14 1.54 39
18EAE30F1 F1 4.4 - 22.1 6.0 - 30 655 4.4 2.00 16.0 406 0.55 14 1.54 39
48EAE37F2 F2 5.9 - 27.3 8.0 - 37 1225 5.4 2.43 18.7 474 0.67 17 1.69 43
48EAE52F2 F2 8.1 - 38.3 11 - 52 860 5.4 2.43 18.7 474 0.67 17 1.69 43
48EAE53F3 F3 8.1 - 39.0 11 - 53 850 6.0 2.74 20.0 509 0.87 22 2.32 59
48EAE75F3 F3 11.1 - 55.3 15 - 75 600 6.0 2.74 20.0 509 0.87 22 2.32 59
48EAE110F3 F3 17.0 - 81.1 23 - 110 400 7.4 3.38 20.5 521 0.87 22 2.32 59
48EAE135F4 F4 19.9 - 99.5 27 - 135 270 8.9 4.03 20.6 522 1.06 27 2.40 61
48EAE230F4 F4 34.7 - 169.6 47 - 230 150 10.6 4.79 22.2 563 1.06 27 2.40 61

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电
缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

FlushᄁᄺࡼXࡁߛ
头 in. mm ᄁᄺࡁߛ

F1 1.54  39 8 – 15 mm
F2 1.69 43 10 – 15 mm
F3 2.32 59 13 – 21 mm
F4 2.4 61 17 – 21 mm

 FX XX X X

头ಢቯ

F1 头   8 – 15 mm 插座容量

F2 头  10 – 15 mm 插座容量

F3 头  13 – 21 mm 插座容量

F4 头  13 – 21 mm 插座容量

൫ࡉ

18
48 ৔௥ಢቯ

A – 弯头

ࣅ࢟ 头ރ
Air – LB

ၒ߲ಢቯ

0 – Standard  1 – Fast Lead  2 – Magnetic

ዓ࿼ࣞޠ

0 – Flush 4 – 1/2" 8 – 1"
2 – 1/4" 6 – 3/4"

Flushᄁᄺ৔௥ܠ੓ ᄁᄺܠ੓

 XX E A E XXX FX

ᄁᄺࡁߛ

EC – 3/8 MB – 8 mm (5/16) MJ – 16 mm (5/8")
EE – 1/2 MD – 10 mm MK – 17 mm
EF – 9/16 ME – 11 mm (7/16) ML – 18 mm
EH – 11/16 MF – 12 mm MM – 19 mm (3/4")
EJ – 13/16 MG – 13 mm MN – 20 mm
 MH – 14 mm MO – 21 mm
 MI – 15 mm

ᔢࡍၒ߲฼௞ǄNmǅ

F1  16,23, 30 Nm F3  53, 75, 110 Nm
F2  37, 52 Nm F4  135, 230 Nm
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

头ಢቯ

1  F1
2 F2
3 F3
4 F4

Note: To order a tool include the Socket Nomenclature with the Tool Nomenclature.
Order just the Socket Nomenclature for a complete head assembly.
Refer to Parts List for individual socket part numbers.

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
内置套筒
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T2

T3

T4

“B”
T2, T3 & T4

“A”

2.63" (67 mm) 1.56" (40 mm)
T2 头 T3 头

1.44" (37 mm)

“A”
“C”

“D”

T4 头

1.94" (49 mm)

“A”
“C”

“D”

“C”

“D”

头高

਌൛ෲ ᔢࡍདࣅ
ࡁߛ

฼௞पᆍ హᓞ
ᓞႥ ᒮ೟ ࣞޠ

头 

A ౑ࣞ B ాރ੿ࣞ C Opening D ࡵܟᒦቦ

ቯ੓ Ft.Lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm in. mm in. mm in. mm

48ETE20T2 1/2" 7.4 - 14.8 10 - 20 1425 4.4 2.0 16.9 430 1.42 36 0.55 14 0.28 7 0.53 13
48ETE30T3 3/4" 11.1 - 22.1 15 - 30 1030 4.5 2.0 16.6 422 1.65 42 0.59 15 0.475 13 0.73 19
48ETE40T4 1 1/16" 14.8 - 29.5 20 - 40 770 5.3 2.3 17.9 454 2.36 60 0.59 15 0.675 18 0.93 24

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电缆
301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

Tube Nutᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

10 – 40 Nm                    M6 – M10
7.4 – 29.5 Ft.Lbs           1/4" – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

ඛࠨ૶ൔདࣅဟǈক48ET Tube Nutখܤኟᓞऱሶǈ
ᔭ୓ᄫᒏᏴఎ໪ᆡᒙăރनሶኟᓞဟǈࡩ

Note: To order a tool include the Socket Nomenclature with the Tool Nomenclature.
Order T2XXXX for a complete head assembly (i.e. T2MF02) 
注：要订购个别套筒，使用“KS”前缀（如，KS2EA01代表1/4"，Flush，通过六角套筒。）

਌൛ෲ৔௥ܠ੓ ᄁᄺܠ੓

ᔢࡍၒ߲฼௞

60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm

头ಢቯ

T2 – 20 Nm
T3 – 30 Nm
T4 – 40 Nm

൫ࡉ
48

头ރ
Air – LB

৔௥ಢቯ

T – 管螺母

ࣅ࢟
ၒ߲ಢቯ

0 – Partial Thru Hex 2 – Double Thru Hex
1 – Thru Hex 3 – Partial Thru
      Double Hex

Eዓ࿼ࣞޠ

0 – Flush 4 – 1/2" 8 – 1"
2 – 1/4" 6 – 3/4"

ᔢࡍങ୯ᄁᄺࡁߛ

MG, EE T2 头型

MM, 3/4" T3 头型

MU, 1 1/16" T4 头型

00, ## (Specials) 所有头型

Thru Hex Double
Thru Hex

Partial
Thru Hex

Partial Thru 
Double Hex

头ಢቯ
KS2 – T2
KS3 – T3
KS4 – T4

 XX E T E XX XX KSX XX XX X

ᄁᄺࡁߛ

EA  -  1/4" M5 – 5 mm MH – 14 mm MP – 22 mm
EC – 3/8 M6 – 6 mm MI – 15 mm MQ – 23 mm
EE – 1/2 MA – 7 mm MJ – 16 mm (5/8) MR – 24 mm (15/16)
EF – 9/16 MB – 8 mm (5/16) MK – 17 mm MS – 25 mm
EH – 11/16 MD – 10 mm ML – 18 mm MT – 26 mm
EJ – 13/16 ME – 11 mm (7/16) MM – 19 mm (3/4) MU – 27 mm (1 1/16)
EK – 7/8 MF – 12 mm MN – 20 mm
EM – 1 MG – 13 mm MO – 21 mm

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
开口式
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48ECE30C 1

Crowfoot ฼௞पᆍ హᓞ
ᓞႥ ᒮ೟ ࣞޠ

ቯ੓

15° 头 30° 头 ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm

48ECE30C1 48ECE30C3 5.2 - 22.1 10.5 - 30 860 5.5 2.3 20.5 521

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电
缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

Crowfootᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

7 – 30 Nm                      M6 – M8
5 – 22 Ft.Lbs                 #10 – 3/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

注：要订购个别套筒，使用“CS”前缀（如，CSEA01代表1/4"，Flush，贯通六角套筒。）

30Ń头Ǆഃୈ੓ǖ301072ǅ
最大推荐扭矩：22 ft.lbs. (30 Nm)

15Ń头Ǆഃୈ੓ǖ301959ǅ
最大推荐扭矩：22 ft.lbs. (30 Nm)

ᔢࡍၒ߲฼௞

头ಢቯ

C1 – 15° Crowfoot
C3 –  30° Crowfoot

൫ࡉ
48

৔௥ಢቯ

C – Crowfoot

ࣅ࢟

ᄁᄺࡁߛ

EA – 1/4" MC – 9mm
EC – 3/8 MD – 10mm
EE – 1/2 ME – 11mm (7/16)
EF – 9/16 MF – 12mm
MA – 7mm MG – 13mm
MB – 8mm (5/16) MH – 14mm
 MI – 15mm*
 *Fragile. Light duty apps.

ᄁᄺܠ੓Crowfoot৔௥ܠ੓

ၒ߲ಢቯ

1 – 贯通六角

ᄁᄺಢቯ
CS – Crowfoot

Eዓ࿼ࣞޠ

0 – Flush
4 – 1/2"
6 – 3/4"

 48 E C E XX XX CS XX XX X
头ރ

Air - LB

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
鸭头式



44

ᅬ头ॳࣅᒷᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

5.1 – 255 Nm                 M7 – M18
3.7 – 188.1 Ft. Lbs.       1/4" – 3/4"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  传感器精度
■  智能记忆

ᅬ头ॳࣅᒷ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟
ၒ߲头ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

18EAE16S131 3.7 - 11.8 5.1 - 16 1225 4.4 2.00 3/8" 16.0 406 0.55 14
18EAE23S131 5.3 - 16.9 7.2 - 23 860 4.4 2.00 3/8" 16.0 406 0.55 14
18EAE30S131 4.4 - 22.1 6.0 - 30 655 4.4 2.00 3/8" 16.0 406 0.55 14
48EAE37S231 5.9 - 27.2 8.0 - 37 1225 5.4 2.43 3/8" 18.7 474 0.67 17
48EAE52S231 8.1 - 38.3 11 - 52 860 5.4 2.43 3/8" 18.7 474 0.67 17
48EAE53S341 8.1 - 39.1 11 - 53 850 6.0 2.74 1/2" 20.0 509 0.87 22
48EAE75S341 11.0 - 55.3 15 - 75 600 6.0 2.74 1/2" 20.0 509 0.87 22
48EAE95S341 14.7 - 70.0 20 - 95 460 7.4 3.38 1/2" 20.5 521 0.87 22
48EAE110S341 16.9 - 81.1 23 - 110 400 7.4 3.38 1/2" 20.5 521 0.87 22
48EAE135S461 20.6 - 99.5 28 - 135 270 8.9 4.03 3/4" 20.6 522 1.06 27
48EAE230S461 34.6 - 169.6 47 - 230 150 10.6 4.79 3/4" 22.2 563 1.06 27
67EA150S461 22.1 - 110.6 30 - 150 210 12.9 5.90 3/4" 25.8 655 1.03 26
67EA185S461 27.3 - 136.3 37 - 185 170 12.9 5.90 3/4" 25.8 655 1.03 26
67EA210S461 31.0 - 154.8 42 - 210 155 12.9 5.90 3/4" 25.8 655 1.03 26
67EA235S461 33.9 - 169.6 46 - 230 135 12.9 5.90 3/4" 25.8 655 1.03 26
67EA255S461 40.6 - 188.1 55 - 255 115 12.9 5.90 3/4" 25.8 655 1.03 26

*Weights are without tool cable and mounting plate. 
Note: All 67 series tools require an isolation transformer (544185PT) for use with Cleco 
         Global Controller. 
General: All tools must be used with an approved ATG cable and controller.
Standard Equipment: 18/48 tools; Air - LB Connector; Mounting plate.
                                      Tools with Matrix connector available upon request.
                                    67 tools; Matrix Connector; Mounting plate

Extra Equipment: 18/48 tools; Std. tool cable 301866 - XX, RA swivel cable 
   301903 - XX, Inline swivel cable 301904 - XX, Extension cable 301877 - XX.
67 tools; Std. tool cable 542778 - XX, RA swivel cable 544055 - XX, 
   Inline swivel cable 544056 - XX, Extension cable 542779 - XX.
Additional Accessories: See pages 121 - 129 for additional accessories.

48EAE135S461

ᔢࡍၒ߲฼௞

S1 头 – 16, 23, or 30 Nm
S2 头 – 37 or 52 Nm
S3 头 – 53, 75, 95, or 110 Nm
S4 头 – 135 or 230 Nm (48 series)
S4 头 – 150, 185, 210, 235 or 
                 255 Nm (67 series)

৔௥෣࣡

S1 滑动 (浮动) 主轴     S3 滑动 (浮动) 主轴

S2 滑动 (浮动) 主轴     S4 滑动 (浮动) 主轴

൫ࡉ
18
48
67

头ރ
E – Air – LB

৔௥ಢቯ

A – 弯头

ࣅ࢟

 XX E A X XXX XX X X
ዓ࿼ࣞޠ

1 – 1.13" (S1), 1.00" (S2 & S3), 1.25" (S4)
2 – 2.13" (S1), 3.00" (S2), 2.5" (S4 1/2" Dr.)
5 – 5.13" (S2), 4.25" (S4)
6 – 6.0" (S4 1/2" Dr.), 7.0" (S4 3/4" Dr.)
11 – 11.0" (S4 3/4" Dr.)

ၒ߲头ࡁߛ

3 – 3/8" (S1, S2)
4 – 1/2" (S3, S4)
6 – 3/4" (S4)

ᅬ头ॳࣅᒷ৔௥ܠ੓

Isolation 
Transformer

544185PT

Incoming 
Power 

115/230VAC

Matrix Tool 
Cable 

542778 - XM
Cleco 67 Series Tool

Air - Lb Cable

Power 
Cable

ဧ፿Clecoཝถ఼ᒜ໭ဟǈჅᎌ67ᇹ೰৔௥ࡩ
࣒ገཇᎌጙৈ৆ಭܤኹ໭Ǆ544185PTǅ

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
弯头浮轴式
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S3头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 – 1.0" (1/2" Sq. Dr.)

S4头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 – 1.25" (1/2" & 3/4" Sq. Dr.)
2 – 2.5" (1/2" Sq. Dr.)
5 – 4.25" (1/2" & 3/4" Sq. Dr.)
6 – 6.0" (1/2" Sq. Dr.)
6 – 7.0" (3/4" Sq. Dr.)
11 – 11.0" (3/4" Sq. Dr.)

 18EA, 48EA & 67EA ॳࣅᒷᅬ头

S1头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 – 1.13" (3/8" Sq. Dr.)
2 – 2.13" (3/8" Sq. Dr.)

S2头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 – 1.0" (3/8" Sq. Dr.)
2 – 3.0" (3/8" Sq. Dr.)
5 – 5.13" (3/8" Sq. Dr.)

ঢ࢟།ࠅஜ৔௥ – ᎌሣูࣅ࢟
弯头浮轴式
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఼ᒜ໭ (第114页)
mPro400GC - E (Transducer Control) 1 1 1 1 1

mPro400GC - I (Current Control) 1 1

ᎌሣ৔௥
ຫ໭఼ᒜ (第32 - 44页)ܤ

18/48E_EXXX 1 1 1 1

67E_XXX 1

ᎌሣ৔௥
ᒇഗ఼ᒜ (第48 - 58页)

18/48C_EXXX 1 1

࢟಄ (第122页)

Tool Cable - 301866 - XM  (Air - Lb) 1 1 1 1 1 1
Tool Cable - 542778 - XM  (Matrix) 1
Extension Cable - 301877 - XM (If Required)  (Air - Lb)
Extension Cable - 542779 - XM (If Required)  (Matrix)

ၒྜྷ๼ୈ (第124页)

542977 - X Torque Selector Switch 1 1

542978 - X Socket Tray

544241PT - 4 - pos Bit & Socket Tray (cable included)

544242PT - 8 - pos Bit & Socket Tray (cable included) 1

54297X - Start/Stop Switches 1

ၒ߲๼ୈ (第124页) 542976 - 1 Annunciator 1

ၒྜྷ๼ୈ࢟಄ (第124页)

544237 - 1M Input Accessory Cable
544237 - 5M Input Accessory Cable
544237 - 10M Input Accessory Cable
544237 - 15M Input Accessory Cable

1 1

ၒ߲๼ୈ࢟಄ (第124页)

544238 - 1M Output Accessory Cable
544238 - 5M Output Accessory Cable
544238 - 10M Output Accessory Cable
544238 - 15M Output Accessory Cable

1

ၒྜྷࡵၒྜྷ๼ୈ࢟಄ (第124页) 542986 - X - Input to Input Accessory Cable 1

৆ಭܤኹ໭ (第121页) 544185PT 1

(参阅第26 - 27页来建立一个mPro400GC - M/GC - P/GC - S system系统)

୐ೂᒇഗཝཆ఼ᒜᇹᄻᒑገ଼ݛ3ྯ 2 1ࡼ࡝

  1Ǌ ࠭ᎎܟኡᐋጙৈ৛ৢᇹᄻ

  2Ǌ ࠭ሆऱኡ߲ᑵཀྵࡼᏄୈ

  3Ǌ ࢿ৪ฝࡼᇹᄻ

ྙੜ୐ೂጙৈᒇഗཝཆ఼ᒜᇹᄻ
mPro400GC - E & mPro400GC - I
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఼ᒜ໭ (第114页)
mPro400GC - E (Transducer Control) 1 1 1 1 1

mPro400GC - I (Current Control) 1 1

ᎌሣ৔௥
ຫ໭఼ᒜܤ (第32 - 44页)

18/48E_EXXX 1 1 1 1

67E_XXX 1

ᎌሣ৔௥
ᒇഗ఼ᒜ (第48 - 58页)

18/48C_EXXX 1 1

࢟಄ (第122页)

Tool Cable - 301866 - XM  (Air - Lb) 1 1 1 1 1 1
Tool Cable - 542778 - XM  (Matrix) 1
Extension Cable - 301877 - XM (If Required)  (Air - Lb)
Extension Cable - 542779 - XM (If Required)  (Matrix)

ၒྜྷ๼ୈ (第124页)

542977 - X Torque Selector Switch 1 1

542978 - X Socket Tray

544241PT - 4 - pos Bit & Socket Tray (cable included)

544242PT - 8 - pos Bit & Socket Tray (cable included) 1

54297X - Start/Stop Switches 1

ၒ߲๼ୈ (第124页) 542976 - 1 Annunciator 1

ၒྜྷ๼ୈ࢟಄ (第124页)

544237 - 1M Input Accessory Cable
544237 - 5M Input Accessory Cable
544237 - 10M Input Accessory Cable
544237 - 15M Input Accessory Cable

1 1

ၒ߲๼ୈ࢟಄ (第124页)

544238 - 1M Output Accessory Cable
544238 - 5M Output Accessory Cable
544238 - 10M Output Accessory Cable
544238 - 15M Output Accessory Cable

1

ၒྜྷࡵၒྜྷ๼ୈ࢟಄ (第124页) 542986 - X - Input to Input Accessory Cable 1

৆ಭܤኹ໭ (第121页) 544185PT 1

One Corded Tool (18/48E_E)

One Corded Tool (67E_XXX) 

One Corded Tool (18/48E_E) & Torque Selector

One Corded Tool (18/48E_E) & Annunciator

One Corded CC Tool (18/48C_EXXX)

One Corded CC Tool (18/48C_E) & 8 Pos. Socket Tray

One Corded Tool (18/48E_E) & 2 AccessoriesModel/Part Number

ኊገᄗଝ૞࿎߹ᔝୈږ
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18CAE28AM3

48CAE58AM3

ᅬ头ᇹ೰

฼௞पᆍ                      
2 – 230 Nm
1.5 – 170 Ft. Lbs.                  

൛ၴࡁߛ

M5 – M16
#10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

ᅬ头 ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟ ၒ߲头
ࡁߛ

ࣞޠ
ᅬ头

ᒦቦࡵܟ 高ࣞ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm in. mm
18CAE08AL2 1.5 - 5.9 2 - 8 3000 2.9 1.3 1/4" 13.6 345 0.51 13 1.4 36
18CAE15AM3 3.0 - 11.1 4 - 15 1300 3.3 1.5 3/8" 14.8 376 0.59 15 1.6 41
18CAE22AM3 3.7 - 16.2 5 - 22 920 3.3 1.5 3/8" 14.8 376 0.59 15 1.6 41
18CAE28AM3 4.4 - 20.7 6 - 28 700 3.3 1.5 3/8" 14.8 376 0.59 15 1.6 41
48CAE15AL3 2.2 - 11.1 3 - 15 2855 3.8 1.7 3/8" 15.7 398 0.59 15 1.6 41
48CAE28AL3 4.4 - 20.7 6 - 28 1300 4.1 1.9 3/8" 16.2 410 0.59 15 1.6 41
48CAE41AM3 6.6 - 30.2 9 - 41 1090 4.3 2.0 3/8" 17.3 440 0.75 19 1.9 48
48CAE58AM3 8.9 - 42.8 12 - 58 770 4.3 2.0 3/8" 17.3 440 0.75 19 1.9 48
48CAE58AM4 8.9 - 42.8 12 - 58 770 4.3 2.0 1/2" 17.3 440 0.75 19 1.9 48
48CAE90AH4 13.3 - 64.2 18 - 87 515 6.6 3.0 1/2" 18.5 470 0.81 21 2.3 58
48CAE105AH4 15.5 - 76.7 21 - 104 340 6.6 3.0 1/2" 18.5 470 0.81 21 2.3 58
48CAE135MH4 19.9 - 98.1 27 - 133 265 7.3 3.3 1/2" 19.1 485 0.94 24 2.4 61
48CAE175AX6 26.6 - 129.8 36 - 176 190 10.2 4.6 3/4" 21.6 549 1.06 27 2.7 69
48CAE230AX6 33.9 - 169.6 46 - 230 145 10.2 4.6 3/4" 21.6 549 1.06 27 2.7 69

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电
缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

৔௥ಢቯ

A – 弯头

࢟ഗ
఼ᒜ

 XX C A E XXX XXX X
ઐམ
– 插销
B 滚珠护圈

ၒ߲头

AL2 – 1/4" Sq.Dr. AM4 – 1/2" Sq.Dr.
AL3 – 3/8" Sq.Dr. AH4 – 1/2" Sq.Dr.
AM3 – 3/8" Sq.Dr. MH4 – 1/2" Sq.Dr.
 AX6 – 3/4" Sq.Dr.

头ރ
E – Air – LB

൫ࡉ
18, 48

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
弯头式
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18CSE06Q

48CSE25D3

ᒇܺᇹ೰

฼௞पᆍ                      
2 – 150 Nm
1.5 – 13 Ft. Lbs.                  

൛ၴࡁߛ

M5 – M14
#10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

ᒇܺ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟
ၒ߲头ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm
18CSE06Q 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.5 1.1 1/4" Hex 12.3 312 0.91 23
18CSE06D2 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.5 1.1 1/4" 11.8 300 0.91 23
18CSE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.7 1.2 1/4" Hex 13.0 330 0.91 23
18CSE12D3 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
18CSE17Q 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.7 1.2 1/4" Hex 13.0 330 0.91 23
18CSE17D3 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
18CSE22D3 3.7 - 16.2 5 - 22 985 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
18CSE31D3 5.2 - 22.9 7 - 31 695 2.7 1.2 3/8" 12.4 315 0.91 23
48CSE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 3.0 1.4 1/4" Hex 13.5 343 0.91 23
48CSE12D2 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 3.0 1.4 1/4" 13.0 330 0.91 23
48CSE25D3 4.4 - 18.4 6 - 25 1820 3.2 1.5 3/8" 13.6 345 0.91 23
48CSE36D3 5.9 - 26.6 8 - 36 1290 3.2 1.5 3/8" 13.6 345 0.91 23
48CSE48D3 7.4 - 35.4 10 - 48 985 3.3 1.5 3/8" 13.8 351 0.91 23
48CSE65D4 9.6 - 47.9 13 - 65 750 5.3 2.4 1/2" 16.6 420 1.13 29
48CSE90D4 14.0 - 66.4 19 - 90 510 5.6 2.5 1/2" 17.1 435 1.13 29
48CSE125D4 19.2 - 92.2 26 - 125 360 5.6 2.5 1/2" 17.1 435 1.13 29
48CSE150D4 22.9 - 110.6 31 - 150 240 5.6 2.5 1/2" 17.1 435 1.13 29

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
。ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头。固定手柄包含在18CSE12Q和18CSE12D3中ܪ
反作用力杆包含在输出扭矩17 - 150 Nm直柄工具中。滚珠护圈可选。

ऄᅪ࿸۸ǖ：标准工具电缆301866 - XX，RA旋转电缆301903 - XX，内
联旋转电缆301904 - XX，延伸电缆301877 - XX。
安装板：543231 - （除下列以外都包含）
543235 - 18ES06Q，48ES12Q 49087108 - 48ES65D4,48ES125D4和
48ES150D4
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

൫ࡉ
18, 48

৔௥ಢቯ

S – 直柄

࢟ഗ
఼ᒜ

 XX C S E XXX XX X
ઐམ
– 插销
B 滚珠护圈

ၒ߲头

Q – Quick change D3 – 3/8" Sq.Dr.
D2 – 1/4" Sq.Dr. D4 – 1/2" Sq.Dr.

头ރ
   E – Air – LB

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
直柄式
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།ါᇹ೰

฼௞पᆍ                      
2 – 150 Nm
1.5 – 110 Ft. Lbs.                  

൛ၴࡁߛ

M5 – M14
#10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

།ါ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟
ၒ߲头ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

18CPE06Q 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.2 1.0 1/4" Hex 7.0 178 0.84 21
18CPE06D2 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.2 1.0 1/4" 6.5 165 0.84 21
18CPE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.4 1.1 1/4" Hex 7.7 196 0.84 21
18CPE12D3 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
18CPE17Q 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.4 1.1 1/4" Hex 7.7 196 0.84 21
18CPE17D3 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
18CPE22D3 3.7 - 16.2 5 - 22 985 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
18CPE31D3 5.2 - 22.9 7 - 31 695 2.4 1.1 3/8" 7.2 183 0.84 21
48CPE12Q 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 2.7 1.2 1/4" Hex 8.3 211 0.84 21
48CPE12D2 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 2.7 1.2 1/4" 7.7 196 0.84 21
48CPE25D3 4.4 - 18.4 6 - 25 1820 2.9 1.3 3/8" 8.4 213 0.84 21
48CPE36D3 5.9 - 26.6 8 - 36 1290 2.9 1.3 3/8" 8.4 213 0.84 21
48CPE48D3 7.4 - 35.4 10 - 48 985 3.0 1.4 3/8" 8.6 218 0.84 21
48CPE65D4 9.6 - 47.9 13 - 65 750 5.0 2.3 1/2" 10.8 274 1.1 28
48CPE90D4 14.0 - 66.4 19 - 90 510 5.3 2.4 1/2" 11.3 287 1.1 28
48CPE125D4 19.2 - 92.2 26 - 125 360 5.3 2.4 1/2" 11.3 287 1.1 28
48CPE150D4 22.9 - 110.6 31 - 150 240 5.3 2.4 1/2" 11.3 287 0.9 23

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
。ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头。悬挂架，固定手柄包含在18CSE12Q和18CSE12D3中ܪ
反作用力杆包含在输出扭矩17 - 150 Nm手枪工具中。滚珠护圈可选。

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋
转电缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

18CPE6Q

48CPE25D3

৔௥ಢቯ

P – 枪式

࢟ഗ
఼ᒜ

 XX C P E XXX XX X
ઐམ
–  插销
B 滚珠护圈

ၒ߲头

Q – Quick change D3 – 3/8" Sq.Dr.
D2 – 1/4" Sq.Dr. D4 – 1/2" Sq.Dr.

头ރ
E – Air – LB

൫ࡉ
18, 48

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
手枪式
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ᇹ೰ࣅኹ໪ږ

฼௞पᆍ                      
2 – 12 Nm
1.5 – 8.9 Ft. Lbs.                  

൛ၴࡁߛ

M5 – M6
#10 – 1/4"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

ኹ໪ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟
ၒ߲头ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm
18CPE06QP 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.66 1.19 1/4" Hex 9.35 238 0.84 21
18CPE06D3P 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.66 1.19 3/8" 8.8 224 0.84 21
18CPE12QP 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.83 1.27 1/4" Hex 9.35 196 0.84 21
18CPE12D3P 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 2.83 1.27 3/8" 8.8 224 0.84 21
18CSE06QP 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.93 1.31 1/4" Hex 14.75 375 0.91 23
18CSE06D3P 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 2.93 1.31 3/8" 14.20 360 0.91 23
18CSE12QP 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 3.10 1.40 1/4" Hex 14.75 375 0.91 23
18CSE12D3P 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 3.10 1.40 3/8" 14.20 360 0.91 23

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头。手枪模块的悬挂架，固定手柄 ( 301857 ) 包含在ܪ
18CPE12Q和18CPE12D3

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋
转电缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

18CPE06QP

18CSE06QP

৔௥ಢቯ

P – 枪式
S – 直柄

࢟ഗ
఼ᒜ

XX C X E XXX XX P
ᅎ໪

ၒ߲头

Q – 快换
D3 – 3/8" Sq.Dr.

头ރ
E – Air – LB

൫ࡉ
18, 48

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
按压启动式/直柄式
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ᒇܺॳࣅᒷᇹ೰

฼௞पᆍ                      
2 – 248 Nm
1.5 – 182.9 Ft. Lbs.                  

൛ၴࡁߛ

M5 – M16
#10 – 5/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

ᒇܺॳࣅᒷ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟
ၒ߲头ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

18CSE06ZA 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 3.0 1.4 1/4 15.5 394 0.91 23
18CSE12ZA 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 3.2 1.5 1/4 16.0 406 0.91 23
18CSE17ZA 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 3.2 1.5 1/4 16.0 406 0.91 23 
48CSE12ZA 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 3.4 1.5 1/4 16.7 425 0.91 23
48CSE271ZB 5.9 - 19.9 8 - 27 1820 5.8 2.6 3/8 22.0 559 0.92 23
48CSE361ZB 5.2 - 26.6 7 - 36 1290 5.8 2.6 3/8 22.0 559 0.92 23 
48CSE602ZB 8.1 - 42.0 11 - 57 855 8.4 3.8 1/2 24.4 620 1.10 28
48CSE702ZB 10.3 - 50.2 14 - 68 570 8.4 3.8 1/2 24.4 620 1.10 28
48CSE802ZB 12.5 - 60.5 17 - 82 450 9.6 4.4 1/2 26.7 678 1.10 31
48CSE1152ZB 18.4 - 84.8 25 - 115 320 9.6 4.4 1/2 26.7 678 1.10 31
48CSE1502ZB 22.9 - 110.6 31 - 150 245 9.6 4.4 1/2 26.7 678 1.10 31
48CSE1653ZB 24.3 - 121.7 33 - 165 220 14.6 6.6 3/4 28.6 726 1.57 40
48CSE2503ZB 36.8 - 182.9 50 - 248 145 14.6 6.6 3/4 28.6 726 1.57 40

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头。工具驱动方头带有通孔固定套筒ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋
转电缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

1.22"
58.87mm

2.318"

1.159"
29.43mm

.669"
16.99mm

1.339"
34.01mm

3.15"
80.01mm

31.1mm

1ZBZA 2ZB 3ZB

0.25"
6.3mm

1.22"
31.1mm 1.31"

33.3mm
1.73"

44.0mm

0.35"
9.0mm

1.37"
34.9mm

1.41"
35.92mm

1.41"
35.92mm

2.00"
50.8mm

1.97"
50.04mm

1.559"
39.6mm

1.50"
38.1mm

1.10"
27.94mm

M5 x 0.8
Thd. Typ.

���� = ± .004" (0.1mm)       ����: 1" (25mm) ZA
                                                                        2" (50mm) 1ZB, 2ZB, 3ZB

৔௥ڔᓤࡁߛۇ

18CSE12ZA

৔௥ಢቯ

S –直柄

࢟ഗ
఼ᒜ

 XX C S E XXX XXX
ၒ߲头

ZA – 1/4" Sq.Dr.
1ZB – 3/8" Sq.Dr.
2ZB – 1/2" Sq.Dr.
3ZB – 3/4" Sq.Dr.

头ރ
E – Air – LB

൫ࡉ
18, 48

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
直柄浮轴式
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48CAE110H

Hold & Drive ฼௞पᆍ హᓞ
ᓞႥ ࣞޠ ᒮ೟ 头高 ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ Ft.Lbs. Nm RPM in. mm lbs. kg in. mm in. mm

48CAE53H 8.1 – 39.8 11 – 54 850 20.2 512 7.9 3.60 2.40 61 1.06 27
48CAE75H 11.1 – 56.8 15 – 77 600 20.2 512 7.9 4.03 2.40 61 1.06 27
48CAE110H 17.0 – 85.6 23 – 115 400 20.2 512 8.9 4.03 2.40 61 1.06 27
48CAE135H 20.7 – 101.8 28 – 135 270 20.6 522 8.9 4.03 2.40 61 1.06 27
48CAE230H 34.7 – 169.6 47 – 230 150 22.2 563 10.6 4.79 2.40 61 1.06 27

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电缆
301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

Hold & Drive ᇹ೰

฼௞पᆍ                      
11 – 227 Nm
8.1 – 167.4 Ft. Lbs.   

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

 H X XX X XX X
Hold & Drive ৔௥ܠ੓ ูஜ头ܠ੓

 48 C A E XXX H

ᔢࡍၒ߲฼௞

ৼࢾᒷ

3  -  3 1/2"
4  -  4"
5  -  5 3/8"
6  -  5 7/8"
9  -  9 1/2"

൫ࡉ
48

࢟ഗ
఼ᒜ

ᄁᄺಢቯ

F – 六角螺母

M – 六角螺公

T – 圆形

O – 椭圆螺母

ᅞᏌࡁߛ (长度)
如果无伸出=0
(椭圆螺母)

头ރ
   E – Air – LB

৔௥ಢቯ

A – 弯头

Hold 
& Drive

头ಢቯ
H – Hold & Drive

ᄁᄺࡁߛǄདࣅǅ

EH – 11/16 MH – 14 mm MN – 20 mm MS – 25mm
EJ – 13/16 MI – 15 mm MO – 21 mm MT – 26mm
EK – 7/8 MJ – 16 mm (5/8") MP – 22 mm  MU – 27mm (1 1/16")
EM – 1 MK – 17 mm MQ – 23 mm MX – 30mm (1 3/16")
EO – 1 1/8 ML – 18 mm MR – 24 mm (15/16") MZ – 32mm (1 1/4")
MG – 13 mm MM – 19 mm (3/4") 

ৼࢾᄁᄺ (螺母边对边的宽度)

EA – 1/4 15 – T15
EC – 3/8 20 – T20
M5 – 5 mm 25 – T25
M6 – 6 mm 30 – T30
MA – 7 mm 40 – T40
MB – 8 mm (5/16") 50 – T50
MC – 9 mm 
MD – 10 mm 
ME – 11 mm (7/16") 
MF – 12 mm

ᅞᏌ൛৛

 (长度)

ৼࢾଚࡁߛߒ (宽度)

ᄁᄺูஜࡁߛ

Hold & Drive tool approaches 
the application.

Hold socket fits over bolt and 
prevents it from rotating.

Tool is pushed down and started until drive 
socket engages and tightens nut.

“Hold & Drive” bolts are used 
with these tools in automotive 
and truck frame applications. 
They reduce 
assembly handling 
to one person 
working from one 
side of the workpiece. The bolt 
is held stationary by the tool 
while the nut is tightened from 
the same side.

Note: To order a tool include the Socket Nomenclature with the Tool Nomenclature.
Order just the Socket Nomenclature for a complete head assembly.
Refer to Parts List for individual socket part numbers.

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
内置外动
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Flushᄁᄺ৔௥း፿᎖ቃମ௦హମูஜࡼ።፿ă࢟ࣅFlushᄁᄺ৔௥܈
ஜறཀྵࣞ高੪ࣶăูࡼCrowfoot৔௥ࡒ

ᑳৈࡵ头ࡼ高ࣞ

ኊገࡼମ௦

Flush ᄁᄺᇹ೰
฼௞पᆍ                         ൛ၴࡁߛ

4.9 – 234  Nm                 M8 – M21
3.6 – 172.6 Ft. Lbs.        1/2" – 1 3/16"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

Flush ᄁᄺ
头ಢቯ

฼௞पᆍ హᓞᓞႥ ᒮ೟ ࣞޠ
ᅬ头

ᒦቦࡵܟ 高ࣞ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm in. mm

18CAE16F1 F1 3.6 - 11.8 4.9 - 16 1225 4.4 2.00 16.0 406 0.55 14 1.54 39
18CAE23F1 F1 3.4 - 17.0 4.6 - 23 860 4.4 2.00 16.0 406 0.55 14 1.54 39
18CAE30F1 F1 4.4 - 22.1 6.0 - 30 655 4.4 2.00 16.0 406 0.55 14 1.54 39
48CAE37F2 F2 5.9 - 27.3 8.0 - 37 1225 5.4 2.43 18.7 474 0.67 17 1.69 43
48CAE52F2 F2 8.1 - 38.3 11 - 52 860 5.4 2.43 18.7 474 0.67 17 1.69 43
48CAE53F3 F3 8.1 - 39.0 11 - 53 850 6.0 2.74 20.0 509 0.87 22 2.32 59
48CAE75F3 F3 11.1 - 55.3 15 - 75 600 6.0 2.74 20.0 509 0.87 22 2.32 59
48CAE110F3 F3 17.0 - 81.1 23 - 110 400 7.4 3.38 20.5 521 0.87 22 2.32 59
48CAE135F4 F4 19.9 - 99.5 27 - 135 270 8.9 4.03 20.6 522 1.06 27 2.40 61
48CAE230F4 F4 34.7 - 172.6 47 - 230 150 10.6 4.79 22.2 563 1.06 27 2.40 61

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电
缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

18CAE30F1

 FX XX X X

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)

F1  16,23, 30 Nm F3  53, 75, 110 Nm
F2  37, 52 Nm F4  135, 230 Nm
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm
超过60 Nm，四舍五入至最接近的5 Nm

头ಢቯ

F1 头  8 – 15 mm socket capacity
F2 头  10 – 15 mm socket capacity
F3 头  13 – 21 mm socket capacity
F4 头  13 – 21 mm socket capacity

൫ࡉ
18, 48

৔௥ಢቯ

A – 弯头

࢟ഗ
఼ᒜ

头ಢቯ

1  F1
2 F2
3 F3
4 F4

ၒ߲ಢቯ

0 – 标准   1 – 快速引导    2 – 磁性

ዓ࿼ࣞޠ

0 – Flush 4 – 1/2" 8 – 1”
2 – 1/4" 6 – 3/4"

Flush ᄁᄺ৔௥ܠ੓ ᄁᄺܠ੓

 XX C A E XXX FX
头ރ

E – Air – LB

ᄁᄺࡁߛ

EC – 3/8 MB – 8 mm (5/16") MJ – 16 mm (5/8")
ED – 7/16 MD – 10 mm MK – 17 mm
EE – 1/2 ME – 11 mm (7/16") ML – 18 mm
EF – 9/16 MF – 12 mm MM – 19 mm (3/4")
EH – 11/16 MG – 13 mm MN – 20 mm
EJ – 13/16 MH – 14 mm MO – 21 mm
 MI – 15 mm

FlushᄁᄺࡼXࡁߛ
头 in. mm पᆍࡁߛᔭރ

F1 1.54  39 8–15 mm
F2 1.69 43 10–15 mm
F3 2.32 59 13–21 mm
F4 2.4 61 17–21 mm

Note: To order a tool include the Socket Nomenclature with the Tool Nomenclature.
Order just the Socket Nomenclature for a complete head assembly.
Refer to Parts List for individual socket part numbers.

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
内置套筒
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T2

T3

T4

“B”
T2, T3 & T4

“A”

2.63" (67 mm) 1.56" (40 mm)
T2 头 T3 头

1.44" (37 mm)

“A”
“C”

“D”

T4 头

1.94" (49 mm)

“A”
“C”

“D”

“C”

“D”

头高

਌൛ෲ ᔢࡍདࣅ
ࡁߛ

฼௞पᆍ హᓞ
ᓞႥ ᒮ೟ ࣞޠ

头 

A ౑ࣞ B ాރ੿ࣞ C Opening D ࡵܟᒦቦ

ቯ੓ Ft.Lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm in. mm in. mm in. mm

48CTE20T2 1/2" 7.4 - 14.8 10 - 20 1425 4.4 2.0 16.9 430 1.42 36 0.55 14 0.28 7 0.53 13
48CTE30T3 3/4" 11.1 - 22.1 15 - 30 1030 4.5 2.0 16.6 422 1.65 42 0.59 15 0.475 13 0.73 19
48CTE40T4 1 1/16" 14.8 - 29.5 20 - 40 770 5.3 2.3 17.9 454 2.36 60 0.59 15 0.675 18 0.93 24

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电缆
301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

਌൛ෲᇹ೰
฼௞पᆍ                      ൛ၴࡁߛ

10 – 40 Nm                  M6 – M10
7.4 – 29.5 Ft. Lbs.       1/4" – 3/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

ඛࠨমঝ໭໪ࣅဟǈক48ET਌൛ෲখܤኟᓞ
ऱሶǈࡩनᓞဟǈރᔭ୓ᄫᒏᏴࡌఎࡼᆡᒙă

Tube Nut ৔௥ܠ੓ ᄁᄺܠ੓

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)
60 Nm以下，四舍五入至最接近的1 Nm

头ಢቯ

T2  -  20 Nm
T3  -  30 Nm
T4  -  40 Nm

൫ࡉ
48

৔௥ಢቯ

T – 螺旋母

࢟ഗ
఼ᒜ

ၒ߲ಢቯ

0 – 部分通过六角      2 – 通过双六角
1 – 通过六角             3 – 部分通过双六角

ዓ࿼ࣞޠ

0 – Flush 4 – 1/2" 8 – 1"
2 – 1/4" 6 – 3/4"

ᔢࡍങ୯ᄁᄺࡁߛ

MG, EE T2 Head Type
MM, 3/4" T3 Head Type
MU, 1 1/16" T4 Head Type
00, ## (Specials) All Head Types

Thru Hex Double
Thru Hex

Partial
Thru Hex

Partial Thru 
Double Hex

头ރ
   E – Air – LB

头ಢቯ
KS2 – T2
KS3 – T3
KS4 – T4

 XX C T E XX XX KSX XX XX X

ᄁᄺࡁߛ

EA  -  1/4" M5 – 5 mm MH – 14 mm MP – 22 mm
EC – 3/8 M6 – 6 mm MI – 15 mm MQ – 23 mm
EE – 1/2 MA – 7 mm MJ – 16 mm (5/8) MR – 24 mm (15/16)
EF – 9/16 MB – 8 mm (5/16) MK – 17 mm MS – 25 mm
EH – 11/16 MD – 10 mm ML – 18 mm MT – 26 mm
EJ – 13/16 ME – 11 mm (7/16) MM – 19 mm (3/4) MU – 27 mm (1 1/16)
EK – 7/8 MF – 12 mm MN – 20 mm
EM – 1 MG – 13 mm MO – 21 mm

Note: To order a tool include the Socket Nomenclature with the Tool Nomenclature.
Order T2XXXX for a complete head assembly (i.e. T2MF02) 
To order individual sockets, use a “KS” prefix (i.e. KS2EA01 for a T2 1/4", Flush, Thru Hex socket.)

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
开口式
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ᅬ头ॳࣅᒷᇹ೰
฼௞पᆍ                        ൛ၴࡁߛ

5.1 – 230 Nm                 M7 – M18
3.7 – 169.6 Ft. Lbs.       1/4" – 3/4"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

ᅬ头ॳࣅᒷ ฼௞पᆍ ᔢࡍႥࣞ ᒮ೟
ၒ߲头ࡁߛ

ࣞޠ ᒦቦࡵܟ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm in. mm

18CAE16S131 3.7 - 11.8 5.1 - 16 1225 4.4 2.00 3/8" 16.0 406 0.55 14
18CAE23S131 5.3 - 16.9 7.2 - 23 860 4.4 2.00 3/8" 16.0 406 0.55 14
18CAE30S131 4.4 - 22.1 6.0 - 30 655 4.4 2.00 3/8" 16.0 406 0.55 14
48CAE37S231 5.9 - 27.2 8.0 - 37 1225 5.4 2.43 3/8" 18.7 474 0.67 17
48CAE52S231 8.1 - 38.3 11 - 52 860 5.4 2.43 3/8" 18.7 474 0.67 17
48CAE53S341 8.1 - 39.1 11 - 53 850 6.0 2.74 1/2" 20.0 509 0.87 22
48CAE75S341 11.0 - 55.3 15 - 75 600 6.0 2.74 1/2" 20.0 509 0.87 22
48CAE95S341 14.7 - 70.0 20 - 95 460 7.4 3.38 1/2" 20.5 521 0.87 22
48CAE110S341 16.9 - 81.1 23 - 110 400 7.4 3.38 1/2" 20.5 521 0.87 22
48CAE135S461 20.6 - 99.5 28 - 135 270 8.9 4.03 3/4" 20.6 522 1.06 27
48CAE230S461 34.6 - 169.6 47 - 230 150 10.6 4.79 3/4" 22.2 563 1.06 27

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头，安装板ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋
转电缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

48CAE135S461

ᔢࡍၒ߲฼௞ (Nm)

S1 头 – 16, 23, or 30 Nm
S2 头 – 37 or 52 Nm
S3 头 – 53, 75, 95, or 110 Nm
S4 头 – 135 or 230 Nm (48 series)

৔௥෣࣡

S1 滑动 (浮动) 主轴 S3 滑动 (浮动) 主轴
S2 滑动 (浮动) 主轴 S4 滑动 (浮动) 主轴

൫ࡉ
18
48

৔௥ಢቯ

A – 弯头

࢟ഗ
఼ᒜ

 XX C A E XXX XX X X

ᅬ头ॳࣅᒷ৔௥ܠ੓

头ރ
E – Air – LB

ၒ߲头ࡁߛ
3 – 3/8" (S1,S2)
4 – 1/2" (S3,S4)
6 – 3/4" (S4)

ዓ࿼ࣞޠ

1 – 1.13" (S1), 1.00" (S2 & S3), 1.25" (S4)
2 – 2.13" (S1), 3.00" (S2), 2.5" (S4 1/2" Dr.)
5 – 5.13" (S2), 4.25" (S4)
6 – 6.0" (S4 1/2" Dr.), 7.0" (S4 3/4" Dr.)
11 – 11.0" (S4 3/4" Dr.)

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
弯头浮轴式
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S3头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 – 1.0" (1/2" Sq. Dr.)

S4头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 – 1.25" (1/2" & 3/4" Sq. Dr.)
2 – 2.5" (1/2" Sq. Dr.)
5 – 4.25" (1/2" & 3/4" Sq. Dr.)
6 – 6.0" (1/2" Sq. Dr.)
6 – 7.0" (3/4" Sq. Dr.)
11 – 11.0" (3/4" Sq. Dr.)

18CAE & 48CAE Floating Spindle Angle Heads

S1头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 – 1.13" (3/8" Sq. Dr.)
2 – 2.13" (3/8" Sq. Dr.)

S2头
ዓ࿼ࣞޠĐXđ
1 –1.0" (3/8" Sq. Dr.)
2 – 3.0" (3/8" Sq. Dr.)
5 – 5.13" (3/8" Sq. Dr.)

ஜ৔௥ – ᎌሣᒇഗ࢟།ูࣅ࢟
弯头浮轴式
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ᔢࡍၒ߲฼௞

头ಢቯ

C1 – 15° Crowfoot
C3 – 30° Crowfoot

൫ࡉ
48

৔௥ಢቯ

C – Crowfoot

࢟ഗ
఼ᒜ

ᄁᄺࡁߛ

EA – 1/4" MC – 9 mm
EC – 3/8 MD – 10 mm
EE – 1/2 ME – 11 mm (7/16)
EF – 9/16 MF – 12 mm
MA – 7mm MG – 13 mm
MB – 8mm (5/16) MH – 14 mm
 MI – 15 mm*
 *Fragile. Light duty apps.

ᄁᄺܠ੓Crowfoot ৔௥ܠ੓

ၒ߲ಢቯ
1 – Thru Hex

头ރ
   E – Air – LB

ᄁᄺಢቯ
CS – Crowfoot

ዓ࿼ࣞޠ

0 – Flush
4 – 1/2"
6 – 3/4"

 48 C C E XX XX CS XX XX X

Crowfoot ฼௞पᆍ హᓞ
ᓞႥ ᒮ೟ ࣞޠ

ቯ੓

15° 头 30° 头 ft. lbs. Nm RPM lbs. kg in. mm

48CCE30C1 48CCE30C3 7.7 - 22.1 10.5 - 30 860 5.5 2.3 20.5 521

*重量不包括工具电缆和反应杆
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
ᓰᓤ۸ǖAir - LB安全插头ܪ

ऄᅪ࿸۸ǖ标准工具电缆301866 - XX, RA旋转电缆301903 - XX, 内联旋转电
缆301904 - XX, 延长电缆301877 - XX
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第121 - 129页的可选部件

订购单个套筒，使用“CS”前缀（如CSEA01代表1/4"，Flush，通过六角套筒）

Crowfoot ᇹ೰
฼௞पᆍ                       ൛ၴࡁߛ

7 – 30 Nm                     M6 – M8
5 – 22 Ft. Lbs.              #10 – 3/8"

■  精密无刷电机
■  分度控制
■  智能记忆

48CCE30C1

Note: To order a tool include the Socket Nomenclature with the Tool Nomenclature.
To order individual sockets, use “CS” prefix before the required socket. (i.e. CSEA01 for a 1/4", flush, thru hex socket.)

ஜ৔௥ – ࢟ഗ఼ᒜูࣅ࢟
鸭头式
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30° 头 (Part No. 301960)
最大推荐扭矩： 22 ft.lbs. (30 Nm)

15° 头 (Part No. 301959)
最大推荐扭矩：22 ft.lbs. (30 Nm)
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୐ೂጙৈৼࢾDC৔௥ᇹᄻᒑኊገ଼ݛྯࡼ࡝ƽ

    1Ǌ ࠭ᎎܟኡᐋጙৈ৛ৢᇹᄻ

    2Ǌ ࠭ሆऱኡᐋᑵཀྵࡼᏄୈ

    3Ǌ ࢿ৪ฝࡼᇹᄻƽ

ᇹᄻ఼ᒜྟୈ۞

控制器，电源变压器，配电箱，Arcnet电缆以及支架  (第89页) mPro400GCM PDBCPSXX - Select model from catalog. 1 1

ᒝถูஜᒷ  (第64 - 87页) Select from catalog. Floating spindle ordered separately. 1 2

ॳࣅᓍᒷး๼໭  (第122页) Select from catalog. 1 2

࢐Ꭾ࢟಄ - ᒝถᓍᒷ  (第88页) Select cable with desired connector from catalog. 1 1

ᄢሣ/ዓޠሣ - ᒝถᓍᒷ  (第88页) Select cable with desired connector from catalog. 1 1

ᓍᒷᇹᄻᔐሣᒫஉᑗ - ᒝถᓍᒷ  (第88页) 961127 1 1

఼ᒜ໭ - ޟਖᓍᒷ  (第114 - 118页)

mPro400GC - SG - 12 Compact Box 1 1

mPro400GC - SG - 34 Compact Box 1 1

ᓤᒙᓍᒷ  (第90 - 111页)ࢾৼࡼᄻࠅ Select from catalog. Floating spindle ordered separately. 1 1 * *

ॳࣅᓍᒷး๼໭  (第113页) Select from catalog. 1 1 * *

࢐Ꭾ࢟಄ - ޟਖᓍᒷ  (第122页) Select from catalog. 1 1 * *

ዓ࢟ޠ಄ - ޟਖᓍᒷ  (第122页) Select from catalog. 1 1 * *

ᇹᄻᔐሣ࢟಄   (第124页)
Select from catalog.
**(Included in the System Control Package)

1 1 ** **

*As required.

ྙੜ୐ೂጙৈৼࡼࢾDC৔௥ᇹᄻ
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ো௣ኊገ౶ᐐଝ૞࿎߹Ꮔୈ

ᇹᄻ఼ᒜྟୈ۞

控制器，电源变压器，配电箱，Arcnet电缆以及支架  (第89页) mPro400GCM PDBCPSXX - Select model from catalog. 1 1

ᒝถูஜᒷ  (第64 - 87页) Select from catalog. Floating spindle ordered separately. 1 2

ॳࣅᓍᒷး๼໭  (第122页) Select from catalog. 1 2

࢐Ꭾ࢟಄ - ᒝถᓍᒷ  (第88页) Select cable with desired connector from catalog. 1 1

ᄢሣ/ዓޠሣ - ᒝถᓍᒷ  (第88页) Select cable with desired connector from catalog. 1 1

ᓍᒷᇹᄻᔐሣᒫஉᑗ - ᒝถᓍᒷ  (第88页) 961127 1 1

఼ᒜ໭ - ޟਖᓍᒷ  (第114 - 118页)

mPro400GC - SG - 12 Compact Box 1 1

mPro400GC - SG - 34 Compact Box 1 1

ᓤᒙᓍᒷࢾৼࡼᄻࠅ  (第90 - 111页) Select from catalog. Floating spindle ordered separately. 1 1 * *

ॳࣅᓍᒷး๼໭  (第113页) Select from catalog. 1 1 * *

࢐Ꭾ࢟಄ - ޟਖᓍᒷ  (第122页) Select from catalog. 1 1 * *

ዓ࢟ޠ಄ - ޟਖᓍᒷ  (第122页) Select from catalog. 1 1 * *

ᇹᄻᔐሣ࢟಄  (第124页)
Select from catalog.
**(Included in the System Control Package)

1 1 ** **

*As required.
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每个可逆齿轮都提供直线驱动器，偏置驱动和角度驱动器

配置，并且不同的扭矩有不同的马达尺寸来匹配。DGD的智

能主轴能够适应大部分的情况。你的APEX动力工具技术销

售代表将会和你共同商讨确定，找到最好的解决方案。我们

也会为你提供在自动化集成方面的应用援助，联合分析测

试，复杂的数据联结以及更多其他的问题。

ᆐฝࡼ።፿࿸۸ڔᓤDGDࡼᒝถ   ᓍᒷ

Intelligent Spindle Sizes and Torque Ranges

Size 1

Size 2

Size 3

Size 4

Nm 0 100 200 300 400 ... 2.600 2.700 2.800

2 - 53 Nm

25 - 200 Nm

50 - 300 Nm

100 - 2800 Nm

Power 
Supply 
OUT

Servo amplifier and 
measuring board

Service 
access 
panel

Connection cable 
for transducersMotor

Torque 
Transducer

Power 
Supply 
IN

Floating spindle adapter 
(ordered separately)

Motor with servoamplifier 
& measurement card

B - Brushless Motor
U - Reverse gearing
TS - Tightening System
E - Standard

Example

Size

1, 2, 3, 4
Gear

1 - Size
B - Brushless motor gear
XXX - Max. torque
A - Generation

2nd Transducer for cross check

2 - 2x only for Z attachment

Attachment
1 -  Size
Z -  Straight attachement
VK -  Offset drive with transducer
WK -  Angle drive with transducer
1 - Capacity level
B - Version

Transducer 
1 - Size
K - Combination torque + angle
1 - Capacity level 1 or 2
B - Version
M - Only moment, no angle encoder

1 BTSE — 1B035A — 2/ 1M1B — 1ZB
X XXXX — XXXXXX — X XXXX — XXXXX

Note: Floating spindle adapter must be ordered separately.

ᒝถᓍᒷ



ມᒙါདࣅ
ມᒙါདࣅǈ
ધሶߙൔ

63

ᆐฝࡼ።፿࿸۸ڔᓤDGDࡼᒝถ   ᓍᒷ
ูஜᒷಢቯ

ᒇါདࣅ

ᒇါདࣅǈ
ધሶߙൔ

ᅬ头དࣅ

ᅬ头དࣅǈ
ધሶߙൔ 
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  BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 486 4.8 1BTSE - 1B012A - 1M3B - 1ZB 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 486 4.8 1BTSE - 1B035A - 1M1B - 1ZB 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 486 4.8 1BTSE - 1B060A - 1M2B - 1ZB 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTSE - 1B012A - 1M3B - 1ZB 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTSE - 1B035A - 1M1B - 1ZB 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTSE - 1B060A - 1M2B - 1ZB 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 474 5.3 1BTSE - 1B012A - 1VM3B 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 474 5.3 1BTSE - 1B035A - 1VM1B 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 474 5.3 1BTSE - 1B060A - 1VM2B 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTSE - 1B012A - 1VM3B 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTSE - 1B035A - 1VM1B 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTSE - 1B060A - 1VM2B 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 542 5.7 1BTSE - 1B012A - 1WM3B   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 542 5.7 1BTSE - 1B035A - 1WM1B   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 542 5.7 1BTSE - 1B060A - 1WM2B   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTSE - 1B012A - 1WM3B   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTSE - 1B035A - 1WM1B   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTSE - 1B060A - 1WM2B   929041

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓1
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 43 35 52
3 54 40 60
4 61 50 74
5 81 58 89
6 99 70 105
7 116 85 120

ᒝถᓍᒷ                                                               2 - 53 Nm
型号1  单传感器
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  BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 486 4.8 1BTSE - 1B012A - 1M3B - 1ZB 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 486 4.8 1BTSE - 1B035A - 1M1B - 1ZB 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 486 4.8 1BTSE - 1B060A - 1M2B - 1ZB 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTSE - 1B012A - 1M3B - 1ZB 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTSE - 1B035A - 1M1B - 1ZB 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTSE - 1B060A - 1M2B - 1ZB 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 474 5.3 1BTSE - 1B012A - 1VM3B 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 474 5.3 1BTSE - 1B035A - 1VM1B 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 474 5.3 1BTSE - 1B060A - 1VM2B 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTSE - 1B012A - 1VM3B 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTSE - 1B035A - 1VM1B 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTSE - 1B060A - 1VM2B 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 542 5.7 1BTSE - 1B012A - 1WM3B   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 542 5.7 1BTSE - 1B035A - 1WM1B   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 542 5.7 1BTSE - 1B060A - 1WM2B   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTSE - 1B012A - 1WM3B   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTSE - 1B035A - 1WM1B   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTSE - 1B060A - 1WM2B   929041

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 528 7.6 2BTSE - 2B110A - 2M1B - 2ZB 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 528 7.6 2BTSE - 2B200A - 2M3B - 2ZB 935552 180 S308450

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 367 8.6 2BUTSE - 2B110A - 2M1B - 2ZB 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 367 8.6 2BUTSE - 2B200A - 2M3B - 2ZB 935552 180 S308450

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 551 9.2 2BTSE - 2B110A - 2VM1B 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 551 9.2 2BTSE - 2B200A - 2VM3B 935552 180 S308475

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 390 10.2 2BUTSE - 2B110A - 2VM1B 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 390 10.2 2BUTSE - 2B200A - 2VM3B 935552 180 S308475

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 581 8.7 2BTSE - 2B110A - 2WM1B   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 581 8.7 2BTSE - 2B200A - 2WM3B   929061

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 421 9.7 2BUTSE - 2B110A - 2WM1B   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 421 9.7 2BUTSE - 2B200A - 2WM3B   929061

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓2
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 56 44 59
3 75 50 68
4 80 62 86
5 106 74 101
6 130 89 118
7 151 102 137

ᒝถᓍᒷ 25 - 200 Nm
型号2  单传感器
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 BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 528 7.6 2BTSE - 2B110A - 2M1B - 2ZB 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 528 7.6 2BTSE - 2B200A - 2M3B - 2ZB 935552 180 S308450

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 367 8.6 2BUTSE - 2B110A - 2M1B - 2ZB 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 367 8.6 2BUTSE - 2B200A - 2M3B - 2ZB 935552 180 S308450

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 551 9.2 2BTSE - 2B110A - 2VM1B 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 551 9.2 2BTSE - 2B200A - 2VM3B 935552 180 S308475

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 390 10.2 2BUTSE - 2B110A - 2VM1B 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 390 10.2 2BUTSE - 2B200A - 2VM3B 935552 180 S308475

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 581 8.7 2BTSE - 2B110A - 2WM1B   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 581 8.7 2BTSE - 2B200A - 2WM3B   929061

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 421 9.7 2BUTSE - 2B110A - 2WM1B   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 421 9.7 2BUTSE - 2B200A - 2WM3B   929061

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 589 14.1 3BTSE - 3B300A - 3M2B - 3ZB 910613 185 S308436
ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 417 16.1 3BUTSE - 3B300A - 3M2B - 3ZB 910613 185 S308436
ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 584 15.2 3BTSE - 3B300A - 3VM2B 910613 185 S308439
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 412 17.2 3BUTSE - 3B300A - 3VM2B 910613 185 S308439
ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 678 17.8 3BTSE - 3B300A - 3WM2B   929065
ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 506 19.8 3BUTSE - 3B300A - 3WM2B   929065

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓3
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 81 59 81
3 94 69 94
4 116 84 116
5 139 102 139
6 164 122 164
7 189 138 189

ᒝถᓍᒷ 50 - 300 Nm
型号3  单传感器
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 BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 589 14.1 3BTSE - 3B300A - 3M2B - 3ZB 910613 185 S308436
ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 417 16.1 3BUTSE - 3B300A - 3M2B - 3ZB 910613 185 S308436
ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 584 15.2 3BTSE - 3B300A - 3VM2B 910613 185 S308439
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 412 17.2 3BUTSE - 3B300A - 3VM2B 910613 185 S308439
ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 678 17.8 3BTSE - 3B300A - 3WM2B   929065
ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 506 19.8 3BUTSE - 3B300A - 3WM2B   929065

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 719 21 4BTSE - 4B500A - 4M2B - 4ZA 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 719 21 4BTSE - 4B660A - 4M3B - 4ZA 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121* 771 29 4BTSE - 4B360A - 4M1B - 4Z1250A S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121* 771 29 4BTSE - 4B500A - 4M2B - 4Z1600A S308441 140
980 - 2800 37  -  - 1 1/2" 160* 790 39.73 4BTSE - 4B660A - 4M3B - 4Z2800G

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 546 22.5 4BUTSE - 4B500A - 4M2B - 4ZA 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 546 22.5 4BUTSE - 4B660A - 4M3B - 4ZA 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121* 599 31 4BUTSE - 4B360A - 4M1B - 4Z1250A S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121* 599 31 4BUTSE - 4B500A - 4M2B - 4Z1600A S308441 140

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 684 22.5 4BTSE - 4B500A - 4VM2B 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 684 22.5 4BTSE - 4B660A - 4VM3B 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 684 23 4BTSE - 4B660A - 4VM4B 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 512 24 4BUTSE - 4B500A - 4VM2B 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 512 24 4BUTSE - 4B660A - 4VM3B 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 512 24.5 4BUTSE - 4B660A - 4VM4B 912147 186 S308474

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 729 27.1 4BTSE - 4B500A - 4WM2B   929089
130 - 660 167 25 1" 112 729 27.1 4BTSE - 4B660A - 4WM3B   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 556 28.6 4BUTSE - 4B500A - 4WM2B   929089
130 - 660 167 25 1" 112 556 28.7 4BUTSE - 4B660A - 4WM3B   929089

1 Special version  -  technical drawings on request.

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓4
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ * ມᒙ

2 91 121 76 112
3 122 152 88 130
4 130 172 108 160
5 174 230 130 192
6 217 281 153 224
7 246 327 180 263

ᒝถᓍᒷ 100 - 2800 Nm
型号4  单传感器
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 BTSEෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 719 21 4BTSE - 4B500A - 4M2B - 4ZA 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 719 21 4BTSE - 4B660A - 4M3B - 4ZA 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121* 771 29 4BTSE - 4B360A - 4M1B - 4Z1250A S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121* 771 29 4BTSE - 4B500A - 4M2B - 4Z1600A S308441 140
980 - 2800 37  -  - 1 1/2" 160* 790 39.73 4BTSE - 4B660A - 4M3B - 4Z2800G

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 546 22.5 4BUTSE - 4B500A - 4M2B - 4ZA 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 546 22.5 4BUTSE - 4B660A - 4M3B - 4ZA 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121* 599 31 4BUTSE - 4B360A - 4M1B - 4Z1250A S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121* 599 31 4BUTSE - 4B500A - 4M2B - 4Z1600A S308441 140

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 684 22.5 4BTSE - 4B500A - 4VM2B 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 684 22.5 4BTSE - 4B660A - 4VM3B 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 684 23 4BTSE - 4B660A - 4VM4B 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 512 24 4BUTSE - 4B500A - 4VM2B 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 512 24 4BUTSE - 4B660A - 4VM3B 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 512 24.5 4BUTSE - 4B660A - 4VM4B 912147 186 S308474

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 729 27.1 4BTSE - 4B500A - 4WM2B   929089
130 - 660 167 25 1" 112 729 27.1 4BTSE - 4B660A - 4WM3B   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 556 28.6 4BUTSE - 4B500A - 4WM2B   929089
130 - 660 167 25 1" 112 556 28.7 4BUTSE - 4B660A - 4WM3B   929089

1 Special version  -  technical drawings on request

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 486 4.8 1BTS - 1B012A - 1K3B - 1ZB 947541A8 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 486 4.8 1BTS - 1B035A - 1K1B - 1ZB 947553A4 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 486 4.8 1BTS - 1B060A - 1K2B - 1ZB 947565A0 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTS - 1B012A - 1K3B - 1ZB 947547A2 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTS - 1B035A - 1K1B - 1ZB 947559A8 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTS - 1B060A - 1K2B - 1ZB 947571A2 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 474 5.3 1BTS - 1B012A - 1VK3B 947543A6 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 474 5.3 1BTS - 1B035A - 1VK1B 947555A2 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 474 5.3 1BTS - 1B060A - 1VK2B 947567A8 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTS - 1B012A - 1VK3B 947549A0 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTS - 1B035A - 1VK1B 947561A4 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTS - 1B060A - 1VK2B 947573A0 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 542 5.7 1BTS - 1B012A - 1WK3B 947545A4   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 542 5.7 1BTS - 1B035A - 1WK1B 947557A0   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 542 5.7 1BTS - 1B060A - 1WK2B 947569A6   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTS - 1B012A - 1WK3B 947551A6   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTS - 1B035A - 1WK1B 947563A2   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTS - 1B060A - 1WK2B 947575A8   929041

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓1
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 43 35 52
3 54 40 60
4 61 50 74
5 81 58 89
6 99 70 105
7 116 85 120

ᒝถᓍᒷ 2 - 53 Nm
型号1  单传感器
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 486 4.8 1BTS - 1B012A - 1K3B - 1ZB 947541A8 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 486 4.8 1BTS - 1B035A - 1K1B - 1ZB 947553A4 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 486 4.8 1BTS - 1B060A - 1K2B - 1ZB 947565A0 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1921 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTS - 1B012A - 1K3B - 1ZB 947547A2 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTS - 1B035A - 1K1B - 1ZB 947559A8 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 393 5.3 1BUTS - 1B060A - 1K2B - 1ZB 947571A2 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 474 5.3 1BTS - 1B012A - 1VK3B 947543A6 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 474 5.3 1BTS - 1B035A - 1VK1B 947555A2 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 474 5.3 1BTS - 1B060A - 1VK2B 947567A8 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 12 1825 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTS - 1B012A - 1VK3B 947549A0 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTS - 1B035A - 1VK1B 947561A4 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 382 5.8 1BUTS - 1B060A - 1VK2B 947573A0 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 542 5.7 1BTS - 1B012A - 1WK3B 947545A4   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 542 5.7 1BTS - 1B035A - 1WK1B 947557A0   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 542 5.7 1BTS - 1B060A - 1WK2B 947569A6   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTS - 1B012A - 1WK3B 947551A6   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTS - 1B035A - 1WK1B 947563A2   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 370 6.2 1BUTS - 1B060A - 1WK2B 947575A8   929041

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 12 1921 50 3/8" 43 566 5.4 1BTS - 1B012A - 2/1K3B - 1ZB 947542A7 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 566 5.4 1BTS - 1B035A - 2/1K1B - 1ZB 947554A3 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 566 5.4 1BTS - 1B060A - 2/1K2B - 1ZB 947566A9 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 12 1921 50 3/8" 43 393 5.9 1BUTS - 1B012A - 2/1K3B - 1ZB 947548A1 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 393 5.9 1BUTS - 1B035A - 2/1K1B - 1ZB 947560A5 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 393 5.9 1BUTS - 1B060A - 2/1K2B - 1ZB 947572A1 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

2 - 12 1825 50 3/8" 35 554 5.9 1BTS - 1B012A - 1K3B - 1VK3B 947544A5 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 554 5.9 1BTS - 1B035A - 1K1B - 1VK1B 947556A1 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 554 5.9 1BTS - 1B060A - 1K2B - 1VK2B 947568A7 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈ ၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 12 1825 50 3/8" 35 382 6.4 1BUTS - 1B012A - 1K3B - 1VK3B 947550A7 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 382 6.4 1BUTS - 1B035A - 1K1B - 1VK1B 947562A3 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 382 6.4 1BUTS - 1B060A - 1K2B - 1VK2B 947574A9 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 622 6.3 1BTS - 1B012A - 1K3B - 1WK3B 947546A3   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 622 6.3 1BTS - 1B035A - 1K1B - 1WK1B 947558A9   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 622 6.3 1BTS - 1B060A - 1K2B - 1WK2B 947570A3   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ    

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 450 6.8 1BUTS - 1B012A - 1K3B - 1WK3B 947552A5   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 450 6.8 1BUTS - 1B035A - 1K1B - 1WK1B 947564A1   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 450 6.8 1BUTS - 1B060A - 1K2B - 1WK2B 947576A7   929041

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓1
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 43 35 52
3 54 40 60
4 61 50 74
5 81 58 89
6 99 70 105
7 116 85 120

ᒝถᓍᒷ 2 - 53 Nm
型号1  双传感器 (冗余)
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 12 1921 50 3/8" 43 566 5.4 1BTS - 1B012A - 2/1K3B - 1ZB 947542A7 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 566 5.4 1BTS - 1B035A - 2/1K1B - 1ZB 947554A3 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 566 5.4 1BTS - 1B060A - 2/1K2B - 1ZB 947566A9 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 12 1921 50 3/8" 43 393 5.9 1BUTS - 1B012A - 2/1K3B - 1ZB 947548A1 922325PT 180 S308434
5 - 35 727 50 3/8" 43 393 5.9 1BUTS - 1B035A - 2/1K1B - 1ZB 947560A5 922325PT 180 S308434
15 - 53 427 50 3/8" 43 393 5.9 1BUTS - 1B060A - 2/1K2B - 1ZB 947572A1 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

2 - 12 1825 50 3/8" 35 554 5.9 1BTS - 1B012A - 1K3B - 1VK3B 947544A5 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 554 5.9 1BTS - 1B035A - 1K1B - 1VK1B 947556A1 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 554 5.9 1BTS - 1B060A - 1K2B - 1VK2B 947568A7 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈ ၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 12 1825 50 3/8" 35 382 6.4 1BUTS - 1B012A - 1K3B - 1VK3B 947550A7 922325PT 180 S308437
5 - 35 690 50 3/8" 35 382 6.4 1BUTS - 1B035A - 1K1B - 1VK1B 947562A3 922325PT 180 S308437
15 - 53 405 50 3/8" 35 382 6.4 1BUTS - 1B060A - 1K2B - 1VK2B 947574A9 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 622 6.3 1BTS - 1B012A - 1K3B - 1WK3B 947546A3   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 622 6.3 1BTS - 1B035A - 1K1B - 1WK1B 947558A9   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 622 6.3 1BTS - 1B060A - 1K2B - 1WK2B 947570A3   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ    

For angle attachement

2 - 12 1801 25 3/8" 52 450 6.8 1BUTS - 1B012A - 1K3B - 1WK3B 947552A5   929041
5 - 35 681 25 3/8" 52 450 6.8 1BUTS - 1B035A - 1K1B - 1WK1B 947564A1   929041
15 - 53 400 25 3/8" 52 450 6.8 1BUTS - 1B060A - 1K2B - 1WK2B 947576A7   929041

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 528 7.6 2BTS - 2B110A - 2K1B - 2ZB 947517A8 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 528 7.6 2BTS - 2B200A - 2K3B - 2ZB 947529A4 935552 180 S308450

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 367 8.6 2BUTS - 2B110A - 2K1B - 2ZB 947519A6 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 367 8.6 2BUTS - 2B200A - 2K3B - 2ZB 947531A0 935552 180 S308450

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 551 9.2 2BTS - 2B110A - 2VK1B 947521A2 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 551 9.2 2BTS - 2B200A - 2VK3B 947533A8 935552 180 S308475

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 390 10.2 2BUTS - 2B110A - 2VK1B 947523A0 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 390 10.2 2BUTS - 2B200A - 2VK3B 947535A6 935552 180 S308475

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 581 8.7 2BTS - 2B110A - 2WK1B 947525A8   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 581 8.7 2BTS - 2B200A - 2WK3B 947537A4   929061

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 421 9.7 2BUTS - 2B110A - 2WK1B 947527A6   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 421 9.7 2BUTS - 2B200A - 2WK3B 947539A2   929061

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓2
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 56 44 59
3 75 50 68
4 80 62 86
5 106 74 101
6 130 89 118
7 151 102 137

ᒝถᓍᒷ 25 - 200 Nm
型号2  单传感器
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 528 7.6 2BTS - 2B110A - 2K1B - 2ZB 947517A8 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 528 7.6 2BTS - 2B200A - 2K3B - 2ZB 947529A4 935552 180 S308450

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 890 50 1/2" 56 367 8.6 2BUTS - 2B110A - 2K1B - 2ZB 947519A6 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 367 8.6 2BUTS - 2B200A - 2K3B - 2ZB 947531A0 935552 180 S308450

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 551 9.2 2BTS - 2B110A - 2VK1B 947521A2 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 551 9.2 2BTS - 2B200A - 2VK3B 947533A8 935552 180 S308475

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 110 831 50 1/2" 44 390 10.2 2BUTS - 2B110A - 2VK1B 947523A0 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 390 10.2 2BUTS - 2B200A - 2VK3B 947535A6 935552 180 S308475

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 581 8.7 2BTS - 2B110A - 2WK1B 947525A8   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 581 8.7 2BTS - 2B200A - 2WK3B 947537A4   929061

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 421 9.7 2BUTS - 2B110A - 2WK1B 947527A6   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 421 9.7 2BUTS - 2B200A - 2WK3B 947539A2   929061

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 110 890 50 1/2" 56 625 8.7 2BTS - 2B110A - 2/2K1B - 2ZB 947518A7 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 625 8.7 2BTS - 2B200A - 2/2K3B - 2ZB 947530A1 935552 180 S308450

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

25 - 110 890 50 1/2" 56 464 9.7 2BUTS - 2B110A - 2/2K1B - 2ZB 947520A3 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 464 9.7 2BUTS - 2B200A - 2/2K3B - 2ZB 947532A9 935552 180 S308450

ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 110 831 50 1/2" 44 648 10.3 2BTS - 2B110A - 2K1B - 2VK1B 947522A1 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 648 10.3 2BTS - 2B200A - 2K3B - 2VK3B 947534A7 935552 180 S308475

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 110 831 50 1/2" 44 487 11.3 2BUTS - 2B110A - 2K1B - 2VK1B 947524A9 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 487 11.3 2BUTS - 2B200A - 2K3B - 2VK3B 947536A5 935552 180 S308475

ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 678 9.8 2BTS - 2B110A - 2K1B - 2WK1B 947526A7 929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 678 9.8 2BTS - 2B200A - 2K3B - 2WK3B 947538A3 929061

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 518 9.7 2BUTS - 2B110A - 2K1B - 2WK1B 947528A5   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 518 9.7 2BUTS - 2B200A - 2K3B - 2WK3B 947540A9   929061

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓2
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 56 44 59
3 75 50 68
4 80 62 86
5 106 74 101
6 130 89 118
7 151 102 137

ᒝถᓍᒷ 25 - 200 Nm
型号2  双传感器 (冗余)
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 110 890 50 1/2" 56 625 8.7 2BTS - 2B110A - 2/2K1B - 2ZB 947518A7 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 625 8.7 2BTS - 2B200A - 2/2K3B - 2ZB 947530A1 935552 180 S308450

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

25 - 110 890 50 1/2" 56 464 9.7 2BUTS - 2B110A - 2/2K1B - 2ZB 947520A3 910609 180 S308435
40 - 200 502 50 3/4" 56 464 9.7 2BUTS - 2B200A - 2/2K3B - 2ZB 947532A9 935552 180 S308450

ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 110 831 50 1/2" 44 648 10.3 2BTS - 2B110A - 2K1B - 2VK1B 947522A1 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 648 10.3 2BTS - 2B200A - 2K3B - 2VK3B 947534A7 935552 180 S308475

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 110 831 50 1/2" 44 487 11.3 2BUTS - 2B110A - 2K1B - 2VK1B 947524A9 910609 180 S308438
40 - 200 468 50 3/4" 44 487 11.3 2BUTS - 2B200A - 2K3B - 2VK3B 947536A5 935552 180 S308475

ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 678 9.8 2BTS - 2B110A - 2K1B - 2WK1B 947526A7 929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 678 9.8 2BTS - 2B200A - 2K3B - 2WK3B 947538A3 929061

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

25 - 110 838 25 1/2" 59 518 9.7 2BUTS - 2B110A - 2K1B - 2WK1B 947528A5   929053
40 - 200 472 25 3/4" 59 518 9.7 2BUTS - 2B200A - 2K3B - 2WK3B 947540A9   929061

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 589 14.1 3BTS - 3B300A - 3K2B - 3ZB 947577A6 910613 185 S308436
ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 417 16.1 3BUTS - 3B300A - 3K2B - 3ZB 947583A8 910613 185 S308436
ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 584 15.2 3BTS - 3B300A - 3VK2B 947579A4 910613 185 S308439
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 412 17.2 3BUTS - 3B300A - 3VK2B 947585A6 910613 185 S308439
ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 678 17.8 3BTS - 3B300A - 3WK2B 947581A0   929065
ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 506 19.8 3BUTS - 3B300A - 3WK2B 947587A4   929065

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓3
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 81 59 81
3 94 69 94
4 116 84 116
5 139 102 139
6 164 122 164
7 189 138 189

ᒝถᓍᒷ 50 - 300 Nm
型号3  单传感器
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 589 14.1 3BTS - 3B300A - 3K2B - 3ZB 947577A6 910613 185 S308436
ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 453 50 3/4" 81 417 16.1 3BUTS - 3B300A - 3K2B - 3ZB 947583A8 910613 185 S308436
ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 584 15.2 3BTS - 3B300A - 3VK2B 947579A4 910613 185 S308439
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

50 - 300 421 50 3/4" 59 412 17.2 3BUTS - 3B300A - 3VK2B 947585A6 910613 185 S308439
ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 678 17.8 3BTS - 3B300A - 3WK2B 947581A0   929065
ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 506 19.8 3BUTS - 3B300A - 3WK2B 947587A4   929065

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

50 - 300 453 50 3/4" 81 701 16.2 3BTS - 3B300A - 2/3K2B - 3ZB 947578A5 910613 185 S308436
ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

50 - 300 453 50 3/4" 81 528 18.2 3BUTS - 3B300A - 2/3K2B - 3ZB 947584A7 910613 185 S308436
ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

50 - 300 421 50 3/4" 59 696 17.3 3BTS - 3B300A - 3K2B - 3VK2B 947580A1 910613 185 S308439
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

50 - 300 421 50 3/4" 59 523 19.3 3BUTS - 3B300A - 3K2B - 3VK2B 947586A5 910613 185 S308439
ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 790 19.9 3BTS - 3B300A - 3K2B - 3WK2B 947582A9   929065
ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 617 21.9 3BUTS - 3B300A - 3K2B - 3WK2B 947588A3   929065

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓3
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 81 59 81
3 94 69 94
4 116 84 116
5 139 102 139
6 164 122 164
7 189 138 189

ᒝถᓍᒷ 50 - 300 Nm
型号3  双传感器 (冗余)
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

50 - 300 453 50 3/4" 81 701 16.2 3BTS - 3B300A - 2/3K2B - 3ZB 947578A5 910613 185 S308436
ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

50 - 300 453 50 3/4" 81 528 18.2 3BUTS - 3B300A - 2/3K2B - 3ZB 947584A7 910613 185 S308436
ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

50 - 300 421 50 3/4" 59 696 17.3 3BTS - 3B300A - 3K2B - 3VK2B 947580A1 910613 185 S308439
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

50 - 300 421 50 3/4" 59 523 19.3 3BUTS - 3B300A - 3K2B - 3VK2B 947586A5 910613 185 S308439
ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 790 19.9 3BTS - 3B300A - 3K2B - 3WK2B 947582A9   929065
ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

50 - 300 437 25 3/4" 81 617 21.9 3BUTS - 3B300A - 3K2B - 3WK2B 947588A3   929065

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 719 21 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4ZA 947589A2 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 719 21 4BTS - 4B660A - 4K3B - 4ZA 947601A5 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121* 771 29 4BTS - 4B360A - 4K1B - 4Z1250A 947617A71 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121* 771 29 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4Z1600A 947621A11 S308441 140

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 546 22.5 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4ZA 947595A4 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 546 22.5 4BUTS - 4B660A - 4K3B - 4ZA 947609A7 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121** 599 31 4BUTS - 4B360A - 4K1B - 4Z1250A 947619A51 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121** 599 31 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4Z1600A 947623A91 S308441 140

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 684 22.5 4BTS - 4B500A - 4VK2B 947591A8 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 684 22.5 4BTS - 4B660A - 4VK3B 947603A3 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 684 23 4BTS - 4B660A - 4VK4B 947607A9 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 512 24 4BUTS - 4B500A - 4VK2B 947597A2 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 512 24 4BUTS - 4B660A - 4VK3B 947611A3 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 512 24.5 4BUTS - 4B660A - 4VK4B 947615A9 912147 186 S308474

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 729 27.1 4BTS - 4B500A - 4WK2B 947593A6   929089
130 - 660 167 25 1" 112 729 27.1 4BTS - 4B660A - 4WK3B 947605A1   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 556 28.6 4BUTS - 4B500A - 4WK2B 947599A0   929089
130 - 660 167 25 1" 112 556 28.7 4BUTS - 4B660A - 4WK3B 947613A1   929089

1 Special version  -  technical drawings on request. *2800 Nm spindle available on request.

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓4
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ * ມᒙ

2 91 121 76 112
3 122 152 88 130
4 130 172 108 160
5 174 230 130 192
6 217 281 153 224
7 246 327 180 263

ᒝถᓍᒷ 100 - 2800* Nm
型号4  单传感器
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 719 21 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4ZA 947589A2 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 719 21 4BTS - 4B660A - 4K3B - 4ZA 947601A5 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121* 771 29 4BTS - 4B360A - 4K1B - 4Z1250A 947617A71 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121* 771 29 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4Z1600A 947621A11 S308441 140

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 254 50 3/4" 91 546 22.5 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4ZA 947595A4 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 546 22.5 4BUTS - 4B660A - 4K3B - 4ZA 947609A7 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121** 599 31 4BUTS - 4B360A - 4K1B - 4Z1250A 947619A51 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121** 599 31 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4Z1600A 947623A91 S308441 140

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 684 22.5 4BTS - 4B500A - 4VK2B 947591A8 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 684 22.5 4BTS - 4B660A - 4VK3B 947603A3 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 684 23 4BTS - 4B660A - 4VK4B 947607A9 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

100 - 500 238 50 3/4" 76 512 24 4BUTS - 4B500A - 4VK2B 947597A2 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 512 24 4BUTS - 4B660A - 4VK3B 947611A3 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 512 24.5 4BUTS - 4B660A - 4VK4B 947615A9 912147 186 S308474

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 729 27.1 4BTS - 4B500A - 4WK2B 947593A6   929089
130 - 660 167 25 1" 112 729 27.1 4BTS - 4B660A - 4WK3B 947605A1   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 556 28.6 4BUTS - 4B500A - 4WK2B 947599A0   929089
130 - 660 167 25 1" 112 556 28.7 4BUTS - 4B660A - 4WK3B 947613A1   929089

1 Special version  -  technical drawings on request

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

100 - 500 254 50 3/4" 91 846 24 4BTS - 4B500A - 2/4K2B - 4ZA 947590A9 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 846 24 4BTS - 4B660A - 2/4K3B - 4ZA 947602A4 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121** 899 32 4BTS - 4B360A - 2/4K1B - 4Z1250A 947618A61 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121** 899 32 4BTS - 4B500A - 2/4K2B - 4Z1600A 947622A01 S308441 140

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

100 - 500 254 50 3/4" 91 674 25.5 4BUTS - 4B500A - 2/4K2B - 4ZA 947596A3 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 674 25.5 4BUTS - 4B660A - 2/4K3B - 4ZA 947610A4 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121** 726 34 4BUTS - 4B360A - 2/4K1B - 4Z1250A 947620A21 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121** 726 34 4BUTS - 4B500A - 2/4K2B - 4Z1600A 947624A81 S308441 140

ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

100 - 500 238 50 3/4" 76 812 25.5 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4VK2B 947592A7 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 812 25.5 4BTS - 4B660A - 4K3B - 4VK3B 947604A2 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 812 26 4BTS - 4B660A - 4K3M - 4VK4B 947608A8 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

100 - 500 238 50 3/4" 76 639 27 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4VK2B 947598A1 912106 186 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 639 27 4BUTS - 4B660A - 4K3B - 4VK3B 947612A2 912147 181 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 639 27.5 4BUTS - 4B660A - 4K3M - 4VK4B 947616A8 912147 181 S308474

ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 856 30.1 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4WK2B 947594A5   929089
130 - 660 167 25 1" 112 856 30.1 4BTS - 4B660A - 4K3B - 4WK3B 947606A0   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 684 31.6 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4WK2B 947600A6   929089
130 - 660 167 25 1" 112 684 31.7 4BUTS - 4B660A - 4K3B - 4WK3B 947614A0   929089

1 Special version  -  technical drawings on request. *2800 Nm spindle available on request.

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓4
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ * ມᒙ

2 91 121 76 112
3 122 152 88 130
4 130 172 108 160
5 174 230 130 192
6 217 281 153 224
7 246 327 180 263

ᒝถᓍᒷ 100 - 2800* Nm
型号4  双传感器 (冗余)
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 BTSෝቯ 
฼௞पᆍ

Ⴅࣞ
ॳࣅ ऱ头དࣅ

ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

100 - 500 254 50 3/4" 91 846 24 4BTS - 4B500A - 2/4K2B - 4ZA 947590A9 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 846 24 4BTS - 4B660A - 2/4K3B - 4ZA 947602A4 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121** 899 32 4BTS - 4B360A - 2/4K1B - 4Z1250A 947618A61 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121** 899 32 4BTS - 4B500A - 2/4K2B - 4Z1600A 947622A01 S308441 140

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

100 - 500 254 50 3/4" 91 674 25.5 4BUTS - 4B500A - 2/4K2B - 4ZA 947596A3 916643 190
130 - 660 174 50 1" 91 674 25.5 4BUTS - 4B660A - 2/4K3B - 4ZA 947610A4 916642 186

320 - 12501 86 50 1" 121** 726 34 4BUTS - 4B360A - 2/4K1B - 4Z1250A 947620A21 S976956 140
400 - 16001 68 50 1 1/2" 121** 726 34 4BUTS - 4B500A - 2/4K2B - 4Z1600A 947624A81 S308441 140

ມᒙདࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

100 - 500 238 50 3/4" 76 812 25.5 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4VK2B 947592A7 912106 190 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 812 25.5 4BTS - 4B660A - 4K3B - 4VK3B 947604A2 912147 186 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 812 26 4BTS - 4B660A - 4K3M - 4VK4B 947608A8 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

100 - 500 238 50 3/4" 76 639 27 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4VK2B 947598A1 912106 186 S308440
130 - 660 163 50 1" 76 639 27 4BUTS - 4B660A - 4K3B - 4VK3B 947612A2 912147 181 S308474
160 - 750 135 50 1" 76 639 27.5 4BUTS - 4B660A - 4K3M - 4VK4B 947616A8 912147 181 S308474

ᅬ头དࣅǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 856 30.1 4BTS - 4B500A - 4K2B - 4WK2B 947594A5   929089
130 - 660 167 25 1" 112 856 30.1 4BTS - 4B660A - 4K3B - 4WK3B 947606A0   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

100 - 500 245 25 1" 112 684 31.6 4BUTS - 4B500A - 4K2B - 4WK2B 947600A6   929089
130 - 660 167 25 1" 112 684 31.7 4BUTS - 4B660A - 4K3B - 4WK3B 947614A0   929089

1 Special version  -  technical drawings on request

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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ᒝถᓍᒷᇹᄻ࢟಄

Primary Field Cables

ಢቯ (m) ࣞޠ ੓࡝ࢿ

Highflex Type A
Straight connector 
on both sides

0,5 961104 - 005
1 961104 - 010
2 961104 - 020
3 961104 - 030
4 961104 - 040
5 961104 - 050
6 961104 - 060
7 961104 - 070
8 961104 - 080
9 961104 - 090
10 961104 - 100
15 961104 - 150
20 961104 - 200
30 961104 - 300
40 961104 - 400
50 961104 - 500

*The cable lengths are specified in decimeters at the end of the order number

Jumper Cables

ಢቯ (m) ࣞޠ ੓࡝ࢿ

Highflex Type D (Jumper) straight connector on both sides
moulded connector housing

0.5 961104 - 005
1.0 961104 - 010
2.0 961104 - 020

Highflex Type E (Jumper) 90° connector on both sides 
rotatable cable glands

0.5 961299 - 005
1.0 961299 - 010
2.0 961299 - 020

*The cable lengths are specified in decimeters at the end of the order number.
Other cable length on request.

DGD的智能主轴可同时在任何Cleco直流电动工具（livewire无线工具或者手持有线工具）的组合中使用，与全能控制器

mPro400GC组合能获得更大的效率。

ࣶ৖ถቶᎧࣶᒬ৔௥๼ᒙ

ಢቯ ৔௥ࡼରྏቶ ቯ੓

初级的  Cleco 18/48系列, LiveWire, 智能轴* MPRO400GC - P
高级的 LiveWire, 智能轴* MPRO400GC - M
面板安装 LiveWire, 智能轴 MPRO400GC - SG
* Requires quote to accommodate hardware configurations.

Cleco ᒝถᒷࡼཝถ఼ᒜ໭
Master/Primary Unit Panel Mount

ಢቯ (m) ࣞޠ ੓࡝ࢿ

System Bus Cable 0.5 544196 - 005
System Bus Cable 2.0 544196 - 020
System Bus Cable 5.0 544196 - 050
System Bus Cable 20.0 544196 - 200
System Bus Cable 50.0 544196 - 500

ᇹᄻᔐሣ࢟಄

*The cable lengths are specified in decimeters at the end of the order number

ᒝถᓍᒷೌࡼ୻ૺዓޠሣ

高ഉ૚ቶࡼᒠ೟

■  固定或灵活的重型路由要求

     应用在电缆托链或标准机器人中。

ިഉ૚ቶᒠ೟

■  应用在机器人和所有高移动性上的

     复杂的运动序列

■  应要求提供

mPro400GC - M

Bus - Terminator 
961127

System Bus 
Cable

Jumper Cables between nutrunners 
(straight connector)

Primary Field 
Cable, direct 
connection 
between 
nutrunner 
and fastening 
control (straight 
connector)

ᒝถᓍᒷ
附件

CPM3
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ᒝถᓍᒷ
附件

৖ൈܭ
࣪᎖భถ߲ሚࡼၫᔊࡼগၤ

Control Type
Maximum number of DGD Intelligent Spindles

Number of 
cables to 
fastening 
control

Comments
1BTSE… 2BTSE… 3BTSE… 4BTSE…

CPM3 16 6 6 6 1 OC=Outside Controller

CPM3 16 6 6 6 1 H=With Archnet

CPM6 32 12 12 12 2 Archnet Hub Included

CPM9 ... 18 18 18 3 Archnet Hub Included

Control Panel ... 32 32 32 ... Archnet Hub Included

每个mPro400GC控制器的DGD智能主轴的最大数量取决

于负载。当计算轴的最大数量时，请考虑到以下这些条件：

■  最大速度在最大扭矩的20% （在 1BTSE, 2BTSE, 
     3BTSE 和4BTSE）
■  最后紧缩阶段高达500 Nm的最大速度在最大扭矩

     50 rpm的时候（在1BTSE, 2BTSE, 3BTSE和

     4BTSE - 4B500A...)

■  最后收紧阶段有超过500 Nm的最大速度在最大扭矩转

     速20的时候(在 4BTSE - 4B660A..., 4BTSE - 4B660A - 
     4VK4MS, 4BTSE - 4B360A - 4Z1250A 和4BTSE - 
     4B460A - 4Z1600A)

如果选择更高的设置，通道的数量应该减少。如果控制器使用了不同
的主轴类型，数量通道将被单独定义。
请联系Apex动力工具的工作人员。

Power Distribution 
System Part No.

CPM3 PDB - CPS3

CPM6 PDB - CPS6

CPM9 PDB - CPS9

  Part Number

  MPRO400GCMPDBCPS3A

  MPRO400GCMPDBCPS3T

  MPRO400GCMPDBCPS6A

  MPRO400GCMPDBCPS6T

  MPRO400GCMPDBCPS9A

  MPRO400GCMPDBCPS9T
  T=PLC Siemens S7 for additional I/O

๼࢟ᇹᄻ

配电系统结合智能主轴使用。该系统用于平均分配个人功

率。标准硬件如E停止电路，电源变压器，24VDC电源，线

路滤波器，CPM以及必要的继电器，断开和观察窗。需要一

个变压器。

࢟Ꮞ఼ᒜ۞

每个电源控制包包括以下内容：

• mPro400 GC - M全能控制器

• PDB - CPS X电源配电箱

• 电源变压器

• 铝支架 

CPM3 With Internal Power 
Transformer and Without 
Viewing Window
Contact your local Application Center 
for more information.

CPS6 / CPS9 With 
mPro400 - SG and 
Internal Power Transformer
Contact your local Application Center 
for more information.

฼௞ࠅঢ໭ዩᑺଚ௥ (TTVF)
快速，准确，成本有效的E路通过流水线上的测量，来验证

你的扭矩传感器。包括联合模拟器，滑环扭矩传感器和主

轴适配器。联合模拟器可以安装到工装板或直接安装到主

轴。可以使用任何有适当接口的数据记录器。

Torque Range 
(Nm) Part No.

2 - 23 579900PT - 23

6 - 68 579900PT - 68

20 - 200 579900PT - 200

50 - 500 579900PT - 500

100 - 1000 579900PT - 1000
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DGDৼࢾᓍᒷ 2 - 53 Nm
型号1  单传感器 (扭矩+角)

฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1222 50 3/8" 43 396 3.5 1BB - 1B011A - 1K3MS - 1ZA 7348126117 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 396 3.5 1BB - 1B030A - 1K1M - 1ZA 946775C8 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 396 3.5 1BB - 1B050A - 1K2M - 1ZA 946779C4 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1222 50 3/8" 43 251 4.0 1BUB - 1B011A - 1K3MS - 1ZA 7348126145 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 251 4.0 1BUB - 1B030A - 1K1M - 1ZA 946840C8 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 251 4.0 1BUB - 1B050A - 1K2M - 1ZA 946844C4 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1161 50 3/8" 35 384 4.0 1BB - 1B011A - 1VK3MS 7348126126 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 384 4.0 1BB - 1B030A - 1VK1M 946777C6 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 384 4.0 1BB - 1B050A - 1VK2M 946781C0 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1161 50 3/8" 35 239 4.5 1BUB - 1B011A - 1VK3MS 7348126146 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 239 4.5 1BUB - 1B030A - 1VK1M 946842C6 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 239 4.5 1BUB - 1B050A - 1VK2M 946846C2 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 427 4.4 1BB - 1B011A - 1WK3MS 7348126125   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 427 4.4 1BB - 1B030A - 1WK1M 946884C6   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 427 4.4 1BB - 1B050A - 1WK2M 946888C2   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 282 4.9 1BUB - 1B011A - 1WK3MS 7348126147   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 282 4.9 1BUB - 1B030A - 1WK1M 946886C4   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 282 4.9 1BUB - 1B050A - 1WK2M 946890C8   929041

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓1
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 43 35 52
3 54 40 60
4 61 50 74
5 81 58 89
6 99 70 105
7 116 85 120
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฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1222 50 3/8" 43 396 3.5 1BB - 1B011A - 1K3MS - 1ZA 7348126117 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 396 3.5 1BB - 1B030A - 1K1M - 1ZA 946775C8 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 396 3.5 1BB - 1B050A - 1K2M - 1ZA 946779C4 922325PT 180 S308434

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1222 50 3/8" 43 251 4.0 1BUB - 1B011A - 1K3MS - 1ZA 7348126145 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 251 4.0 1BUB - 1B030A - 1K1M - 1ZA 946840C8 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 251 4.0 1BUB - 1B050A - 1K2M - 1ZA 946844C4 922325PT 180 S308434

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1161 50 3/8" 35 384 4.0 1BB - 1B011A - 1VK3MS 7348126126 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 384 4.0 1BB - 1B030A - 1VK1M 946777C6 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 384 4.0 1BB - 1B050A - 1VK2M 946781C0 922325PT 180 S308437

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

2 - 11 1161 50 3/8" 35 239 4.5 1BUB - 1B011A - 1VK3MS 7348126146 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 239 4.5 1BUB - 1B030A - 1VK1M 946842C6 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 239 4.5 1BUB - 1B050A - 1VK2M 946846C2 922325PT 180 S308437

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 427 4.4 1BB - 1B011A - 1WK3MS 7348126125   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 427 4.4 1BB - 1B030A - 1WK1M 946884C6   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 427 4.4 1BB - 1B050A - 1WK2M 946888C2   929041

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 282 4.9 1BUB - 1B011A - 1WK3MS 7348126147   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 282 4.9 1BUB - 1B030A - 1WK1M 946886C4   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 282 4.9 1BUB - 1B050A - 1WK2M 946890C8   929041

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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Ⴅࣞ
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

2 - 11 1222 50 3/8" 43 476 4.1 1BB - 1B011A - 2/1K3MS - 1ZA 7348126124 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 476 4.1 1BB - 1B030A - 2/1K1M - 1ZA 946776C7 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 476 4.1 1BB - 1B050A - 2/1K2M - 1ZA 946780C1 922325PT 180 S308434

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 11 1222 50 3/8" 43 331 4.6 1BUB - 1B011A - 2/1K3MS - 1ZA 7348126148 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 331 4.6 1BUB - 1B030A - 2/1K1M - 1ZA 946841C7 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 331 4.6 1BUB - 1B050A - 2/1K2M - 1ZA 946845C3 922325PT 180 S308434

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

2 - 11 1161 50 3/8" 35 464 4.6 1BB - 1B011A - 1K3MS - 1VK3MS 7348126149 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 464 4.6 1BB - 1B030A - 1K1M - 1VK1M 946778D3 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 464 4.6 1BB - 1B050A - 1K2M - 1VK2M 946782D7 922325PT 180 S308437

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 11 1161 50 3/8" 35 319 5.1 1BUB - 1B011A - 1K3MS - 1VK3MS 7348126150 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 319 5.1 1BUB - 1B030A - 1K1M - 1VK1M 946843D3 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 319 5.1 1BUB - 1B050A - 1K2M - 1VK2M 946847D9 922325PT 180 S308437

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 507 5.0 1BB - 1B011A - 1K3MS - 1WK3MS 7348126151   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 507 5.0 1BB - 1B030A - 1K1M - 1WK1M 946885D3   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 507 5.0 1BB - 1B050A - 1K2M - 1WK2M 946889D9   929041

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 362 5.5 1BUB - 1B011A - 1K3MS - 1WK3MS 7348126152   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 362 5.5 1BUB - 1B030A - 1K1M - 1WK1M 946887D1   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 362 5.5 1BUB - 1B050A - 1K2M - 1WK2M 946891D5   929041

DGDৼࢾᓍᒷ 2 - 53 Nm
型号1  双传感器 (冗余)  -  (2+2x扭矩角)

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓1
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 43 35 52
3 54 40 60
4 61 50 74
5 81 58 89
6 99 70 105
7 116 85 120
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ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

2 - 11 1222 50 3/8" 43 476 4.1 1BB - 1B011A - 2/1K3MS - 1ZA 7348126124 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 476 4.1 1BB - 1B030A - 2/1K1M - 1ZA 946776C7 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 476 4.1 1BB - 1B050A - 2/1K2M - 1ZA 946780C1 922325PT 180 S308434

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 11 1222 50 3/8" 43 331 4.6 1BUB - 1B011A - 2/1K3MS - 1ZA 7348126148 922325PT 180 S308434
5 - 32 462 50 3/8" 43 331 4.6 1BUB - 1B030A - 2/1K1M - 1ZA 946841C7 922325PT 180 S308434
15 - 53 272 50 3/8" 43 331 4.6 1BUB - 1B050A - 2/1K2M - 1ZA 946845C3 922325PT 180 S308434

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

2 - 11 1161 50 3/8" 35 464 4.6 1BB - 1B011A - 1K3MS - 1VK3MS 7348126149 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 464 4.6 1BB - 1B030A - 1K1M - 1VK1M 946778D3 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 464 4.6 1BB - 1B050A - 1K2M - 1VK2M 946782D7 922325PT 180 S308437

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

2 - 11 1161 50 3/8" 35 319 5.1 1BUB - 1B011A - 1K3MS - 1VK3MS 7348126150 922325PT 180 S308437
5 - 32 439 50 3/8" 35 319 5.1 1BUB - 1B030A - 1K1M - 1VK1M 946843D3 922325PT 180 S308437
15 - 53 258 50 3/8" 35 319 5.1 1BUB - 1B050A - 1K2M - 1VK2M 946847D9 922325PT 180 S308437

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 507 5.0 1BB - 1B011A - 1K3MS - 1WK3MS 7348126151   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 507 5.0 1BB - 1B030A - 1K1M - 1WK1M 946885D3   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 507 5.0 1BB - 1B050A - 1K2M - 1WK2M 946889D9   929041

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

2 - 11 1146 25 3/8" 52 362 5.5 1BUB - 1B011A - 1K3MS - 1WK3MS 7348126152   929041
5 - 32 434 25 3/8" 52 362 5.5 1BUB - 1B030A - 1K1M - 1WK1M 946887D1   929041
15 - 53 255 25 3/8" 52 362 5.5 1BUB - 1B050A - 1K2M - 1WK2M 946891D5   929041

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
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ࣞޠ ᒮ೟
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 329 50 1/2" 56 481 6,5 2BB - 2B100A - 2K1M - 2ZA 946783C8 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 481 6,5 2BB - 2B150A - 2K2M - 2ZA 946787C4 910609 180 S308435

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 329 50 1/2" 56 310 7,5 2BUB - 2B100A - 2K1M - 2ZA 946832C8 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 310 7,5 2BUB - 2B150A - 2K2M - 2ZA 946836C4 910609 180 S308435

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 307 50 1/2" 44 504 8,1 2BB - 2B100A - 2VK1M 946785C6 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 504 8,1 2BB - 2B150A - 2VK2M 946789C2 910609 180 S308438

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 307 50 1/2" 44 333 9,1 2BUB - 2B100A - 2VK1M 946834C6 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 333 9,1 2BUB - 2B150A - 2VK2M 946838C2 910609 180 S308438

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 505 7,6 2BB - 2B100A - 2WK1M 946900C5   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 505 7,6 2BB - 2B150A - 2WK2M 946904C1   929053

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 335 8,6 2BUB - 2B100A - 2WK1M 946902C3   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 335 8,6 2BUB - 2B150A - 2WK2M 946906C9   929053

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓2
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 56 44 59
3 75 50 68
4 80 62 86
5 106 74 101
6 130 89 118
7 151 102 137

DGDৼࢾᓍᒷ 25 - 153 Nm
型号2  单传感器 (扭矩+角)
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 329 50 1/2" 56 481 6,5 2BB - 2B100A - 2K1M - 2ZA 946783C8 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 481 6,5 2BB - 2B150A - 2K2M - 2ZA 946787C4 910609 180 S308435

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 329 50 1/2" 56 310 7,5 2BUB - 2B100A - 2K1M - 2ZA 946832C8 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 310 7,5 2BUB - 2B150A - 2K2M - 2ZA 946836C4 910609 180 S308435

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 307 50 1/2" 44 504 8,1 2BB - 2B100A - 2VK1M 946785C6 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 504 8,1 2BB - 2B150A - 2VK2M 946789C2 910609 180 S308438

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

25 - 102 307 50 1/2" 44 333 9,1 2BUB - 2B100A - 2VK1M 946834C6 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 333 9,1 2BUB - 2B150A - 2VK2M 946838C2 910609 180 S308438

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 505 7,6 2BB - 2B100A - 2WK1M 946900C5   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 505 7,6 2BB - 2B150A - 2WK2M 946904C1   929053

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 335 8,6 2BUB - 2B100A - 2WK1M 946902C3   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 335 8,6 2BUB - 2B150A - 2WK2M 946906C9   929053

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

25 - 102 329 50 1/2" 56 578 7.6 2BB - 2B100A - 2/2K1M - 2ZA 946784C7 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 578 7.6 2BB - 2B150A - 2/2K2M - 2ZA 946788C3 910609 180 S308435

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 102 329 50 1/2" 56 407 8.6 2BUB - 2B100A - 2/2K1M - 2ZA 946833C7 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 407 8.6 2BUB - 2B150A - 2/2K2M - 2ZA 946837C3 910609 180 S308435

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

25 - 102 307 50 1/2" 44 601 9.2 2BB - 2B100A - 2K1M - 2VK1M 946786D3 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 601 9.2 2BB - 2B150A - 2K2M - 2VK2M 946790D7 910609 180 S308438

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

25 - 102 307 50 1/2" 44 430 10.2 2BUB - 2B100A - 2K1M - 2VK1M 946835D3 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 430 10.2 2BUB - 2B150A - 2K2M - 2VK2M 946839D9 910609 180 S308438

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 602 8.7 2BB - 2B100A - 2K1M - 2WK1M 946901D2   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 602 8.7 2BB - 2B150A - 2K2M - 2WK2M 946905D8   929053

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 432 9.7 2BUB - 2B100A - 2K1M - 2WK1M 946903D0   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 432 9.7 2BUB - 2B150A - 2K2M - 2WK2M 946907D6   929053

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓2
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 56 44 59
3 75 50 68
4 80 62 86
5 106 74 101
6 130 89 118
7 151 102 137

DGDৼࢾᓍᒷ 25 - 153 Nm
型号2  双传感器 (冗余) - (2+2x扭矩角)
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࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

25 - 102 329 50 1/2" 56 578 7.6 2BB - 2B100A - 2/2K1M - 2ZA 946784C7 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 578 7.6 2BB - 2B150A - 2/2K2M - 2ZA 946788C3 910609 180 S308435

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

25 - 102 329 50 1/2" 56 407 8.6 2BUB - 2B100A - 2/2K1M - 2ZA 946833C7 910609 180 S308435
30 - 153 219 50 1/2" 56 407 8.6 2BUB - 2B150A - 2/2K2M - 2ZA 946837C3 910609 180 S308435

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

25 - 102 307 50 1/2" 44 601 9.2 2BB - 2B100A - 2K1M - 2VK1M 946786D3 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 601 9.2 2BB - 2B150A - 2K2M - 2VK2M 946790D7 910609 180 S308438

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

25 - 102 307 50 1/2" 44 430 10.2 2BUB - 2B100A - 2K1M - 2VK1M 946835D3 910609 180 S308438
30 - 153 204 50 1/2" 44 430 10.2 2BUB - 2B150A - 2K2M - 2VK2M 946839D9 910609 180 S308438

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 602 8.7 2BB - 2B100A - 2K1M - 2WK1M 946901D2   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 602 8.7 2BB - 2B150A - 2K2M - 2WK2M 946905D8   929053

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

25 - 102 310 25 1/2" 59 432 9.7 2BUB - 2B100A - 2K1M - 2WK1M 946903D0   929053
30 - 153 206 25 1/2" 59 432 9.7 2BUB - 2B150A - 2K2M - 2WK2M 946907D6   929053

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 339 50 3/4" 81 558 13.1 3BB - 3B180A - 3K1M - 3ZA 946816C8 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 558 13.1 3BB - 3B260A - 3K2M - 3ZA 946818C6 910613 185 S308436

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 339 50 3/4" 81 366 15.1 3BUB - 3B180A - 3K1M - 3ZA 946824C8 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 366 15.1 3BUB - 3B260A - 3K2M - 3ZA 946826C6 910613 185 S308436

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 315 50 3/4" 59 553 14.2 3BB - 3B180A - 3VK1M 946820C2 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 553 14.2 3BB - 3B260A - 3VK2M 946822C0 910613 185 S308439

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 315 50 3/4" 59 361 16.1 3BUB - 3B180A - 3VK1M 946828C4 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 361 16.1 3BUB - 3B260A - 3VK2M 946830C0 910613 185 S308439

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 607 16.8 3BB - 3B180A - 3WK1M 946916C7   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 607 16.8 3BB - 3B260A - 3WK2M 946920C1   929065

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 415 18.8 3BUB - 3B180A - 3WK1M 946918C5   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 415 18.8 3BUB - 3B260A - 3WK2M 946922C9   929065

DGDৼࢾᓍᒷ 30 - 260 Nm
型号3  单传感器 (扭矩+角)

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓3
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 81 59 81
3 94 69 94
4 116 84 116
5 139 102 139
6 164 122 164
7 189 138 189
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฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 339 50 3/4" 81 558 13.1 3BB - 3B180A - 3K1M - 3ZA 946816C8 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 558 13.1 3BB - 3B260A - 3K2M - 3ZA 946818C6 910613 185 S308436

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 339 50 3/4" 81 366 15.1 3BUB - 3B180A - 3K1M - 3ZA 946824C8 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 366 15.1 3BUB - 3B260A - 3K2M - 3ZA 946826C6 910613 185 S308436

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 315 50 3/4" 59 553 14.2 3BB - 3B180A - 3VK1M 946820C2 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 553 14.2 3BB - 3B260A - 3VK2M 946822C0 910613 185 S308439

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

30 - 180 315 50 3/4" 59 361 16.1 3BUB - 3B180A - 3VK1M 946828C4 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 361 16.1 3BUB - 3B260A - 3VK2M 946830C0 910613 185 S308439

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 607 16.8 3BB - 3B180A - 3WK1M 946916C7   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 607 16.8 3BB - 3B260A - 3WK2M 946920C1   929065

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 415 18.8 3BUB - 3B180A - 3WK1M 946918C5   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 415 18.8 3BUB - 3B260A - 3WK2M 946922C9   929065

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

        

30 - 180 339 50 3/4"  81 670 15.2 3BB - 3B180A - 2/3K1M - 3ZA 946817C7 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 670 15.2 3BB - 3B260A - 2/3K2M - 3ZA 946819C5 910613 185 S308436

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

30 - 180 339 50 3/4" 81 478 17.2 3BUB - 3B180A - 2/3K1M - 3ZA 946825C7 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 478 17.2 3BUB - 3B260A - 2/3K2M - 3ZA 946827C5 910613 185 S308436

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

30 - 180 315 50 3/4" 59 665 16.3 3BB - 3B180A - 3K1M - 3VK1M 946821D9 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 665 16.3 3BB - 3B260A - 3K2M - 3VK2M 946823D7 910613 185 S308439

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

30 - 180 315 50 3/4" 59 473 18.2 3BUB - 3B180A - 3K1M - 3VK1M 946829D1 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 473 18.2 3BUB - 3B260A - 3K2M - 3VK2M 946831D7 910613 185 S308439

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 719 18.9 3BB - 3B180A - 3K1M - 3WK1M 946917D4   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 719 18.9 3BB - 3B260A - 3K2M - 3WK2M 946921D8   929065

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 527 20.9 3BUB - 3B180A - 3K1M - 3WK1M 946919D2   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 527 20.9 3BUB - 3B260A - 3K2M - 3WK2M 946923D6   929065

DGDৼࢾᓍᒷ 30 - 260 Nm
型号3  双传感器 (冗余)  -  (2+2x扭矩角)

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓3
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 81 59 81
3 94 69 94
4 116 84 116
5 139 102 139
6 164 122 164
7 189 138 189
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

        

30 - 180 339 50 3/4"  81 670 15.2 3BB - 3B180A - 2/3K1M - 3ZA 946817C7 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 670 15.2 3BB - 3B260A - 2/3K2M - 3ZA 946819C5 910613 185 S308436

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

30 - 180 339 50 3/4" 81 478 17.2 3BUB - 3B180A - 2/3K1M - 3ZA 946825C7 910613 185 S308436
50 - 260 220 50 3/4" 81 478 17.2 3BUB - 3B260A - 2/3K2M - 3ZA 946827C5 910613 185 S308436

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

30 - 180 315 50 3/4" 59 665 16.3 3BB - 3B180A - 3K1M - 3VK1M 946821D9 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 665 16.3 3BB - 3B260A - 3K2M - 3VK2M 946823D7 910613 185 S308439

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

30 - 180 315 50 3/4" 59 473 18.2 3BUB - 3B180A - 3K1M - 3VK1M 946829D1 910613 185 S308439
50 - 260 204 50 3/4" 59 473 18.2 3BUB - 3B260A - 3K2M - 3VK2M 946831D7 910613 185 S308439

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 719 18.9 3BB - 3B180A - 3K1M - 3WK1M 946917D4   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 719 18.9 3BB - 3B260A - 3K2M - 3WK2M 946921D8   929065

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

For angle attachement

30 - 180 327 25 3/4" 81 527 20.9 3BUB - 3B180A - 3K1M - 3WK1M 946919D2   929065
50 - 260 211 25 3/4" 81 527 20.9 3BUB - 3B260A - 3K2M - 3WK2M 946923D6   929065

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 266 50 3/4" 91 689 20 4BB - 4B360A - 4K1M - 4ZA 947006C6 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 689 20 4BB - 4B460A - 4K2M - 4ZA 947008C4 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 689 20 4BB - 4B630A - 4K3M - 4ZA 947010C0 916642 185

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 266 50 3/4" 91 497 21.5 4BUB - 4B360A - 4K1M - 4ZA 947018C2 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 497 21.5 4BUB - 4B460A - 4K2M - 4ZA 947020C8 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 497 21.5 4BUB - 4B630A - 4K3M - 4ZA 947022C6 916642 185

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 249 50 3/4" 76 655 21.5 4BB - 4B360A - 4VK1M 947012C8 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 655 21.5 4BB - 4B460A - 4VK2M 947014C6 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 655 21.5 4BB - 4B630A - 4VK3M 947016C4 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 249 50 3/4" 76 463 23.0 4BUB - 4B360A - 4VK1M 947024C4 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 463 23.0 4BUB - 4B460A - 4VK2M 947026C2 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 463 23.0 4BUB - 4B630A - 4VK3M 947028C0 912147 186 S308474

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 645 26.1 4BB - 4B360A - 4WK1M 947036C0   929077
160 - 460 202 25 1" 112 645 26.1 4BB - 4B460A - 4WK2M 947038C8   929089
220 - 630 136 25 1" 112 645 26.1 4BB - 4B630A - 4WK3M 947040C4   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 453 27.7 4BUB - 4B360A - 4WK1M 947042C2   929077
160 - 460 202 25 1" 112 453 27.7 4BUB - 4B460A - 4WK2M 947044C0   929089
220 - 630 136 25 1" 112 453 27.7 4BUB - 4B630A - 4WK3M 947046C8   929089

DGDৼࢾᓍᒷ 120 - 630 Nm
型号4  单传感器 (扭矩+角)

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ 

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓4
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ ມᒙ

2 91 76 112
3 122 88 130
4 130 108 160
5 174 130 192
6 217 153 224
7 246 180 263
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 266 50 3/4" 91 689 20 4BB - 4B360A - 4K1M - 4ZA 947006C6 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 689 20 4BB - 4B460A - 4K2M - 4ZA 947008C4 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 689 20 4BB - 4B630A - 4K3M - 4ZA 947010C0 916642 185

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 266 50 3/4" 91 497 21.5 4BUB - 4B360A - 4K1M - 4ZA 947018C2 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 497 21.5 4BUB - 4B460A - 4K2M - 4ZA 947020C8 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 497 21.5 4BUB - 4B630A - 4K3M - 4ZA 947022C6 916642 185

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 249 50 3/4" 76 655 21.5 4BB - 4B360A - 4VK1M 947012C8 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 655 21.5 4BB - 4B460A - 4VK2M 947014C6 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 655 21.5 4BB - 4B630A - 4VK3M 947016C4 912147 186 S308474

ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

120 - 360 249 50 3/4" 76 463 23.0 4BUB - 4B360A - 4VK1M 947024C4 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 463 23.0 4BUB - 4B460A - 4VK2M 947026C2 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 463 23.0 4BUB - 4B630A - 4VK3M 947028C0 912147 186 S308474

ᅬ头དࣅǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 645 26.1 4BB - 4B360A - 4WK1M 947036C0   929077
160 - 460 202 25 1" 112 645 26.1 4BB - 4B460A - 4WK2M 947038C8   929089
220 - 630 136 25 1" 112 645 26.1 4BB - 4B630A - 4WK3M 947040C4   929089

ᅬ头དࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 453 27.7 4BUB - 4B360A - 4WK1M 947042C2   929077
160 - 460 202 25 1" 112 453 27.7 4BUB - 4B460A - 4WK2M 947044C0   929089
220 - 630 136 25 1" 112 453 27.7 4BUB - 4B630A - 4WK3M 947046C8   929089

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

400 - 1250 71 50 1" 121 742 28 4BB - 4B360A - 4K1MS - 4Z1250A 7355226401 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 742 28 4BB - 4B460A - 4K2MS - 4Z1600A 7355226402 S308441 140

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

400 - 1250 71 50 1" 121 550 30 4BUB - 4B360A - 4K1MS - 4Z1250A 7355226403 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 550 30 4BUB - 4B460A - 4K2MS - 4Z1600A 7355226404 S308441 140

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 50 1" 76 655 22.0 4BB - 4B630A - 4VK4MS 7348426116 912147 186 S308474
ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 792   4BB - 4B630A - 4K3MS - F13 7348426114   916900
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 50 1" 76 463 23.5 4BUB - 4B630A - 4VK4MS 7348426117 912147 186 S308474
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 600   4BUB - 4B630A - 4K3MS - F13 7348426115   916900

DGDৼࢾᓍᒷ 400 - 2800* Nm
型号4  单传感器 (扭矩+角)

*2800 Nm spindle available on request.
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DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

400 - 1250 71 50 1" 121 742 28 4BB - 4B360A - 4K1MS - 4Z1250A 7355226401 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 742 28 4BB - 4B460A - 4K2MS - 4Z1600A 7355226402 S308441 140

ᒇါདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

400 - 1250 71 50 1" 121 550 30 4BUB - 4B360A - 4K1MS - 4Z1250A 7355226403 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 550 30 4BUB - 4B460A - 4K2MS - 4Z1600A 7355226404 S308441 140

ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 50 1" 76 655 22.0 4BB - 4B630A - 4VK4MS 7348426116 912147 186 S308474
ມᒙདࣅǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 792   4BB - 4B630A - 4K3MS - F13 7348426114   916900
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 50 1" 76 463 23.5 4BUB - 4B630A - 4VK4MS 7348426117 912147 186 S308474
ມᒙདࣅǈધሶߙൔǈࠅ࡝ঢ໭

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 600   4BUB - 4B630A - 4K3MS - F13 7348426115   916900

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

120 - 360 266 50 3/4" 91 817 23 4BB - 4B360A - 2/4K1M - 4ZA 947007C5 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 817 23 4BB - 4B460A - 2/4K2M - 4ZA 947009C3 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 817 23 4BB - 4B630A - 2/4K3M - 4ZA 947011C9 916642 186

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

120 - 360 266 50 3/4" 91 625 24.5 4BUB - 4B360A - 2/4K1M - 4ZA 947019C1 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 625 24.5 4BUB - 4B460A - 2/4K2M - 4ZA 947021C7 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 625 24.5 4BUB - 4B630A - 2/4K3M - 4ZA 947023C5 916642 186

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

120 - 360 249 50 3/4" 76 782 24.5 4BB - 4B360A - 4K1M - 4VK1M 947013D5 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 782 24.5 4BB - 4B460A - 4K2M - 4VK2M 947015D3 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 782 24.5 4BB - 4B630A - 4K3M - 4VK3M 947017D1 912147 186 S308474

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

120 - 360 249 50 3/4" 76 590 26.0 4BUB - 4B360A - 4K1M - 4VK1M 947025D1 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 590 26.0 4BUB - 4B460A - 4K2M - 4VK2M 947027D9 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 590 26.0 4BUB - 4B630A - 4K3M - 4VK3M 947029D7 912147 186 S308474

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 772 29.1 4BB - 4B360A - 4K1M - 4WK1M 947037D7   929077
160 - 460 202 25 1" 112 772 29.1 4BB - 4B460A - 4K2M - 4WK2M 947039D5   929089
220 - 630 136 25 1" 112 772 29.1 4BB - 4B630A - 4K3M - 4WK3M 947041D1   929089

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 580 30.7 4BUB - 4B360A - 4K1M - 4WK1M 947043D9   929077
160 - 460 202 25 1" 112 580 30.7 4BUB - 4B460A - 4K2M - 4WK2M 947045D7   929089
220 - 630 136 25 1" 112 580 30.7 4BUB - 4B630A - 4K3M - 4WK3M 947047D5   929089

DGDৼࢾᓍᒷ 120 - 630 Nm
型号4  双传感器 (冗余)  -  (2+2x扭矩角)

ᔢቃด୻Ꮜᒇ஼Ǆmmǅ

ูஜᒷၫ෹

ቯ੓4
এୈ

୯དࣅ
ᒇါ * ມᒙ

2 91 121 76 112
3 122 152 88 130
4 130 172 108 160
5 174 230 130 192
6 217 281 153 224
7 246 327 180 263
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฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

120 - 360 266 50 3/4" 91 817 23 4BB - 4B360A - 2/4K1M - 4ZA 947007C5 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 817 23 4BB - 4B460A - 2/4K2M - 4ZA 947009C3 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 817 23 4BB - 4B630A - 2/4K3M - 4ZA 947011C9 916642 186

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ  

120 - 360 266 50 3/4" 91 625 24.5 4BUB - 4B360A - 2/4K1M - 4ZA 947019C1 916643 190
160 - 460 209 50 3/4" 91 625 24.5 4BUB - 4B460A - 2/4K2M - 4ZA 947021C7 916643 190
220 - 630 141 50 1" 91 625 24.5 4BUB - 4B630A - 2/4K3M - 4ZA 947023C5 916642 186

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

120 - 360 249 50 3/4" 76 782 24.5 4BB - 4B360A - 4K1M - 4VK1M 947013D5 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 782 24.5 4BB - 4B460A - 4K2M - 4VK2M 947015D3 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 782 24.5 4BB - 4B630A - 4K3M - 4VK3M 947017D1 912147 186 S308474

ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

120 - 360 249 50 3/4" 76 590 26.0 4BUB - 4B360A - 4K1M - 4VK1M 947025D1 912106 190 S308440
160 - 460 196 50 3/4" 76 590 26.0 4BUB - 4B460A - 4K2M - 4VK2M 947027D9 912106 190 S308440
220 - 630 133 50 1" 76 590 26.0 4BUB - 4B630A - 4K3M - 4VK3M 947029D7 912147 186 S308474

ᅬ头এୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ   

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 772 29.1 4BB - 4B360A - 4K1M - 4WK1M 947037D7   929077
160 - 460 202 25 1" 112 772 29.1 4BB - 4B460A - 4K2M - 4WK2M 947039D5   929089
220 - 630 136 25 1" 112 772 29.1 4BB - 4B630A - 4K3M - 4WK3M 947041D1   929089

ᅬ头এୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ     

For angle attachement

120 - 360 257 25 3/4" 112 580 30.7 4BUB - 4B360A - 4K1M - 4WK1M 947043D9   929077
160 - 460 202 25 1" 112 580 30.7 4BUB - 4B460A - 4K2M - 4WK2M 947045D7   929089
220 - 630 136 25 1" 112 580 30.7 4BUB - 4B630A - 4K3M - 4WK3M 947047D5   929089

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

400 - 1250 71 50 1" 121 868   4BB - 4B360A - 2/4K1MS - 4Z1250A 7355226405 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 868   4BB - 4B460A - 2/4K2MS - 4Z1600A 7355226406 S308441 140

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

400 - 1250 71 50 1" 121 677   4BUB - 4B360A - 2/4K1MS - 4Z1250A 7355226407 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 677   4BUB - 4B460A - 2/4K2MS - 4Z1600A 7355226408 S308441 140

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 70 1" 76 782   4BB - 4B630A - 4K3MS - 4VK4MS 7348426118 912147 186 S308474
ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 919   4BB - 4B630A - 2/4K3MS - F13 7348426119   916900
ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 70 1" 76 590   4BUB - 4B630A - 4K3M - 4VK4MS 7348426120 912147 S308474
ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 727   4BUB - 4B630A - 2/4K3MS - F13 7348426121   916900

DGDৼࢾᓍᒷ 400 - 2800* Nm
型号4  双传感器 (冗余) - (2+2x扭矩角)

*2800 Nm spindle available on request.
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฼௞पᆍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ऱ头དࣅ
ᒦቦࡵᒦቦࡼ
ᔢቃ௦ಭ

ࣞޠ ᒮ೟
࿸ଐ

DGDᒝถᒷࢿࡼ
੓࡝

ॳࣅး๼໭ ॳࣅး๼໭۞౪ࡴሶᅪఫ
RPM

Nm ᔢࡍ mm inch mm mm kg ੓࡝ࢿ X (mm) ੓࡝ࢿ

ᒇါএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

400 - 1250 71 50 1" 121 868   4BB - 4B360A - 2/4K1MS - 4Z1250A 7355226405 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 868   4BB - 4B460A - 2/4K2MS - 4Z1600A 7355226406 S308441 140

ᒇါএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

400 - 1250 71 50 1" 121 677   4BUB - 4B360A - 2/4K1MS - 4Z1250A 7355226407 S976956 140
540 - 1600 56 50 1 1/2" 121 677   4BUB - 4B460A - 2/4K2MS - 4Z1600A 7355226408 S308441 140

ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 70 1" 76 782   4BB - 4B630A - 4K3MS - 4VK4MS 7348426118 912147 186 S308474
ມᒙএୈǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ 

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 919   4BB - 4B630A - 2/4K3MS - F13 7348426119   916900
ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

750 - 800 110 70 1" 76 590   4BUB - 4B630A - 4K3M - 4VK4MS 7348426120 912147 S308474
ມᒙএୈǈધሶߙൔǈၷࠅঢ໭Ǆྑ᎜ǅ

Tightening Spindle BB Series special version  -  detailed drawings on request

400 - 1100 75 50 1" 85 727   4BUB - 4B630A - 2/4K3MS - F13 7348426121   916900

如果多轴拧紧机排列拥挤，传感器可以旋转（DGD15度弧度啮合）=最大啮合接触。浮动适配器不被包含在拧紧轴内。
请登录www.apexpowertools.com的客户支持部分或者www.apexpowertools.eu的下载专区下载2D或3D图纸。
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EMTມᒙᒷᇹ೰

฼௞पᆍ                         ൛ၴࡁߛ
54 – 1073 Nm                 M10 – M27
40 – 792 Ft. Lbs.            7/16" – 1 1/4"

EMT ມጤॳࣅᓍᒷ ฼௞पᆍ
ᔢࡍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ၒ߲ད
ࡁߛࣅ

ᔢቃᒦቦ௦ಭ ᒮ೟ ࣞޠ

೯੓ ൫ࡉ
ࡁߛ ቯ੓ ft. lbs Nm RPM in. mm. in mm lbs kg. in. mm

571413 3 EMT600 - 2 - OS600 - 1" - APM 576 781 102 2 50.8 1" 2.44 62 45 20.4 30.38 771.6
571503 4 EMT800 - 2 - OS800 - 1" - APM 792 1073 102 2 50.8 1" 2.81 71.5 90 40.8 34.56 877.8

  *EMT固定式偏移工具可以按您的要求配置。联系时说明你的配置
ᓰ࿸۸ǖAir - LB安全插头ܪ
భኡೌ୻໭ǖ如果马达需要VEAM或者PTR连接器，联系距你最近的销售和服务中心

EMTᒇᒷ ฼௞पᆍ
ᔢࡍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ၒ߲དࣅ
ࡁߛ

ᔢቃᒦቦ௦ಭ ᒮ೟ ࣞޠ

೯੓ ൫ࡉ
ࡁߛ ቯ੓ ft. lbs Nm RPM in. mm. in mm lbs kg. in. mm

571404 3 EMT600 - 2R6 - 1" - APM 576 781 102 2 50.8 1" 3.56 90.5 35 15.9 24.25 616
571500 4 EMT800 - 2R6 - 1" - APM 792 1073 102 2 50.8 1" 3.75 95.3 50 22.6 28.44 722.4
571002 4 EMT1200 - 2R8 - 1" - APM 1095 1485 74 2 50.8 1" 4.69 119 60 27.2 32.91 835.9

* EMT80，EMT200，EMT400 - 可选长度主轴驱动可用 (R8, R10, R12)
* EMT600，EMT800 - 可选长度主轴驱动可用(R8, R10, R12, R16)
* EMT80，EMT200 - 输出驱动器尺寸 (Sq.驱动) 在3/8", 1/2", 5/8" 可用
* EMT400，EMT600 - 输出驱动器尺寸 (Sq.驱动) 在3/4" , 1" 可用
* EMT的固定式工具，可配置以满足您的要求
联系艾沛克斯工具要求您的配置。

ᓰ๼۸ǖAir - LB安全插头ܪ
భኡೌ୻໭ǖ如果马达需要VEAM或PTR连接器，联系离您最近的销售
与服务中心。

EMTᒇᒷᇹ೰ 
฼௞पᆍ                         ൛ၴࡁߛ
54 – 1485 Nm                 M10 – M30
40 – 1095 Ft. Lbs.          7/16" – 1 3/8"

ูஜᒷ - ࠅঢ໭఼ᒜ
偏移和偏置轴
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Clecoᅬ头৔௥ ฼௞पᆍ
ᔢࡍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ၒ߲དࣅ
ࡁߛ

ᔢቃᒦቦ௦ಭ ᒮ೟ ࣞޠ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM in. mm in. mm lbs. kg in. mm
18EAE16S131 3.7 - 12.5 5.1 - 17 1225 .98 25 3/8 1.10 28 4.4 2.0 16.0 406
18EAE23S131 5.3 - 17.7 7.2 - 24 860 .98 25 3/8 1.10 28 4.4 2.0 16.0 406
18EAE30S131 4.4 - 22.8 6.0 - 31 655 .98 25 3/8 1.10 28 4.4 2.0 16.0 406
48EAE37S231 5.9 - 28.0 8.0 - 38 1225 .74 19 3/8 1.33 34 5.2 2.4 18.6 474
48EAE52S231 8.1 - 39.8 11 - 54 860 .74 19 3/8 1.33 34 5.2 2.4 18.6 474
48EAE53S341 8.1 - 39.8 11 - 54 850 .74 19 1/2 1.73 44 5.9 2.7 20.0 509
48EAE74S341 11.0 - 56.8 15 - 77 600 .74 19 1/2 1.73 44 5.9 2.7 20.0 509
48EAE95S341 14.7 - 72.2 20 - 98 460 .74 19 1/2 1.73 44 5.9 2.7 20.0 509
48EAE110S341 16.9 - 81.1 23 - 110 400 .74 19 1/2 1.73 44 7.2 3.3 20.5 521
48EAE135S461 20.6 - 101.7 28 - 138 270 .74 19 3/4 2.12 54 8.8 4.0 20.5 522
48EAE230S461 34.6 - 172.5 47 - 234 150 .74 19 3/4 2.12 54 10.3 4.7 22.1 563
67EA150S461 22.1 - 110.6 30 - 150 210 .74 19 3/4 2.04 52 13.0 5.9 25.7 655
67EA185S461 27.3 - 136.3 37 - 185 170 .74 19 3/4 2.04 52 13.0 5.9 25.7 655
67EA210S461 31.0 - 154.8 42 - 210 155 .74 19 3/4 2.04 52 13.0 5.9 25.7 655
67EA235S461 33.9 - 169.6 46 - 230 135 .74 19 3/4 2.04 52 13.0 5.9 25.7 655
67EA255S461 40.6 - 188.1 55 - 255 115 .74 19 3/4 2.04 52 13.0 5.9 25.7 655
*重量不包括工具电缆或者反作用力杆重量。
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和连接器一起使用。
Note: All 67 series tools require an isolation transformer (544185PT) for use with Cleco 
         Global Controller. 
Standard Equipment: 18/48 series tools; Air - LB Connector; Mounting plate.
                                      Tools with Matrix connector available upon request.
                                    67 series tools; Matrix Connector; Mounting plate

Extra Equipment: 18/48 tools; Std. tool cable 301866 - XX, RA swivel cable 
   301903 - XX, Inline swivel cable 301904 - XX, Extension cable 301877 - XX.
67 tools; Std. tool cable 542778 - XX, RA swivel cable 544055 - XX, 
   Inline swivel cable 544056 - XX, Extension cable 542779 - XX.
Additional Accessories: See pages 121 - 129 for additional accessories.

18EAǈ48EAਜ਼67EA
ᅬ头ᇹ೰ 
฼௞पᆍ                         ൛ၴࡁߛ
5.1 – 255 Nm                  M7 – M18
3.7 – 188.1 Ft. Lbs.        1/4" – 3/4"

Cleco ᒇᒷ ฼௞पᆍ
ᔢࡍ
Ⴅࣞ

ॳࣅ ၒ߲དࣅ
ࡁߛ

ᔢቃᒦቦ௦ಭ ᒮ೟ ࣞޠ

ቯ੓ ft. lbs. Nm RPM in. mm in. mm lbs. kg in. mm
18ESE06ZA 1.5 - 4.4 2 - 6 4000 .98 25 1/4 1.81 46 3.0 1.4 15.5 394
18ESE12ZA 2.2 - 8.9 3 - 12 1820 .98 25 1/4 1.81 46 3.2 1.5 16.0 406
18ESE17ZA 3.0 - 12.5 4 - 17 1290 .98 25 1/4 1.81 46 3.2 1.5 16.0 406
48ESE12ZA 2.2 - 8.9 3 - 12 4000 .98 25 1/4 1.81 46 3.4 1.5 16.7 425
48ESE271ZB 4.4 - 19.9 6 - 27 1820 1.97 50 3/8 1.81 46 5.8 2.6 22.0 559
48ESE361ZB 5.9 - 28.0 8 - 38 1290 1.97 50 3/8 1.81 46 5.8 2.6 22.0 559
48ESE602ZB 8.8 - 42.0 12 - 57 855 1.97 50 1/2 2.20 56 8.4 3.8 24.4 620
48ESE702ZB 10.3 - 50.2 14 - 68 570 1.97 50 1/2 2.20 56 8.4 3.8 24.4 620
48ESE802ZB 12.5 - 60.5 17 - 82 450 1.97 50 1/2 2.44 62 9.6 4.4 26.7 678
48ESE1152ZB 18.4 - 84.8 25 - 115 320 1.97 50 1/2 2.44 62 9.6 4.4 26.7 678
48ESE1502ZB 22.1 - 110.6 30 - 150 245 1.97 50 1/2 2.44 62 9.6 4.4 26.7 678
48ESE1653ZB 24.3 - 121.7 33 - 165 220 1.97 50 3/4 3.15 80 14.6 6.6 28.6 726
48ESE2503ZB 36.1 - 182.1 49 - 247 145 1.97 50 3/4 3.15 80 14.6 6.6 28.6 726
67ES65BZ4 10 - 47 13 - 64 535 .69 17.6 1/2 1.31 33 10.8 4.9 21.0 533
67ES105BZ4 15 - 77 21 - 104 330 .69 17.6 1/2 1.31 33 10.8 4.9 21.0 533
67ES135BZ4 20 - 100 27 - 135 245 .69 17.6 1/2 1.31 33 10.8 4.9 21.0 533
67ES190Z6 28 - 140 38 - 190 165 .75 19 3/4 1.31 33 15.6 7.1 22.0 559
67ES285Z6 42 - 210 57 - 285 115 .75 19 3/4 1.31 33 15.6 7.1 22.0 559
67ES385Z6 57 - 285 77 - 386 83 .75 19 3/4 1.31 33 15.6 7.1 22.0 559
67ES475Z6 70 - 350 95 - 475 67 .75 19 3/4 1.31 33 16.0 7.3 22.4 569
67ES610Z6 90 - 450 122 - 610 50 .75 19 3/4 1.31 33 16.0 7.3 22.4 569
67ES850Z8 125 - 625 170 - 848 33 1.0 25 1 1.50 38 20.0 9.1 23.8 605
67ES1050Z8 155 - 775 210 - 1050 27 1.0 25 1 1.50 38 20.0 9.1 23.8 605
67ES1670Z8 246 - 1230 334 - 1668 17 1.0 25 1 1.50 38 20.0 9.1 23.8 605
67ES2060Z8 304 - 1520 412 - 2060 14 1.0 25 1 1.50 38 20.0 9.1 23.8 605
*重量不包括工具电缆和反应杆如果这样装配
ጙۅǖ所有工具必须与许可的工具电缆和控制器一起使用
。ᓰ๼ᒙǖ矩阵连接器；67ES串行安装板，所有标准18ES和48ES通孔固定ܪ

Extra Equipment: 18/48 tools; Std. tool cable 301866 - XX, RA swivel cable 
   301903 - XX, Inline swivel cable 301904 - XX, Extension cable 301877 - XX.
67 tools; Std. tool cable 542778 - XX, RA swivel cable 544055 - XX, 
   Inline swivel cable 544056 - XX, Extension cable 542779 - XX.
Additional Accessories: See pages 121 - 129 for additional accessories.

18ESǈ48ESਜ਼67ES
ᒇܺॳࣅᒷᇹ೰ 
฼௞पᆍ                         ൛ၴࡁߛ
2 – 2060 Nm                   M5 – M36
1.5 – 1520 Ft. Lbs.         #10 – 1 1/2"

ูஜᒷ - ࠅঢ໭఼ᒜ
直轴和弯头式拧紧轴
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ᅪ୻࿸۸࢟಄ሣ
ૡ੓ࢿ ࢟಄ሣහၤ

543446 - 7 以太网交叉电缆 - 2M
543445 - 7 以太网插线电缆 - 2M
544196 - 005 系统总线 - 0.5M
544196 - 020 系统总线 - 2M
544196 - 050 系统总线 - 5M
544196 - 200 系统总线 - 20M
544196 - 500 系统总线 - 50M
544197 系统总线端子

935170 红外数据通讯的串口线 - 1M
543490 - 10 路由器串口线 - 3M

࢟಄ሣࣞޠ Cᇹ೰ Bᇹ೰ A1ᇹ೰ A2ᇹ೰
፿᎖࢒औৈ 

಄ሣ࢟ࡼঢ໭ࠅ
፿᎖࢒औৈ 

಄ሣ࢟ࡼঢ໭ࠅ

2m 960432 - 020 960431 - 020 960430 - 020 960433 - 020 960960 - 020 1 960961 - 020 2

4m 960432 - 040 960431 - 040 960430 - 040 960433 - 040 960960 - 040 1 960961 - 040 2

6m 960432 - 060 960431 - 060 960430 - 060 960433 - 060 960960 - 060 1 960961 - 060 2

10 m 960432 - 100 960431 - 100 960430 - 100 960433 - 100 960960 - 100 1 960961 - 100 2

20 m 960432 - 200 960431 - 200 960430 - 200 960433 - 200 960960 - 200 1 960961 - 200 2

30 m 960432 - 300 960431 - 300 960430 - 300 960433 - 300 960960 - 300 1 960961 - 300 2

40 m 960432 - 400 960431 - 400 960430 - 400 960433 - 400 960960 - 400 1 960961 - 400 2

50 m 960432 - 500 960431 - 500 960430 - 500 960433 - 500 960960 - 500 1 960961 - 500 2

  拧紧轴与控制柜的固定板连接的绝缘电缆为：960408 - XXX, 可供任意长度，每2米计算为好。

订货号的破折号后的数字是用分米单位标书电缆线长度。
960960 - XXX必须与B和C系列电缆线配用。
960961 - XXX必须与A1系列和A2系列电缆线配用。

快插插头

插头

每个伺服模块的通道都要求配有

S961062屏蔽端口

系列电缆线 - 960432 - XXX，其
长度为4至20米

B系列电缆线 - 960431 - XXX， 其长

度为6 - 50米

A1系列电缆线/加长电缆线960430 

- XXX，其长度为2 - 20米

A2系列电缆线/加长电缆线 - 960433 
- XXX， 其长度为2 - 20米

಄࢟ޠ୻࢟಄ਜ਼ଝೌࡼᓰᒷܪ

ৼࢾါ࢟಄ 
■  用作固定电缆，如固定式拧紧机选用的连接电缆。 

高ྒྷቶ࢟಄ 
■  用于移动式拧紧机选用的连接电缆。 

ި଀高ྒྷቶ࢟಄ 
■  用于移动非常频繁的拧紧设备选择连接电缆，如机器人拧紧机。

C ᇹ೰࢟಄ሣ 
■  该系列电缆具有极高的柔韧性，适用于拧紧轴需要移动的，在

     拧紧轴与控制器之间的柔性连接的电缆线。 

B ᇹ೰࢟಄ሣ 
■  B系列电缆线是用作拧紧轴至控制器之间的中间连接点之后的

     固定连接电缆线。 

A1ᇹ೰࢟಄ሣ 
■  A1系列电缆线是用作拧紧轴至控制器的中间连接点之前的非固

     定连接电缆线。 

A2ᇹ೰࢟಄ሣ 
■  A2系列电缆线可以作为960430 - XXX电缆线替代选择，用作拧

     紧轴至控制器的中间连接点之前的电缆线，其柔性极高，适用

     于机器人拧紧机。 

ৼࢾါู࢟ࣅஜᒷ
附件
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X

ज౾

ஜৼୈۇ

ॳࣅး๼໭

X

ज౾ஜৼୈۇ

ॳࣅး๼໭

ज౾ఫ

X

ज౾ஜৼୈۇ

ॳࣅး๼໭

ज౾ఫ

ቯ੓ ൫ࡉ
ࡁߛ

ᔢࡍ฼௞ X ၒ߲དࣅ
ࡁߛ

དࣅ
ft. lbs. Nm in. mm

922325PT 1 44.25 60 7.08 180 3/8 1ZB 1VK
910609 2 118.00 160 7.08 180 1/2 2ZB 2VK
935552 2 147.51 200 7.08 180 3/4 2ZB 2VK
910613 3 383.63 520 7.28 185 3/4 3ZB 3VK
912106 4 383.63 520 7.48 190 3/4 4VK
912147 4 553.17 750 7.32 186 1 4VK
S976956 4 553.17 750 5.31 140 1 4ZA
S308441 4 1180.09 1600 5.31 140 1 1/2 4ZA
916642 4 464.66 630 7.28 185 1 4ZA
916643 4 383.63 520 7.48 190 3/4 4ZA

DGDॳࣅး๼໭

ቯ੓ ൫ࡉ
ࡁߛ

ᔢࡍ฼௞ X ၒ߲དࣅ
ࡁߛ

དࣅ
ft. lbs. Nm in. mm

S308434 1 44.25 60 6.61 168 3/8 1ZB
S308435 2 118.00 160 6.77 172 1/2 2ZB
S308450 2 147.51 200 6.77 172 3/4 2ZB
S308436 3 383.63 520 6.92 176 3/4 3ZB
S308437 1 44.25 60 6.61 168 3/4 1VK
S308438 2 81.13 110 6.55 166.5 1 2VK
S308475 2 147.51 200 6.55 166.5 1 2VK
S308439 3 221.26 300 6.73 171 1 1/2 3VK
S308440 4 383.63 520 6.88 175 3/4 4VK
S308474 4 486.79 660 6.73 171 1 4VK

۞౪ज౾ᄁࡼDGDॳࣅး๼໭

۞౪ज౾ࡼDGDᅬ头ॳࣅး๼໭

ቯ੓ ൫ࡉ
ࡁߛ

ᔢࡍ฼௞ X ၒ߲དࣅ
.ft. lbsࡁߛ Nm in. mm

929041 1 44.25 60 2.95 75 3/8
929053 2 125.38 170 3.54 90 1/2
929061 2 147.51 200 4.52 115 3/4
929065 3 221.26 300 4.13 105 3/4
929077 4 383.63 520 4.52 115 3/4
929089 4 486.79 660 4.52 115 1

DIA.

.50

1.06

2.47

16.63 FOR EMT80-2P, -3P, -4P AND -6P

5.20

3/8 AVAILABLE
1/2 SQ. DRIVE STANDARD

2.53 DIA

2.65

1.65

2.38

3.13

2.06

1.3125

.375

1.031

(4) Places

4.38

Torque Reaction Bracket
#201012 (Standard)

Torque Reaction Bracket
#201039 (Optional)

2.25

1.00

0.625

0.625

.50

.38

Guide Dia.
2.375/2.373

3/4” NPT

5/16 Slot.38 Dia. (4) Holes

2.46

1.69

EMT80-10P-3/8-29P
EMT80-6P-1/2-29P
EMT80-4P-1/2-29P
EMT80-3P-1/2-29P570409

570401
570408
570407

PART NO. MODEL Nm

108
73
55
29

ft-lbs

300

152
225

rpm
552

40

80
54

22

EMT80-P FIXTURED
RIGHT ANGLE NUTRUNNERS
WITH 29-PIN CONNECTOR

-P ANGLE HEAD CAPACITY: 60 FTLBS
NOTE: TOOL OUTPUT EXCEEDS ANGLE HEAD CAPACITY

፿᎖EMTᇹ೰৔௥ڔࡼᓤᑽଦ

3.248
3.250

.38

Slots for 3/8 Screws
4-Places

Torque Reaction Bracket
#201034 (Standard)

Torque Reaction Bracket
#201510 (Optional)

1/2", 5/8', & 3/4 SQUARE DRIVE AVAILABLE

EMT200-V FIXTURED

WITH 29-PIN CONNECTOR
RIGHT ANGLE NUTRUNNERS

EMT200-10V-1/2-29P
EMT200-5V-5/8-29P
EMT200-4V-5/8-29P
EMT200-3V-5/8-29P

200V98.DWG  11/97ACAD FILE:

570511
570512

570507
570513

PART NO. MODEL Nm

260.0
176.0
132.0
72.0

ft-lbs

187
126

rpm

250
460

129.3
192.0

97.3
53.3

DIA.

21.00 FOR EMT200-2V, -3V, -4V AND -5V

3.69

1.67

.63

5.25

2.16

25/64 Dia. Thru

Dia.

3.12

4.19

1.640

1.000

1.500

2.73

3.25 DIA

-V ANGLE HEAD CAPACITY: 180 FTLBS
NOTE: TOOL OUTPUT EXCEEDS ANGLE HEAD CAPACITY

4.84

3.897

1.949

3.38

.63 1.125

2.250

2.19
DIA.

EMT80ᇹ೰ EMT200ਜ਼400ᇹ೰

ৼࢾါู࢟ࣅஜᒷ
附件

฼௞नᔫ፿ೆᑽଦ

(ᓰܪ) #201012
฼௞नᔫ፿ೆᑽଦ

#201039 (భኡ)
฼௞नᔫ፿ೆଦ

(ᓰܪ) #201034
฼௞नᔫ፿ೆᑽଦ

#201510 (భኡ)
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Cleco mPro400GC
ཝถ఼ᒜᇹᄻ

■  图形界面

■  完全可编程

■  本地储存10,000次 
■  支持局域网

■  提供现场总线选择

mPro400GC – SG 
ཝถ఼ᒜ໭

该mPro400GC – SG控制器提供与mPro400GC – M
控制器相同的功能并增加了更加方便的安装面板。

ᒮ೟ ౑ࣞ 高ࣞ ࿾ࣞ

 ቯ੓  හၤ ৔௥ࡼରྏቶ lbs. kg in. mm in. mm in. mm

MPRO400GC - P Primary Cleco 18 - 48 Series, LiveWire, 
Intelligent Spindle* 30.7 13.9 10.3 261.62 14.9 378.46 12.9 327.66

MPRO400GC - S Secondary Cleco 18 - 48 Series 28.1 12.7 10.3 261.62 14.9 378.46 12.9 327.66

MPRO400GC - M Master LiveWire, Intelligent Spindle* 23.3 10.6 10.3 261.62 14.9 378.46 12.9 327.66

MPRO400GC - SG Panel Mount LiveWire, Intelligent Spindle, 1,2,3,4

*Requires quote to accommodate hardware configurations.
Note: 17/47/67 and Matrix versions of the 18/48 series tools require Isolation Transformer 544185PT for use with Primary/Secondary controllers.
Panel Mount can be used in different cabinet solutions.

高଀߱଀࡝Ꮔ ᒦ଀࡝Ꮔ

MPRO400GC - M

MPRO400GC - P MPRO400GC - S

Cleco mPro400GC ཝถ఼ᒜᇹᄻ
高级，中级，初级
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฼௞఼ᒜ
mPro400GC – Eਜ਼
mPro400GC – I
ཝถ఼ᒜ໭

■  单通道

■  经济型

■  远程编程

■  本地储存5000次
■  支持局域网

■  输入电压115/230VAC
■  连接：（1）串行  
               （1）TM - COM  
                （1）以太网

■  输入/输出：8*24V输入  
                       8*24V输出

ᒮ೟ ౑ࣞ 高ࣞ ࿾ࣞ

 ቯ੓  හၤ ৔௥ࡼରྏቶ lbs. kg in. mm in. mm in. mm

MPRO400GC - E Torque Control Cleco 18 - 48 E_E Series* 32.8 14.8 10.3 261.62 14.9 378.46 12.9 327.66

MPRO400GC - I Current Control Cleco 18 - 48 C_E Series** 32.8 14.8 10.3 261.62 14.9 378.46 12.9 327.66

*Note: 17/47/67 and Matrix versions of the 18/48 series tools require Isolation Transformer 544185PT for use with GC - E model.
**Note: 48 series tools require 230 VAC. 

 Standard Equipment: TM - COM Remote Programming Software, Null Modem Serial Cable, and crossover Ethernet cable.

MPRO400GC - E & MPRO400GC - I

Isolation 
Transformer

544185PT

Incoming 
Power 

115/230VAC

Matrix Tool 
Cable 

542778 - XM
Cleco 67 Series Tool

Air - Lb Cable

Power 
Cable

ဧ፿Clecoཝถ఼ᒜ໭ဟǈჅᎌ67ᇹ೰৔௥ࡩ
࣒ገཇᎌጙৈ৆ಭܤኹ໭Ǆ544185PTǅ

Cleco mPro400GC ཝถ఼ᒜᇹᄻ
扭矩控制和电流控制



DGD mPro400SG
ཝถ఼ᒜ໭

■  图形界面

■  可直接编程

■  控制器内可存储10000次拧紧数据

■  具有局域网能力

■  现场总线可以选择

116

౑ࣞ 高ࣞ ࿾ࣞ

 ቯ੓  හၤ ৔௥ࡼରྏቶ in. mm in. mm in. mm

MPRO400SG S112849 - SG DGD Spindles, size 1 & 2, 1.2/01 - channel 18.9 480.0 14.2 360.0 11.0 280.0

MPRO400SG S112850 - SG DGD Spindles, size 1 & 2, 1.2/02 - channel 30.0 763.0 14.9 380.0 13.8 350.0

MPRO400SG S112870 - SG DGD Spindles, size 3 & 4, 3/4 01 - channel 30.0 763.0 14.9 380.0 13.8 350.0

MPRO400SG S112871 - SG DGD Spindles, size 3 & 4, 3/4 01 - channel 30.0 763.0 14.9 380.0 13.8 350.0

S112849 - SG – DGD size 1 & 2 spindles

S112850 - SG – DGD size 1 & 2 spindles

S112870 - SG – DGD size 3 & 4 spindles

多轴 (1 - 6轴) 壁挂控制
器，可以控制1 - 6根标准
轴。照片显示的是该控制
器选配的是mPro400面板
挂式显示屏组件。

DGD mPro400SG ཝถ఼ᒜ໭
DGD 轴控制器

mPro400SG控制器可以替代
mPro400GC – M控制器。
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DGD mPro400SG
ཝถ఼ᒜਡ

电器柜的尺寸取决于DGD轴的数量和规

格(型号）。该电器柜适用于1/2号轴，

可容纳1 - 32根轴（通道）。

౑ࣞ 高ࣞ ࿾ࣞ

 ቯ੓  හၤ in. mm in. mm in. mm

S112860 - 01 - SG 1 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 02 - SG 2 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 03 - SG 3 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 04 - SG 4 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 05 - SG 5 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 06 - SG 6 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 07 - SG 7 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 08 - SG 8 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 09 - SG 9 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 10 - SG 10 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 11 - SG 11 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 12 - SG 12 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 13 - SG 13 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 14 - SG 14 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 15 - SG 15 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 16 - SG 16 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 17 - SG 17 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 18 - SG 18 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 19 - SG 19 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 20 - SG 20 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 21 - SG 21 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 22 - SG 22 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 23 - SG 23 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 24 - SG 24 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 25 - SG 25 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 26 - SG 26 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 27 - SG 27 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 28 - SG 28 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 29 - SG 29 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 30 - SG 30 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 31 - SG 31 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500

S112860 - 32 - SG 32 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500

DGD mPro400SG ཝถ఼ᒜ໭
DGD 轴控制电器柜
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DGD mPro400SG ཝถ఼ᒜ໭
DGD 轴控制柜

DGD mPro400SG
ཝถ఼ᒜ໭ਡ

电器柜的尺寸取决于DGD轴的数量和规

格（型号）。该电器柜适用于3/4号轴，

可容纳1 – 32根轴（通道）。

౑ࣞ 高ࣞ ࿾ࣞ

 ቯ੓  හၤ in. mm in. mm in. mm

S112861 - 01 - SG 1 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 02 - SG 2 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 03 - SG 3 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 04 - SG 4 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 05 - SG 5 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 06 - SG 6 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 07 - SG 7 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 08 - SG 8 Channel 23.6 600 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 09 - SG 9 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 10 - SG 10 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 11 - SG 11 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 12 - SG 12 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 13 - SG 13 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 14 - SG 14 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 15 - SG 15 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 16 - SG 16 Channel 47.2 1200 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 17 - SG 17 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 18 - SG 18 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 19 - SG 19 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 20 - SG 20 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 21 - SG 21 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 22 - SG 22 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 23 - SG 23 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 24 - SG 24 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 25 - SG 25 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 26 - SG 26 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 27 - SG 27 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 28 - SG 28 Channel 70.8 1800 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 29 - SG 29 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 30 - SG 30 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 31 - SG 31 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500

S112861 - 32 - SG 32 Channel 94.4 2400 78.7 2000 19.6 500
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mProRemote & TM - COM Minimum System 
Requirements
  Operating System: Windows 2000, NT or XP
  Processor: Pentium 
  Memory: 256MB
  Free Disk Space: 10MB per controller

Ꮠྟ߈ܠ߈ୈ

Cleco的远程编成软件把最终控制权交给用户，使他们能够通过简明直观

的编程软件来远程控制生产过程。任何可以在本地编程的控制器，也可

以使用相同的显示器达到远程操控。

使用该软件来监控、修改或管理生产线将提高你的效率和生产力。紧缩过程

中的集中管理保证了产品质量。

TM – COM（适用于GC – E/GC – I控制器）可以通过RS232 或TCP/IP连

接来通信。mProRemote (适用于 GC – M/GC – P控制器)只能使用TCP/IP

连接。

TM - COM Network overview screen lists all mPro400GC - E 
and mPro400GC - I controllers connected to the network.

mProRemote for mPro400GC - M and mPro400GC 
- P controllers.

All menus in all controllers are accessible from the 
Navigator screen. 

Software

 mProRemote Provided with each mPro400GC - M & mPro400GC - P
 TM - COM  Provided with each mPro400GC - E & mPro400GC - I

 Part Number Description

Ꮠྟ߈ܠ߈ୈ
mProRemote/TM - COM
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ᇹᄻᔝୈೌ୻

此图的目的是用来展示如何将不同的元件连接在一

个系统中，并不一定是需要确切的元件来创建一个

特定的系统。

*这些应用并不适用于mPro400GC - E和mPro400GC - I

mPro400GC - P mPro400GC - S

542977 - 8

935290

301877 - XM
961249 - XXX

Extension

301877 - XM
961249 - XXX

Extension

301866 - XXX
301903 - XXX
301904 - XXX

Tool

301866 - XXX
301903 - XXX
301904 - XXX

Tool

18/48EAE

18/48EAE

S133420
ଝ਒Ꭷࢶ
क़෕໭

षᆰ࢛*

Discrete I/O Accessory:
Torque Selector Box

๼ୈၒྜྷ544237 - XM࢟಄
(Connects to green Phoenix connectors)

षᆰ࢛ਜ਼ጲვᆀ
಄౶ᄋ৙࢟ބୣ

(Connects to 
Ethernet 

Connector)

IRDA*Ⴥኊ߱ࡼဪ࿸ᒙ
（连接到串行接口）

ᇹᄻᔐሣ࢟಄* 544196 - XXX
(Connects to System Bus connector)

৔௥ೌ୻໭ᎅ৔௥࢟಄ೌ୻

৔௥ೌ୻໭ᎅ৔௥࢟಄ೌ୻

ᇹᄻᔐሣI/Oএୈ*

࣡୻໭ރ头*
544197PT

এୈ
系统连接示意图
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Isolation Transformer
544185PT

Incoming 
Power 

115/230VAC
(provided with 

544185PT)

Matrix Tool 
Cable 

542778 - XM
Cleco 67 Series Tool

Air - Lb Cable
(provided with 544185PT)

Power Cable
(provided with 544185PT)

mPro400GC - IT
৆ಭܤኹ໭

隔离变压器的目的是允许使用那些，

具有全局控制、安全维护及符合

CE标准的传统矩阵连接器与工具

（17/47，18/48，和67系列) 。

544185PTࡼ።፿

఼ᒜ໭

ဧ፿৔௥

17/47E_XX 
(Matrix)

18/48E_XX 
(Matrix)

18/48E_EXX 
(Air - Lb)

67E_XX (Matrix)
17/18C_EXX (Air 

- Lb)
ูஜᒷ

(DGD/EMT)

TME/TMEM 否 否
Adapter Cable 

Required
否 不适用 不适用

mPro400GC - P  是  是 否  是 不适用 不适用

mPro400GC - S  是  是 否  是 不适用 不适用

mPro400GC - M 不适用 不适用 不适用 不适用 不适用 不适用

mPro400GC - E  是  是 否  是 不适用 不适用

mPro400GC - I 不适用 不适用 不适用 不适用 否 不适用

Air-Lb ڔཝރ头 头ރᓰܪ

■  115/230 VAC操作有选择性

   （非自动感应，开关可选）

■  出厂默认设置为230 VAC
�  包含所有的连接电缆除工具电缆外

     见下文

৔௥࢟಄
For use with Matrix connector style tools used with isolation 
transformer above.

ቯ੓ ൛ኟ ࣞޠ

৔௥಄ ዓ࿼಄ ᅬ头 ᒇރ ߛ፞ ඳ

542778 - 1M* 542779 - 1M 544055 - 1M* 544056 - 1M* 3 1
542778 - 2M* 542779 - 2M 544055 - 2M* 544056 - 2M* 6 2
542778 - 3M 542779 - 3M 544055 - 3M 544056 - 3M 9 3
542778 - 6M 542779 - 6M 544055 - 6M 544056 - 6M 19.5 6
542778 - 8M 542779 - 8M 544055 - 8M 544056 - 8M 26 8
542778 - 10M 542779 - 10M 544055 - 10M 544056 - 10M 33 10
542778 - 15M 542779 - 15M 544055 - 15M 544056 - 15M 49 15

542779 - 20M 66 20
542778 - 25M 542779 - 25M 82 25

542779 - 30M 96 30
542779 - 40M 131 40

542778 - 50M 542779 - 50M 544055 - 50M 544056 - 50M 164 50

电缆的最大长度为100米，115VAC/20M 230vac
整体电缆长度最短为3米
*必须使用542779延长线

ኟᓞ࢟಄

ኟᓞ࢟಄ኟᓞ330Ńጲᇢ၃ݙ
ࣥ฼ཎਜ਼ᓞᑓ

এୈ
隔离变压器
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এୈ

ዓ࿼಄

301877 - XXX

961249 - XXX

৔௥಄

301866 - XXX
301903 - XXX
301904 - XXX

961259 - XXX
961250 - XXX
961252 - XXX
961251 - XXX

AirLB18/48EAE

৔௥࢟಄
For use with Air - Lb connector style tools used with the mPro400GC - P,  - S, and _I.

৔௥಄
(Std. Durability)

৔௥಄
(High Durability) ዓ࿼಄

൛ኟ ࣞޠ

ᅬ头
(Std. Durability)

ᅬ头
(High Durability)

ᒇރ
(Std. Durability)

ᒇރ
(Hign Durability) ߛ፞ ඳ

Non - European Union Cables
301866 - 1M* – 301877 - 1M 301903 - 1M* – 301904 - 1M* – 3 1
301866 - 2M* – 301877 - 2M 301903 - 2M* – 301904 - 2M* – 6 2
301866 - 3M – 301877 - 3M 301903 - 3M – 301904 - 3M – 9 3
301866 - 6M – 301877 - 6M 301903 - 6M – 301904 - 6M – 19.5 6
301866 - 8M – 301877 - 8M 301903 - 8M – 301904 - 8M – 26 8
301866 - 10M – 301877 - 10M 301903 - 10M – 301904 - 10M – 33 10
301866 - 15M – 301877 - 15M 301903 - 15M – 301904 - 15M – 49 15

– – 301877 - 20M – – – – 66 20

European Union Cables
961259 - 010 961250 - 010 961249 - 010 – 961252 - 010 – 961251 - 010 3 1
961259 - 020 961250 - 020 961249 - 020 – 961252 - 020 – 961251 - 020 6 2
961259 - 030 961250 - 030 961249 - 030 – 961252 - 030 – 961251 - 030 9 3
961259 - 040 961250 - 040 961249 - 040 – 961252 - 040 – 961251 - 040 12 4
961259 - 050 961250 - 050 961249 - 050 – 961252 - 050 – 961251 - 050 15 5
961259 - 060 961250 - 060 961249 - 060 – 961252 - 060 – 961251 - 060 19.5 6
961259 - 070 961250 - 080 961249 - 080 – 961252 - 080 – 961251 - 080 26 8
961259 - 080 961250 - 100 961249 - 100 – 961252 - 100 – 961251 - 100 33 10
961259 - 100 961250 - 120 961249 - 120 – 961252 - 120 – 961251 - 120 39 12
961259 - 110 961250 - 130 961249 - 130 – 961252 - 130 – 961251 - 130 42.6 13
961259 - 120 961250 - 140 961249 - 140 – 961252 - 140 – 961251 - 140 45.9 14
961259 - 130 961250 - 150 961249 - 150 – 961252 - 150 – 961251 - 150 49.2 15
961259 - 140 961250 - 180 961249 - 180 – 961252 - 180 – 961251 - 180 59 18
961259 - 150 961250 - 220 961249 - 200 – 961252 - 220 – 961251 - 200 65.6 20
961259 - 180 – 961249 - 220 – – – 961251 - 220 72.1 22
961259 - 220 – 961249 - 250 – – – – 82.0 25

Maximum tool to controller cable length 20M. If greater than 20m tool cable lengths are required, please contact your application center for support.
Overall minimum cable length 3M.
*Must be used with 301877 extension cable. 

Swivel cable rotates 
330° to absorb constant 

twisting and turning.
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ྟୈ
ഃୈ੓ හၤ

TMEB - COM - 
V2.03

PC 软件界面

Contact Regional Application Center for web link to software.

এୈ

935377 936400PT

ߔ࢟

ഃୈ੓ හၤ
ᒮ೟

lbs. kg
935377 26V Li - Ion 1.1 0.50
936400PT 44V Li - Ion 1.9 0.85

໭࢟ߠ
ഃୈ੓  හၤ

  936491PT   26V/44V 充电器

936491PT

Vmax ೌ୻
ቯ੓

৔௥ ዓޠሣ

961341 - *** 961342 - ***
***Length: 030=3m, 060=6m, 
                080=8m, 100=10m
Note: Maximum 20M length

961341 - 030

961342 - 030

۞ॲᇗߔ࢟

■  USB连接线

■  显示充电次数，电压

■  电池诊断

■  方便查找问题

936492PT

Battery service 
interface allows 
cycles and cell 
voltages to be 
read via serial 
interface cable.

།ါ၄ܺ
ഃୈ੓ හၤ

301837 安装夹具

301837

৔௥ଦዓ࿼࢟಄

ഃୈ੓ හၤ

935154 9' (3m)延伸电缆

935155 19.5' (6m) 延伸电缆

935157 33' (10m) 延伸电缆

৔௥ଦ

ഃୈ੓ හၤ

935144 枪式工具架红外连接

935396 枪式工具架

935290 弯头工具架红外连接

935395 弯头工具架

935170 串口 IrDA连接线 -1M
935998 70/100Nm反作用力臂和Crowfoot 工具架

935999 70/100Nm反作用力臂和Crowfoot 工具架及红外连接

935290 935170

935144

541715 - 2

ኟᓞણ
ഃୈ੓ හၤ

541715 - 2 旋转

ቯ੓
ᒮ೟ ౑ࣞ ࣞޠ ࿾ࣞ

lbs. kg in. mm in. mm in. mm

961350PT 6.8 3.1 9.4 240 4.7 120 5.9 150

包括2米长的电缆

࢟Ꮞෝ్

2.4GHz to 5.0GHz Upgrade Kit

mPro400GC߈ኔਜ਼ݷᔫᇹᄻྟୈ

ഃୈ੓ හၤ

544163PT CF卡模块

Upgrades are available at your local ATG Application Center to 
upgrade the W and X series 2.4GHz tools to a 5.0GHz Y series tool.

544249PT

ቯ੓ Description

961390 XBEE 802.15.4 Base Station
544249PT WLAN Dual Band 2.4/5GHz (US)
961453PT WLAN Dual Band 2.4/5GHz (EU)
Radio Range: 30 - 50 meters (XBEE 30 meters max.)
IEEE 802.11a/b/g (depending on tool)
Max. Tools: 16 (Contact Regional Support Center for 
                       requirements greater than 10)

LiveWire Communication Access Points
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এୈ

ഃୈ੓ හၤ

544197PT 总线终端

544196 - 005 系统总线 - 0.5M
544196 - 020 系统总线 - 2M
544196 - 050 系统总线 - 5M
544196 - 100 系统总线 - 10M
544196 - 200 系统总线 - 20M
544196 - 250 系统总线 - 25M
544196 - 500 系统总线 - 50M
S133437 总线16位I/O扩展口

S133436 总线32位I/O扩展口

S133410 总线4位套筒选择器

S133411 总线8位套筒选择器

S133406 系统总线控制含蜂鸣器盒

S133405 系统总线指示灯不含蜂鸣器

S133420 系统总线指示灯含蜂鸣器

࢟಄এୈ

ഃୈ੓ හၤ

543446 - 7 以太网交叉连接线 - 2M
543445 - 7 以太网连接线 - 2M
543445 - 50 Ethernet Patch Cable - 50ft.
543445 - 100 Ethernet Patch Cable - 100ft.
543490 - 10 另调制解调器串行电缆 - 3M
543444 - 8 Ethernet Switch - 8 Port
543444 - 16 Ethernet Switch - 16 Port
543444 - 24 Ethernet Switch - 24 Port

Network Accessories

S133410 
ᄁᄺኡᐋ໭

S133406 
఼ࡼक़෕໭ࡒ
ᒜਫ਼

S133420 
ࡼक़෕໭ࡒ
ᒎာࡾ

544171PT 
ᔐሣ

Devicenetా

544173PT 
ᔐሣProfibusా

544174PT 
Fieldbus Profinet

544172PT 
ᔐሣጲვᆀా

ഃୈ੓ හၤ

544171PT 总线Devicenet口
544172PT 总线以太网口

544173PT 总线Profibus口
544174PT Fieldbus Profinet
544211PT Fieldbus Modbus/TCP

Fieldbus Accessories

Discrete Input Accessories

ၒྜྷএୈ

฼௞ኡᐋ໭

ഃୈ੓ හၤ

542977 - 8 8位
542977 - 16 16位
542977 - 32 32位
542977 - 64 64位 542977 - 8

ቧ੓໭

ഃୈ੓ හၤ

542976 - 1 信号器 - 1 Spindle
542976 - 2 信号器 - 2 Spindle
542976 - 3 信号器 - 3 Spindle
542976 - 4 信号器 - 4 Spindle
542976 - 5 信号器 - 5 Spindle
542976 - 6 信号器 - 6 Spindle

542976 - 1

໪ࣅ/ᄫᒏఎਈ

ഃୈ੓ හၤ

542972 启动开关盒

542973 停止开关盒

542974 启动/停止开关盒
542975 启动/停止/换向开关盒

542975

ഃୈ੓ හၤ

544237 - 1M Accessory Input Cable - 1M
544237 - 5M Accessory Input Cable - 5M
544237 - 10M Accessory Input Cable - 10M
544237 - 15M Accessory Input Cable - 15M
542986 - 1M Accessory to Accessory Cable - 1M
542986 - 5M Accessory to Accessory Cable - 5M
542986 - 10M Accessory to Accessory Cable - 10M
542986 - 15M Accessory to Accessory Cable - 15M
544238 - 1M Accessory Output Cable - 1M
544238 - 5M Accessory Output Cable - 5M
544238 - 10M Accessory Output Cable - 10M
544238 - 15M Accessory Output Cable - 15M

Accessory Cables

ᄁᄺኡᐋ໭

ഃୈ੓ හၤ

542978 - 4 四位
542978 - 8 八位

注：高达16个连接最多4个位置垫片

      最小外径1”最大外径2.25” 542978 - 4

ᔭ๤ (Global Controller Only)ރ

ഃୈ੓  හၤ

544241PT 4位带有10米电缆

544242PT 8位带有10米电缆
S970716 Replacement Inserts
Maximum socket diameter 1.125”.

544241PT

S970716

ᄁᄺኡᐋ໭ೌ୻ୈ
与542978 - 4和542978 - 8套筒选择器一起使用

ഃୈ੓ ೌ୻ୈࡁߛ ഃୈ੓ ೌ୻ୈࡁߛ

99249181 .550/.540 99249158 .687/.677
99249169 1.062/1.052 99249157 .875/.865
99249165 .590/.580 99249156 1.000/.990
99249164 .945/.935 99249148 1.125/1.115
99249163 .827/.817 99249147 .938/.928
99249162 .709/.699 99249104 .750/.740
99249161 .625/.615 99249103 .669/.659
99249160 .437/.432 99249102 .562/.552
99249159 .812/.802 99249101 .500/.490
注：在使用的套筒允许的误差范围内选择插头

ഃୈ੓ Note
99248150 Vacant position lockout washer

 Required for unused positions on the 542978 - 4 & 542978 - 8 socket tray.

Ⴤ࢞ࢾམ
与542978 - 4和542978 - 8插座盘一起使用
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এୈ

মঝ౫ᐱ৔௥ረ

හၤ ഃୈ੓

杠杆扩展工具箱 (非旋转) 541757
杠杆扩展工具箱 (旋转) 543414
Note: Models for standard tool cable (non - swivel) and swivel cable.

ኞਂଦ

හၤ ഃୈ੓

工具悬挂架 1110909

ᒦᒗ፮฼௞
Belleville Washer测试
夹具夹紧老虎钳，用来测试工具 (10 In. Lbs.
–100 Ft. Lbs., 1.13 Nm–35.6 Nm)
垫片可以重新安排一模拟“硬”或“软”接点

၂ෝผୈހ

  536185
  ഃୈ੓

3/4” Hex
100 Ft.Lbs.

Max. 1/2” Hex
25 Ft.Lbs.

Max.

Double Joint Simulators/Test Fixture
• Separate simulator for soft and hard joint
• Inclusive mounting plate

 W09164K 5 Nm hard joint/15 Nm soft joint
 W08780K 10 Nm hard joint/35 Nm soft joint
 W08779K 20 Nm hard joint/55 Nm soft joint

  ഃୈ੓ හၤ

W08779K

৔௥ਜ਼࢟಄ހ၂ጥ

ഃୈ੓ හၤ

961024 工具和电缆测试仪
工具存储编程

542991 工具和电缆测试仪
Note: Adapter cable required for Air - Lb tools. Contact Tech Service.

ஜৼୈෝผ໭

紧固件模拟器是最经常使用的，用来证明安装在生产线之前的拧紧工
具的重复性，也是一个用来测试拧紧工具是否被修复的良好手段。

联合模拟器可以模拟和测试拧紧工具在硬、软接头的扭矩输出。每一
个紧固件模拟器配置了弹簧垫圈，用来测试工具的准确性。每转扭矩
是不同的通过堆叠不同组合的弹簧垫圈。

电子扭矩测试是通过在工具方形驱动器和插座之间附加外部旋转传感
器实现的。

ஜৼୈෝผ໭৖ถǖ

■  方便访问，加载，安装和维护

■  重型，经济

■  可调节扭矩反应支架和几乎容

      纳任何工具

■  与可用/不可用工具一起使用

ഃୈ੓
฼௞पᆍ ౑ࣞ 高ࣞ ࣞޠ

Ft. Lbs. Nm in. mm in. mm in. mm

550006 12 - 220 15 - 300 10.4 264 16 406 26.5 667
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এୈ

৔௥ಢቯ ቯ੓ ઁঙ ኟᓞણ ۇᓤڔ ዓ࿼ୈ

ᅬ头 17/18EA…AL2 205832 541715 - 2 - - 
17/18EA…AM3 205834 541715 - 2 - - 
47EA…AM3/4 543070 541715 - 2 543235 542428
47/48EA…AH4 543070 541715 543230 535833
47/48EA135MH4 543071 541715 543230 535833
47/48EA…AX6 205838 541715 543232 - 
67EA…AL6 205838 35007004 49097101 (included with tool) 48316033
67EA…AM6 - 48A17006 45017152 (included with tool) - 

Flush ᄁᄺ 17/18EA…F1… - 541715 - 2 57217101 (requires 57218103 screw) - 
47/48EA…F2… - 541715 - 2 43287131 - 
47/48EA…F3… - 541715 - 2 49097101(requires 49098103 locknut) - 
47/48EA…F4… 205838 541715 49097101(requires 49098103 locknut) 48316033

Hold - N - Drive 47/48EA …H…over 100NM 205838 541715 49097101(requires 49098103 locknut) 48316033
47/48EA …H…under 100NM 205838 541715 - 2 49097101(requires 49098103 locknut) 48316033
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Ø .328 ± .006/.000
CSK Ø .346 x 60°
4 Places

Ø 2.374±.001
-X-1.800

.375

3.15

2.50

2.46

.735

543230

Ø .328 ± .006/.000
V Ø .346 x 60°
Both Sides
2 Places

3.00
1.750 .600

1.9852.545

543235

543232

543231

49087108

༊ྜྷါ৔௥ڔᓤۇ
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R1 MAX

R1 MIN

R2 MIN
H MIN

H MAX

R2 MAX

नೆݷܛᔫౖᅄ

 
MODEL

 R1 MAX R1 MIN R2 MAX R2 MIN H MAX H MIN
  in. mm in. mm in. mm in. mm in. mm in. mm

 SBA - 12 24 610 2 51 18 457 8 203 15 381 6 152

 SBA - 18 30 762 6 152 20 508 7 178 15 381 0 0

 PBA - 12 26 660 3 76 20 508 7 178 17 432 8 203

 PBA - 18 32 813 8 203 22 559 6 152 17 432 2 51

ܛ࡝ ݀ቲܛ ࡁߛ

ቯ੓ ೯੓ ቯ੓ ೯੓
A B C D

in. mm in. mm in. mm in. mm

໮঩ෝ్
CSBA18 520160 CPBA - 18 520170 12 305 18 457 18 457  -  - 
CSBA - 24 520200 12 305 24 610 18 457  -  - 
CSBA - 30 520201 CPBA - 30 520203 12 305 30 762 18 457  -  - 
CSBA - 12 - AH 520165 CPBA - 12 - AH 520178 12 305 12 305  -  - 30 762
CSBA - 18 - AH 520162 CPBA - 18 - AH 520172 12 305 18 457  -  - 30 762
CSBA - 30 - AH 520167 CPBA - 30 - AH 520215 12 305 30 762  -  - 30 762

CPBA - 30 - WM 520207 12 305 30 762  -  -  -  - 

વෝ్ࡧ
SBA - 12 520001 PBA - 12 520007 12 305 12 305 18 457  -  - 
SBA - 18 520004 PBA - 18 520010 12 305 18 457 18 457  -  - 

PBA - 24 520045 12 305 24 610 18 457  -  - 
SBA - 12 - AH 520003 PBA - 12 - AH 520009 12 305 12 305  -  - 30 762
SBA - 18 - AH 520006 PBA - 18 - AH 520012 12 305 18 457  -  - 30 762
SBA - 24 - AH 520110 PBA - 24 - AH 520047 12 305 24 610  -  - 30 762
SBA - 30 - AH 520044 PBA - 30 - AH 520050 12 305 30 762  -  - 30 762

PBA - 18 - 18 - AH 520036 18 457 18 305  -  - 30 762
PBA - 12 - WM 520008 12 305 12 305  -  -  -  - 

SBA - 30 - WM 520043 12 305 30 762  -  -  -  - 

AH=可调节高度 WM=壁挂式
工具重量容量：10磅 (4.6公斤) 气缸模块
5磅 (2.3公斤) 弹簧模块
扭矩容量：10磅 (13.5Nm)

。ᓰ๼ᒙǖ使用说明书及维护手册。通常用于气缸ܪ
用于CSBA模式的螺纹接头
1/4NPT六角接头：204032
1/4NPT1/8NPT六角缓冲接头
໚჈ࡼ๼ᒙǖ见第71页的可选部件

■  球轴承构造

■  支持工具重达5磅。(弹簧模型)
     或最多10磅。(气缸型号)
■  杆，壁，或安装后可调节高度

■  单或并行臂

౪৔௥۞ݙ

໮঩݀ቲܛ
CPBA - 18 - AH

 ܛવ݀ቲࡧ
PBA - 18

       ౖଦ

– 杆
AH – 可调节高度

WM – 壁挂式

ᇹ೰

CS – 气缸单臂

S – 弹簧单臂

CP – 气缸并行臂

P – 弹簧并行臂

৔௥ಢቯ

BA – 平衡臂

 XX BA -  XX -  XX -  XX

ዓ࿼ܛ

12" 24"
18" 30"
( 12" 除非另有指明 )

భܛஂࢯዓ࿼

12" 24"
18" 30"

এୈ
反力臂
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এୈ
反力臂

BM - 13A
ZBL - 6A

200427
PL - 12A

ཽ૦৔߈ኧ৔௥ຳੰ໭

౯ೆ
0.5 – 20.5 kg 
1.0 – 45 Ft. Lbs.

■ 张力调整

■ 360°旋转缆

■ 收缩电缆

ቯ੓ Ⴤࢾᄂቶ
౯ೆ ĐAđ ĐBđ ĐCđ ᒮ೟

lbs. kg in. mm in. mm in. mm lbs. kg

༵ቯ – 4.6፞ߛ (1.4ඳ) ಄ࣞޠ

PL  -  12A – 12.0 - 1.0 5.5 - 0.5 6.8 171 5.1 130 2.3 58 – –

༵ቯ – 5.0፞ߛ (1.5ඳ) ಄ࣞޠ

200427 – 2.0 - 0 .9 - 0 10.9 277 4.4 112 1.6 41 1.3 0.6
200428 – 4.0 - 2.0 1.8 - .9 10.9 277 4.4 112 1.6 41 1.3 0.6
200429 – 5.0 - 3.0 2.3 - 1.4 10.9 277 4.4 112 1.6 41 1.3 0.6

༵ቯ – 5.2፞ߛ (1.6ඳ) ಄ࣞޠ

BL - 2A – 2.0 - 1.0 0.9 - 0.5 10.4 263 4.0 102 2.2 56 1.1 0.5
BL - 4A – 4.0 - 20 1.8 - 0.9 10.4 263 4.0 102 2.2 56 1.1 0.5

༵ቯ – 6.7፞ߛ (2.0ඳ) ಄ࣞޠ

BL- A – 6.0 - 4.0 2.7 - 1.8 12.9 327 5.5 140 3.1 79 3.3 1.5
BLL - 6A Ratchet 6.0 - 4.0 2.7 - 1.8 12.9 327 5.5 140 3.1 79 3.3 1.5
BL - 8A – 8.0 - 6.0 3.6 - 2.7 12.9 327 5.5 140 3.1 79 3.3 1.5
BLL - 8A Ratchet 8.0 - 6.0 3.6 - 2.7 12.9 327 5.5 140 3.1 79 3.3 1.5

ᒦቯ – 6.6፞ߛ (2.0ඳ) ಄ࣞޠ

BM - 13A Automatic 13 - 9.0 5.9 - 4.1 13.8 350 6.9 175 4.5 114 9.0 4.1
BML - 13A Automatic/Ratchet 13 - 9.0 5.9 - 4.1 13.8 350 6.9 175 4.5 114 9.0 4.1
BM - 18A Automatic 18 - 13 8.2 - 5.9 13.8 350 6.9 175 4.5 114 9.0 4.1

ᒦቯ – 6.0፞ߛ (1.8ඳ) ಄ࣞޠ

BM - 25A Automatic 25 - 18 11.4 - 8.2 20.7 527 7.8 197 6.6 169 19 8.6
BM - 35A Automatic 35 - 25 15.9 - 11.4 20.7 527 7.8 197 6.6 169 19 8.6
BM - 45A Automatic 45 - 35 20.5 - 15.9 20.7 527 7.8 197 6.6 169 19 8.6

*4.9英尺缆长度

B

A

C

+

_

+– A

B C

1/2” Dia.
(12.7mm)

C

B

A

Light Duty (PL Series)

Light Duty (BL Series)
Medium & 
Heavy Duty

B

A

C

+

_

+– A

B C

1/2” Dia.
(12.7mm)

C

B

A

Light Duty (PL Series)

Light Duty (BL Series)
Medium & 
Heavy Duty

204120

204119

204122

204014
Cleco൛ႋ࡮ຳੰܛᓞધᄁୈ

ਭࣟຳੰܛ
ቯ੓

࠭ ᒗ

SBA - 12 PBA - 12* 521041
SBA - 18 PBA - 18* 521042
Spring Cylinder 201606

标准值 重负载** 521060

*基于以上要求转换套件可以用于 - 24和 - 30模块
**有4个弹簧以支持更重的工具或更长的臂

୲୻ါܛዓ࿼
ቯ੓ (ࡁ፞) ࣞޠ

204014 12
204122 18
204119 24
204120 30

301129

301128

301130

301131

৔௥ଚ
ቯ੓ හၤ

301128 18/48 手枪 - 水平工具夹

301129 18/48 手枪 - 竖直工具夹

301130 18/48 直柄 - 水平工具夹

301131 18/48 直柄 - 竖直工具夹

轻型（PL系列）

轻型（BL系列）

中型和重型
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୪೔ᑽܛ߁

使用铰链臂的根本原因是通过应用人体工程学提高

生产力。制造商不能忽视员工提高生产力的压力，

因为生产力是根本因素。

自动化系统提供了一个铰链臂，可以为您的悬架应

用设计。铰链臂也被称为工具平衡臂。自动化系统

的HDA系列铰链臂有各种尺寸和设计，以适应特定

应用所需的不同尺寸的工具和安装支架。该臂可以

用悬挂的导轨，构造柱吊装，天花板安装或柱装。

该工具通常安装在臂的末端。

୪೔ࡼܛဧ፿

■  停止或AGV站
■  缓慢移动输送臂
■  工作单元
■  在一边或越过工具位置工作

࢜ቯ୪೔ࡼܛᄂ࢛

■  单行或并行臂
■  臂平基
■  横梁
■  空气平衡缸
■  安装末端
■  升降臂

ኡ๼৖ถ

■  气动或电动盘式制动器

࢟಄਌ಯ

公司工具可以提供您一个有效率的电缆管理

解决方案从概念到安装的协助。管理在与手

持工具，拧紧轴一起使用在自动化系统时使

用电缆。

电缆整个线路都需要保护。我们保护电缆免

受机器移动，设备，摩擦，尖锐物品，振动，热

和液体的损害。

我们有着全方位的支持人员：销售工程师，机

械工程师，控制工程师，项目经理，现场服务

工程师和内部服务工程师等候为您服务。

UII

DET

180

215

UII

DET

180

215

18”-36” 

8’-10’

18”-36”

18”-36”

এୈ
固定拧紧铰链臂和电缆管理

工具控
制器

标准杆：
可选的安装
配置

可选工具
旋转

冲程

可选利用远程
启动处理

公司工具HDA系列绞接平衡臂 
0 - 450英尺/磅扭矩容量

Consult factory for special configurations not shown.

钢架梁

导轨

将杆系到第

线缆固定滑

压缩气源

小车导轨

管内管延长调整

气缸

拧紧组

导轨

电缆组

约束电缆

到电缆柜和面板
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၄ߒါูஜᒷෝ్ኞਂ૦৩
ᎁဴࡼ
■  高灵活性/对您紧固应用适应性

■  结构紧凑、协调的系统

■  轻松处理

■  可处理DGD和EMT主轴以及Cleco DC

     手持工具

■  模块化部件使交货时间短

ᆒኀମݷࡼᔫᑗᑵᏴဧ፿ೝ
োูஜᒷ౶ஜৼൔᲛᓤ۸ࡼ
ୈăݝ

ᓰ৖ถܪ

■  双启动/停止处理

■  轻量级铝机壳及框架

■  急停

■  易于服务。易主轴搬迁用于维修或校准

■  远程主轴指示灯

■  2英寸可伸缩主轴冲程

■  动力头上校准

■  扩展支持管到

ኡ๼৖ถ

■  拧紧轴从车轮开始

■  远程数字显示器（人机界面）

■  头顶灯

■  可调主轴中心

■  用于多产品装配线的自动回缩主轴

■  装配式钢吊臂

■  部分检测

Horizontal Rear Trunion Mount
(Wheelnut Application)

Angled Down Swivel Open Frame
(Rocker Application)

Horizontal Front Trunion Mount
(Wheelnut Application)

Vertical Down Enclosure
(U-bolt Application)

Horizontal Enclosure
(Exhaust Manifold Application)

Vertical Up Enclosure
(U-bolt Application)

࢜ቯ฼௞ࠀಯᇹᄻ๼ᒙ

Typical two spindle 
mutiple with Intelligent  
spindle open frame, 
horizontal compliance 
device and operator 
interface box.

এୈ
固定拧紧扭矩处理系统

水平后支撑
(轮母应用)

水平前支撑
(轮母应用)

卧式机箱
(排气管应用)

转角下旋转开放架
(摇杆应用)

垂直向下安装
(U型螺栓的应用)

垂直向上安装
(U型螺栓的应用)
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ᎁᒠଫৼ৔௥

半个多世纪以来，Apex在紧固工具中

一直占据着领导地位。许多螺丝批头，

六角套筒，和其它螺丝刀和接长杆，今

天已经变成工业标准。而且Apex的质

量、服务和齐全的产品为您创造了无与

伦比的价值。 

■  ᇕިჅᒋ

Apex从原材料的选择开始就注重质

量。经过仔细的选择，高品质的工具

钢使Apex成为工业界良好的紧固工

具。另一方面，从原始的胚料到最终

精良的成品，每个工具都经过一系列

精密的加工。

最后，每个Apex紧固工具都经过我们

独有的热处理加工，根据不同的应用来

决定不同硬度。

■  ౐Ⴅୣૡ

所有的Apex标准目录中的产品都能快

速交货。如果你需要帮助，Apex的办

事处可以处理您遇到的任何问题。 

■  ᄂၐࢿૡ

Apex提供了应对螺丝刀与扳手的各种

产品：从螺丝批头，套筒，各种接长杆

和转换头。如果您有特殊的要求，请联

系Apex代表处，我们或许有您所需产

品的库存，可以为任何应用设计和生产

特殊的坚固工具。

৪ቧᇦࢾ  ■

Apex产品在全世界分销。如果您需要

Apex优质紧固工具完整目录，或者您

想了解您附近的Apex代理商，请登陆

我们的网站：

www.apex - tools.com.

Registered Trade Marks: HI - TORQUE, Voi - Shan; TORX, Camcar Division of Textron; ACR, POZIDRIV, TORQ - SET and TRI - WING, Phillips International Co.; SUPADRIV, EIS (Fasteners) LTD.; 
SEL - O - FIT, FLIP - TIP, and Apex, Apex Tool Group, LLC.

POZIDRIV®

TORQ - SET®

ACR®

TORQ - SET®

SEL - O - FIT®

SOCKET HEAD

CLUTCH HEAD

SQUARE 
RECESS

PHILLIPS ACR®

TORX®

HI - 
TORQUE®

PHILLIPS
®

FREARSON

TRI - WING®

SLOTTED

ᄰ፿এୈ
Apex紧固工具
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ᎁᒠࡼAnti - Marஜৼ৔௥
࠭ᎁᒠࡼஜৼ৔௥ఎဪ

Apex u - GuardTM在纯 Apex 紧固工具和已细致完

成的零部件之间提供保护屏障。专利的设计为那些

抛光的和极易受伤的表面提供最大保护。

Apex u - GuardTM涂层是由热塑料氨酯（TPU合成

橡胶）制成，对于偶然碰撞具有缓冲作用。它提供

最小的摩擦系数以达到最大工具效率，同时它也是

不可拆卸的。

Apex u - GuardTM下，你可获得著名的 Apex 紧固

工具最佳的配合和性能，同时还是应对损坏和系统

内部损害的最佳保护。

Apex u - GuardTM是应对由旋转摩擦所引起的潜在

危险的防护装置。

ऴᒏܟ୯ૣߡႼ਴

ᔈᎅኟᓞ࿸ଐ

ᑞᑵࡼᇄႼ࿛

ྙਫᅪෂ඗ᎌܪᒔ
Apexǈฝถۣᑺಱෂ

ဵဠඐ൮Ǜ
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ધႯܭ
毫米 - 小数 - 分数

0.100 .0039
0.200 .0079
0.300 .0118
0.397 .0156 1/64
0.400 .0157
0.500 .0197
0.600 .0236
0.700 .0276
0.794 .0313 1/32
0.800 .0315
0.900 .0354
1.000 .0394
1.100 .0433
1.191 .0469 3/64
1.200 .0472
1.300 .0512
1.400 .0551
1.500 .0591
1.588 .0625 1/16
1.600 .0630
1.700 .0669
1.800 .0709
1.900 .0748
1.984 .0781 5/64
2.000 .0878
2.100 .0827
2.200 .0866
2.300 .0906
2.381 .0938 3/32
2.400 .0945
2.500 .0984
2.600 .1024
2.700 .1063
2.778 .1094 7/64
2.800 .1102
2.900 .1142
3.000 .1181
3.100 .1220
3.175 .1250 1/8
3.200 .1260
3.300 .1299
3.400 .1339
3.500 .1378
3.572 .1406 9/64
3.600 .1417
3.700 .1457
3.800 .1496
3.900 .1535
3.969 .1563 5/32
4.000 .1575
4.100 .1624
4.200 .1654
4.300 .1693
4.366 .1719 11/64
4.400 .732
4.500 .1772
4.600 .1811
4.700 .1850
4.763 .1875 3/16
4.800 .1890
4.900 .1929
5.000 .1969
5.100 .2008

5.159 .2031 13/64
5.200 .2047
5.300 .2087
5.400 .2126
5.500 .2165
5.556 .2188 7/32
5.600 .2205
5.700 .2244
5.800 .2283
5.900 .2323
5.953 .2344 15/64
6.000 .2362
6.100 .2402
6.200 .2441
6.300 .2480
6.350 .2500 1/4
6.400 .2520
6.500 .2559
6.600 .2598
6.700 .2638
6.747 .2656 17/64
6.800 .2677
6.900 .2717
7.000 .2756
7.100 .2795
7.144 .2813 9/32
7.200 .2835
7.300 .2874
7.400 .2913
7.500 .2953
7.541 .2969 19/64
7.600 .2992
7.700 .3031
7.800 .3071
7.900 .3110
7.938 .3125 5/16
8.000 .3150
8.100 .3189
8.200 .3228
8.300 .3268
8.334 .3281 21/64
8.400 .3307
8.500 .3346
8.600 .3386
8.700 .3425
8.731 .3438 11/32
8.800 .3465
8.900 .3504
9.000 .3543
9.100 .3583
9.128 .3594 23/64
9.200 .3622
9.300 .3661
9.400 .3701
9.500 .3740
9.525 .3750 3/8 
9.700 .3819
9.800 .3858
9.900 .3898
9.922 .3902 25/64

10.000 .3937
10.100 .3976
10.200 .4016

10.300 .4055
10.319 .4063 13/32
10.400 .4094
10.500 .4134
10.600 .4173
10.700 .4219
10.716 .4219 27/64
10.800 .4252
10.900 .4291
11.000 .4331
11.100 .4370
11.113 .4375 7/16
11.200 .4409
11.300 .4449
11.400 .4488
11.500 .4528
11.509 .4531 29/64
11.600 .4567
11.700 .4606
11.800 .4646
11.900 .4685
11.906 .4688 15/32
12.000 .4724
12.100 .4764
12.200 .4803
12.300 .4843
12.303 .4844 31/64
12.400 .4882
12.500 .4921
12.600 .4961
12.700 .5000 1/2
12.800 .5039
12.900 .5079
13.000 .5118
13.097 .5156 33/64
13.100 .5157
13.200 .5197
13.300 .5236
13.400 .5276
13.494 .5313 17/32
13.500 .5315
13.600 .5354
13.700 .5394
13.800 .5433
13.891 .5469 35/64
13.900 .5472
14.000 .5512
14.100 .5551
14.200 .5591
14.288 .5625 9/16
14.300 .5630
14.400 .5669
14.500 .5709
14.600 .5748
14.684 .5781 37/64
14.700 .5787
14.800 .5827
14.900 .5866
15.000 .5906
15.081 .5938 19/32
15.100 .5945
15.200 .5984
15.300 .6024

15.400 .6063
15.478 .6094 39/64
15.500 .6102
15.600 .6142
15.700 .6181
15.800 .6220
15.875 .6250 5/8
15.900 .6250
16.000 .6299
16.100 .6339
16.200 .6378
16.272 .6406 41/64
16.300 .6417
16.400 .6457
16.500 .6496
16.600 .6535
16.669 .6563 21/32
16.700 .6575
16.800 .6614
16.900 .6654
17.000 .6693
17.066 .6719 43/64
17.100 .6732
17.200 .6772
17.300 .6811
17.400 .6850
17.463 .6875 11/16
17.500 .6890
17.600 .6929
17.700 .6968
17.800 .7008
17.859 .7031 45/64
17.900 .7047
18.000 .7087
18.100 .7126
18.200 .7165
18.256 .7188 23/32
18.300 .7205
18.400 .7244
18.500 .7283
18.600 .7323
18.653 .7344 47/64
18.700 .7362
18.800 .7402
18.900 .7441
19.000 .7480
19.050 .7500 3/4
19.100 .7520
19.200 .7559
19.300 .7598
19.400 .7638
19.447 .7656 49/64
19.500 .7677
19.600 .7717
19.700 .7756
19.800 .7795
19.844 .7813 25/32
19.900 .7835
20.000 .7874
20.100 .7913
20.200 .7953
20.241 .7969 51/64
20.300 .7992

20.400 .8031
20.500 .8071
20.600 .8110
20.638 .8125 13/16
20.700 .8150
20.800 .8189
20.900 .8228
21.000 .8268
21.034 .8182 53/64
21.100 .8307
21.200 .8307
21.200 .8346
21.300 .8386
21.400 .8425
21.431 .8438 27/32
21.500 .8465
21.600 .8504
21.700 .8543
21.800 .8583
21.828 .8594 55/94
21.900 .8622
22.000 .8661
22.100 .8701
22.200 .8740
22.225 .8750 7/8
22.300 .8780
22.400 .8819
22.500 .8858
22.600 .8898
22.622 .8906 57/64
22.700 .8937
22.800 .8976
22.900 .9016
23.000 .9055
23.019 .9063 29/32
23.100 .9094
23.200 .9134
23.300 .9173
23.400 .9213
23.416 .9219 59/64
23.500 .9252
23.600 .9291
23.700 .9331
23.800 .9370
23.900 .9409
24.000 .9449
24.100 .9488
24.200 .9528
24.209 .9531 61/64
24.300 .9567
24.400 .9606
24.500 .9646
24.600 .9685
24.606 .9688 31/32
24.700 .9724
24.800 .9764
24.900 .9803
25.000 .9843
25.003 .9844 63/64
25.100 .9882
25.200 .9921
25.300 .9961
25.400 1.000 1

 mm Dec. in.  mm Dec. in.  mm Dec. in.  mm Dec. in.  mm Dec. in.m
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ધႯܭ
扭矩 - 气压 - 其他

5 0.6
10 1.1
15 1.7
20 2.3
25 2.8
30 3.4
35 4.0
40 4.5
45 5.1

50 5.7
60 6.8
70 7.9
80 9.0
90 10.2
100 11.3
110 12.4
120 13.6
130 14.7

140 15.8
150 17.0
160 18.1
170 19.2
180 20.3
190 21.5
200 22.6

฼௞ᓞધ - In.Lbs. (Nm)
In. Lbs. Nm In. Lbs. Nm In. Lbs. Nm

฼௞ધႯፐႤ

ኊᓞધ೟ ᓞધ ၫ߇

Inch Pounds Foot Pounds 0.0835
Inch Pounds Newton meters 0.1130
Inch Pounds Kg - meters 0.0115
Inch Pounds Kg - Cm 1.1519
Foot Pounds Inch Pounds 12.000
Foot Pounds Newton meters 1.3560
Foot Pounds Kg - meters 0.1382
Foot Pounds Kg - Cm 13.8240

Newton Meters Inch Pounds 8.8440
Newton Meters Foot Pounds 0.7370
Newton Meters Kg - meters 0.1020
Newton Meters Kg - Cm 10.2000

Kg meters Inch Pounds 86.8100
Kg meters Foot Pounds 7.2340
Kg meters Newton - meters 9.8040

Kg Cm Inch Pounds 0.8681
Kg Cm Foot Pounds 0.0723
Kg Cm Newton - meters 0.0980

ܭ൛ၴ฼௞ࡁ፞
SAE J429 and ASME 574

নᄤࢀ଀ SAE 5 SAE 8       
ᄁᄺ࣡ࢻ
൛ඍࢺ

Nom Dia  -  
Pitch

฼௞ (In)
Dry Lubed Dry Lubed Dry Lubed

1/4 - 20 (101) (76) (143) (107) (168) (120)
1/4 - 28 (116) (87) (147) (123) (192) (144)
5/16 - 18 (209) (157) (295) (221) (348) (264)
5/16 - 24 (231) (174) (327) (245) (384) (288)
3/8 - 16 (372) (276) 44 33 51 38
3/8 - 24 (420) (312) 49 37 58 43
7/16 - 14 49 37 70 52 81 61
7/16 - 20 55 41 78 58 91 68
1/2 - 13 75 57 106 80 124 93
1/2 - 20 85 64 120 90 140 105
5/8 - 11 150 113 212 159 238 179
5/8 - 18 170 127 240 180 270 202
3/4 - 10 267 200 376 282 423 317
3/4 - 16 297 223 420 315 472 354
7/8 - 9 429 322 606 455 682 511
7/8 - 14 474 355 669 502 752 564
1 - 8 644 483 909 681 1022 767
1 - 12 722 542 1020 765 1147 860
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฼௞ -  ৛ᒜ (Nm)
Nom Size 
x Pitch Dry Lubed Dry Lubed Dry Lubed

M5 x 0.80 6.1 4.6 8.8 6.7 10.3 7.7
M6 x 1.00 10.4 7.8 15 11.2 17.6 13.1
M7 x 1.00 17.6 13.1 25.1 18.9 29.4 22
M8 x 1.25 25.4 19.1 37.6 27.3 42.6 32.1
M10 x 1.50 50 38 72 54 84 64
M12 x 1.75 88 66 126 94 146 110
M14 x 2.00 141 106 201 150 235 176
M16 x 2.00 218 164 312 233 365 274
M18 x 2.50 301 226 431 323 504 378
M20 x 2.50 426 319 609 457 712 534
M22 x 2.50 580 435 831 624 971 728
M24 x 3.00 736 552 1052 789 1231 923
M27 x 3.00 1079 809 1544 1158 1805 1353
M30 x 3.50 1463 1097 2092 1570 2446 1834
M33 x 3.50 1990 1493 2849 2137 3328 2497
M36 x 4.00 2557 1918 3659 2744 4276 3208

Lubed 是指干净的干套筒用标准的中度粘性机油润滑过。润滑螺栓和垫圈的所有

接触区域。建议您润滑螺栓。
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Inches Millimeters 25.4000
Millimeters Inches 0.0394

Pounds Kilograms 0.4536
Kilograms Pounds 2.2050

psi bar 0.069
bar psi 14.5

໮ኹધႯ

PSI kPa* Bar**

85 586 5.9
90 620 6.2
95 655 6.6
100 690 6.9
125 860 8.6

* 偏好：近似值最接近5 kPa
* 近似值最接近0.5Bar

1 1.36
2 2.7
3 4.1
4 5.4
5 6.8
6 8.1
7 9.5
8 10.9
9 12.2
10 13.6
11 14.9
12 16.3
13 17.6
14 19.0
15 20.3
16 21.7
17 23.1
18 24.4
19 25.8
20 27.1
21 28.5
22 29.8
23 31.2
24 32.5
25 33.9
26 35.3
27 36.6
28 38.0
29 39.3
30 40.7
31 42.0
32 43.4

33 44.8
34 46.1
35 47.5
36 48.8
37 50.2
38 52.0
39 52.9
40 54.2
41 55.6
42 57.0
43 58.3
44 60.0
45 61.0
46 62.4
47 63.7
48 65.1
49 66.4
50 67.8
51 69.2
52 70.5
53 71.9
54 73.2
55 74.6
56 75.9
57 77.3
58 78.7
59 80.0
60 81.4
61 82.7
62 84.1
63 85.4
64 86.8

65 88.1
66 90.0
67 90.9
68 92.2
69 93.6
70 94.9
71 96.3
72 97.6
73 99.0
74 100.3
75 102.0
76 103.1
77 104.4
78 105.8
79 107.1
80 108.5
81 110.0
82 111.2
83 112.6
84 114.0
85 115.3
86 117.0
87 118.0
88 119.3
89 121.0
90 122.0
91 123.4
92 125.0
93 126.1
94 127.5
95 129.0
96 130.2

97 131.5
98 133.0
99 134.2
100 135.6
110 149.2
115 156.0
120 163.0
125 170.0
130 176.3
135 183.1
140 190.0
145 197.0
150 203.4
155 210.2
160 217.0
165 224.0
170 231.0
175 237.3
180 244.1
185 251.0
190 258.0
195 264.4
200 271.2
225 305.1
250 339.0
275 373.0
300 407.0
350 475.0
400 542.4

฼௞ᓞધ - Ft.Lbs. (Nm)
Ft. Lbs. Nm Ft. Lbs. Nm Ft. Lbs. Nm Ft. Lbs. Nm




